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Introduction

Congratulations on your purchase and welcome to Philips! To fully benefit
from the support that Philips offers, register your product at
www.philips.com/welcome.

General description

Handle of dust container lid
Dust container lid
Filter

Dust container

Top cover

Error codes table

Fan

Bumper

Docking station sensor
10 Power switch

1 Front wheel

12 Side brush shafts

13 Drop-off sensors

14 Wheels

15 Suction opening

16 TriActive XL nozzle

17 Side brushes

18 Fixation blocks for dry wipes
19 Dry wipe holder

20 Dry wipes

21 Battery holder

22 Remote control

23 Invisible wall (FC8822)
24 Docking station

25 Adapter

26 Small plug
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Display and remote control

Display of robot
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Spiral mode indicator
Wall-following mode indicator
Zigzag pattern mode indicator
Random mode indicator
Cleaning time

Docking icon

Fan speed indicator

Dustbin full indicator

Sound sensor

10 Mode selection button

11 Start/stop button

12 Fan speed button
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Remote control

1 Navigation buttons and start/stop
@ 2 Cleaning time buttons
@ © O 3 Cleaning mode buttons

® 4 Fan speed buttons
pHipS 5 Docking button

—@

® O @ @i
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Control panel of docking station
1 Display with time, day and programming indications
2 Adjusting and setting buttons

How your robot works

What your robot cleans

This robot is equipped with features that make it a suitable cleaner to help
you clean the floors in your home.

The robot is especially suitable for cleaning hard floors, such as wooden,
tiled or linoleum floors. It may experience problems cleaning soft floors,
such as carpet or rugs. If you use the robot on a carpet or rug, please stay
close by the first time to see if the robot can deal with this type of floor. The
robot also needs supervision when you use it on very dark or shiny hard
floors.

How your robot cleans

Cleaning system
The robot has a 3-stage cleaning system to clean your floors efficiently.
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- The two side brushes help the robot clean in corners and along walls.
They also help to remove dirt from the floor and move it towards the
suction opening.

- The suction power of the robot picks up loose dirt and transports it
through the suction opening into the dust container.

- The robot comes with a dry wipe holder that allows you to clean your
hard floor even more thoroughly with dry wipes.

Cleaning patterns

In its auto cleaning mode, the robot uses an automatic sequence of cleaning
patterns to clean each area of the room optimally. The cleaning patterns it
uses are:

1 Z-pattern or zigzag pattern

2 Random pattern

3 Wall-following pattern




English 9

4 Spiral pattern

In its auto cleaning mode, the robot uses these patterns in a fixed
sequence:z-pattern, random pattern, wall-following pattern, and spiral
pattern.

When the robot has completed this sequence of patterns, it starts moving in
Z-pattern again. The robot continues to use this sequence of patterns to
clean the room until the rechargeable battery runs low, or until it is switched
off manually.

If the robot detects a particularly dirty area during its cleaning run, it

switches to spiral mode and switches to turbo fan speed to ensure thorough
dirt removal.

Note: You can also select each mode individually by pressing the
appropriate button on the remote control. The manually selected modes are
only active for a couple of minutes. After that, the robot switches back to
auto-cleaning mode.

For more details, see chapter 'Using your robot', section 'Cleaning modes'.

our robot avoids height differences

y

The robot has three drop-off sensors in its bottom. It uses these drop-off
sensors to detect and avoid height differences such as staircases.

Note: It is normal for the robot to move slightly over the edge of a height
difference, as its front drop-off sensor is located behind the bumper.

Caution: In some cases, the drop-off sensors may not detect a staircase or
other height difference in time. Therefore monitor the robot carefully the
first few times you use it, and when you operate it near a staircase or
another height difference. It is important that you clean the drop-off
sensors regularly to ensure the robot continues to detect height
differences properly (see chapter ' Cleaning and maintenance' for
instructions).

Before first use

Mounting the side brushes

1 Unpack the side brushes and place the robot upside down on a table or
on the floor.
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' 2 Push the side brushes onto the shafts on the bottom of the robot.

Note: Make sure you attach the side brushes properly. Press them onto
the shaft until you hear them lock into position with a click.

Removing the tag from the remote control

The remote control works on a CR2025 coin-shaped battery. This battery is

protected with a protection tag that has to be removed before use.

1 Pull the battery protection tag out of the battery compartment of the
remote control. Now the remote control is ready for use.

Preparing for use

Installing the docking station

1 Insert the small plug of the adapter into the socket on the docking station
(1) and insert the adapter into the wall socket (2).
- The display of the docking station comes on.

2 Place the docking station on a horizontal, level floor against the wall.

Note: Make sure that there are no obstacles or height differences 80 cm
in front, 30 cm to the right and 100 cm to the left of the docking station.

Tip: To ensure the docking station stays firmly in the selected spot, fasten
it to the wall with screws or with two strips of double-sided tape.




Charging
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When charging for the first time and when the rechargeable battery of the
robot is empty, the charging time is four hours.

Your robot can be charged in two ways:
- On the docking station, either manually or automatically during use;
- By connecting the robot directly to the mains.

Note: When the rechargeable battery is fully charged, your robot can clean
for up to 120 minutes

Charging on the docking station
1 Press the power switch to switch on the robot.

2 Place the robot on the plugged-in docking station.

3 The start/stop button starts flashing.

Note: Because this is the first time you charge the robot, the display of
the robot shows the booting indicator.

4 When the rechargeable battery is fully charged, the start/stop button

lights up continuously.
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Charging automatically during use

1 When the robot has finished cleaning or when only 15% of the battery
power remains, it automatically searches for the docking station to
recharge. When the robot searches for the docking station, the light in the
start/stop button turns orange.

2 When the rechargeable battery is fully charged, the start/stop button
lights up continuously.

Preparing the room for a cleaning run

Before you start the robot on its cleaning run, make sure that you remove all
loose and fragile objects from the floor. Also remove all cables, wires and
cords from the floor.

Using your robot

Starting and stopping
1 Set the power switch on the side of the robot to the 'on' position.
2 Press the start/stop button.

- You can press the start/stop button on the robot.

- You can also press the start/stop button on the remote control.
3 The start/stop button is continuously on and the robot starts cleaning.
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4 The robot cleans in the auto-cleaning mode until its battery runs low. In
the auto-cleaning mode, it follows repeated sequences of Z-pattern,
random, wall-following and spiral patterns.

Note: To select an individual mode, press one of the mode buttons on
the remote control. See section 'Cleaning mode selection' for more
details.

5 When the battery runs low, the start/stop button turns orange and the
robot searches for the docking station to recharge.

6 You can also press the start/stop button to interrupt or stop the cleaning
run. If you press the start/stop button again and there is still enough
energy in the rechargeable battery, the robot continues cleaning in the
auto-cleaning mode.

7 To make the robot return to the docking station before the rechargeable
battery runs low, press the docking button on the remote control. The
docking icon on the display of the robot comes on and the robot returns
to the docking station.

Cleaning mode selection

Next to the auto-cleaning mode, this robot has four individual cleaning
modes that can each be activated by pressing the appropriate button on the
remote control.

Note: The manually selected modes are only active for a couple of minutes.
After that, the robot switches back to auto-cleaning mode.

N @ Z-pattern mode

In Z-pattern mode, the robot cleans by making Z-shaped loops through the
room to clean large areas.
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Random mode

In this mode, the robot cleans the room in a mixed pattern of straight and
crisscross movements.

@ Wall-following mode
il

In this mode, the robot follows the walls of the room to give the area
alongside the walls an extra clean.

Spiral mode

In this mode, the robot moves in a spiral pattern to clean a small area. If the
dust detection sensor detects dirt, the robot automatically switches the fan

ID ‘\@ ) to turbo speed.
&=

o 1 Use the arrow buttons above and below and to the left and right of the
Q start/stop button on the remote control to navigate the robot through the
room.

Note: Be careful when you drive the robot manually close to height
differences and staircases.

Note: The vacuuming function and the side brushes only work when the
robot is driven forward. The left, right or back buttons are only for
maneuvering the robot.
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Using the cleaning time buttons

o) - By default, the robot cleans in auto cleaning mode until its rechargeable
o battery runs low. The robot will then automatically return to its docking

station. If you selected one of the other cleaning times (see below), you
can switch back to the default mode by pressing the maximum cleaning
time button on the remote control.

The other cleaning time buttons on the remote control allow you to let
the robot operate for 60, 45 and 30 minutes respectively. When the
cleaning time is finished, the robot returns to its docking station. The
docking icon will light up on the display.

If you do not want the robot to return to the docking station at the end of
the cleaning time, press the cleaning time button twice. The docking icon
disappears from the display. When the cleaning time is finished, the robot
stops.

Operating the docking station

Setting clock time and day

If you want to use cleaning programs, you have to set the clock time and the
day of the week on the display of the docking station first.

Note: For the pictures that belong to the steps below, see the pages at the
back of this manual.

1 Press the set button. The set mode indicator and the clock time indicator
start flashing.

2 Press the select button once. The hour indication starts flashing.

3 Use the + and - buttons on the docking station to set the hour.The set
hour appears on the display.

4 Press the select button to confirm the hour set. The minutes indication
starts flashing.

5 Use the + and - buttons on the docking station to set the minutes. The set
minutes appear on the display.

6 Press the select button to confirm the minutes set. The indication 'Su’ for
Sunday starts flashing.

7 Use the + and - buttons on the docking station to set the current day of
the week.

8 Press the select button to confirm the day of the week.

9 Press the set button to confirm the clock time and day of the week
setting. Both the set mode indicator and the clock time indicator stop
flashing and turn solid.
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Program

Programming cleaning times

If you have set the time and the day of the week on the display of the
docking station, you can program cleaning times for your robot.

Note: For the pictures that belong to the steps below, see the pages at the
back of this manual.

The programming options available are:

Indications on display

Cleaning every day

All day indications are on

Cleaning on weekdays

Mo to Friindications are on

Cleaning on 2 consecutive days Indications of 2 days are on, e.g. Friand Sa

Cleaning 1 day a week

Indication of selected day is on

RC)
O
*®

-

Press the set button. The set mode indicator and the cleaning program

indicator start flashing.

2 Press the select button once. The hour indication starts flashing.

3 Usethe + and - buttons on the docking station to set the hour. The set
hour appears on the display.

4 Press the select button to confirm the hour set. The minutes indication
starts flashing.

5 Use the + and - buttons on the docking station to set the minutes. The set
minutes appear on the display.

6 Press the select button to confirm the minutes set. The indication ‘Su’ for
Sunday starts flashing.

7 Use the + and - buttons on the docking station to toggle between
cleaning programs (see the table above for the programmming options
available).

8 Press the select button to confirm the program selected.

9 Press the set button to confirm the programming. Both the set mode
indicator and the cleaning program indicator stop flashing and turn solid.

10 When you have set a cleaning program, the display shows the cleaning

program indicator and the day or days selected. If you leave the robot on

standby and its rechargeable battery is fully charged, it will start cleaning
at the programmed time on the programmed day or days.

Fan speed buttons

You can use the fan speed buttons to increase the fan speed to turbo or to
switch off the fan. The default setting is normal fan speed.

1 Press this button to switch off the fan

2 Press this button to switch on the fan at normal speed.

3 The turbo fan button increases the fan speed.



English 17

Clap response

The clap response is enabled when the robot enters sleep mode in the
following situations:

- when it stops cleaning due to an error

- when it cannot find its docking station in 20 minutes

If you do not see the robot, you can locate it by clapping your hands once.
The robot will respond by beeping and by lighting up all icons on its display.

Using the dry wipe attachment

The dry wipe attachment is a feature that allows you to clean hard floors
with dry wipes.

Note: If you use the dry wipe attachment, the robot may have trouble
crossing thresholds or climbing onto rugs.

Preparing the dry wipe attachment for use

1 Turn the robot upside down and place it on the floor or on a table.

2 Place the dry wipe on a table and place the dry wipe attachment on the
wipe with its fixation lugs pointing towards you.

3 Fold both ends of the dry wipe around the dry wipe attachment and
fasten the dry wipe onto the attachment by pushing the fixation blocks
into the recesses.

4 Insert the fixation lug of the dry wipe attachment into the opening just
behind the wheel on one side of the robot and push until you hear it lock
into place with a click. Then repeat these actions on the other side.

5 Turn the robot and place it on the floor on its wheels with the dry wipe
attachment touching the floor.
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Using the robot with the dry wipe attachment

When the dry wipe attachment is attached, you can use the robot in any
mode and on all hard floors. Do not use the dry wipe attachment on carpet
or rugs.

Removing the dry wipe attachment

1 Remove the dry wipe attachment as soon as you have finished wiping
the floor.

2 Turn the robot upside down and place it on the floor or on a table.

3 Push one end of the dry wipe attachment towards the wheel on the

other side of the robot to release it. Then pull the attachment off the
robot.

Using the invisible wall (FC8822)

Placing the batteries in the invisible wall
The invisible wall operates on four AA batteries.

1 Push the two release tabs at the bottom of the back cover (1) and slide
the back cover upwards and off the invisible wall (2).

2 Take four new AA batteries from the pack and insert them into the
battery compartment of the invisible wall.

Note: Make sure the + and - poles of the batteries point in the right
direction.

3 Slide the back cover onto the invisible wall again.
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Positioning the invisible wall to stop the robot

You can use the invisible wall to prevent the robot from entering a room or
area that you want to keep it out of.

1 Place the unit at a point you do not want the robot to cross, e.g at an
open door to a room that is off-limits to the robot.

2 Switch on the invisible wall with the on/off slide on top of the unit.
3 Start the robot.

_L_I 4 When the robot comes too close to the invisible wall, the light on the
@/) invisible wall starts flashing and the invisible wall emits a beam of
=, infrared light. This beam of infrared light makes the robot change its

] -\-*'\ course and move away from the invisible wall.

! Note: If you use the invisible wall, regularly check if the batteries still contain
) sufficient power. You can check this by switching the virtual wall off and on
];I e N again. If there is enough energy in the batteries, the LED on the invisible wall
will light up briefly.

Cleaning and maintenance

Cleaning the robot

To maintain good cleaning performance, you have to clean the drop-off

sensors, the wheels, the side brushes and the suction opening from time to

time.

1 Place the robot upside down on a flat surface

2 Use a brush with soft bristles (e.g. a toothbrush) to remove dust or fluff
from the drop-off sensors.

Note: It is important that you clean the drop-off sensors regularly. If the
drop-off sensors are dirty, the robot may fail to detect height differences
or staircases.
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3 Use a brush with soft bristles (e.g. a toothbrush) to remove dust or fluff
from the front wheel and side wheels.

4 To clean the side brushes, grab them by the bristles and pull them off
their shafts.

5 Remove fluff, hairs and threads from the shaft and from the side brush
with a soft brush (e.g. a toothbrush) or a cloth.

6 Check the side brushes and the bottom of the robot for any sharp objects
that could damage your floor.

7 Undo the snap connections of the TriActive XL nozzle by inserting by
inserting your fingers at the places marked with arrows and pull the
TriActive nozzle off the robot.

8 C(lean the suction opening with a soft brush (e.g. a toothbrush).
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9 Remove all visible dirt from the TriActive nozzle.

10 Insert the snap hooks of the TriActive nozzle into the holes in the bottom
of the robot. Push the TriActive nozzle back into position. Check if the
nozzle can move a few millimeters up and down freely.

11 Push the side brushes onto the shafts on the bottom of the robot again.

Emptying and cleaning the dust container
Empty and clean the dust container when the dust container full indicator

lights up continuously.
1 Make sure that the power switch is in 'off' position.

2 Remove the cover.
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Pull up the handle of the dust container lid and lift the dust container out
of the dust container compartment.

Note: When you remove or reinsert the dust container, take care not to
damage the blades of the motor fan.

Carefully lift the lid off the dust container (1) and take out the filter (2).

Shake the dust container over a dustbin to empty it. Clean the filter and
the inside of the dust container with a cloth or a toothbrush with soft
bristles. Also clean the suction opening in the bottom of the dust
container.

Caution: Do not clean the dust container and the filter with water or in
the dishwasher.

Put the filter back into the dust container (1). Then place the lid on the
dust container(2).

Put the dust container back into the dust container compartment and put
the top cover back on the robot.

Caution: Always make sure the filter is present inside the dust
container. If you use the robot without the filter inside the dust
container, the motor will be damaged.
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Ordering accessories

To buy accessories or spare parts, visit www.shop.philips.com/service or go
to your Philips dealer. You can also contact the Philips Consumer Care
Center in your country (see the international warranty leaflet for contact
details).

Replacement

Replacing the filter

Replace the filter if it is very dirty or damaged. You can order a new filter kit
under type number FC8066. See 'Emptying and cleaning the dust container’
in chapter 'Cleaning and maintenance' for instructions on how to remove
the filter from the dust container and how to place it in the dust container.

Replacing the side brushes

Replace the side brushes after some time to ensure proper cleaning results.

Always replace the side brushes when you notice signs of wear or damage.

We also recommend that you replace both side brushes at the same time.

You can order spare side brushes as part of replacement kit FC8068. This kit

also contains two filters and three dry wipes.

1 Make sure that the power switch is in 'off' position.

2 To replace the side brushes, grab the old side brushes by the bristles and
pull them off their shafts.

3 Push the new side brushes onto the shafts.

Replacing dry wipes
You can order new dry wipes. They are part of replacement kit FC8068. This
replacement kit also contains two side brushes and two filters.
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Replacing the battery of the remote control

The remote control works on a CR2025 coin-shaped battery. Replace the

battery when the robot no longer responds when you press the buttons on

the remote control.

1 Hold the remote control upside down. Push the release button on the
battery holder and at the same time slide the battery holder out of the
remote control.

2 Remove the empty battery from the battery holder and place a new
battery in the battery holder. Then slide the battery holder back into the
remote control.

Replacing the rechargeable battery

Recycling

The rechargeable battery of the robot may only be replaced by qualified
service engineers. Take the robot to an authorized Philips service center to
have the battery replaced when you can no longer recharge it or when it
runs out of power quickly. You can find the contact details of the Philips
Consumer Care Center in your country in the international warranty leaflet.

- This symbol means that this product shall not be disposed of with normal
household waste (2012/19/EU).

- This symbol means that this product contains a built-in rechargeable
battery which shall not be disposed of with normal household waste
(2006/66/EC). We strongly advise you to take your product to an official
collection point or a Philips service center to have a professional remove
the rechargeable battery.

- Follow your country’s rules for the separate collection of electrical and
electronic products and rechargeable batteries. Correct disposal helps
prevent negative consequences for the environment and human health.
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Removing the rechargeable battery

Warning: Only remove the rechargeable battery when you discard
the appliance. Make sure the battery is completely empty when
you remove it.

To remove the rechargeable battery, follow the instructions below. You can
also take the robot to a Philips service center to have the rechargeable
battery removed. Contact the Philips Consumer Care Center in your country
for the address of a service center near you.

1 Start the robot from a place somewhere in the room and not from the
docking station.

2 Letthe robot run until the rechargeable battery is empty to make sure
that the rechargeable battery is completely discharged before you
remove it and dispose of it.

3 Undo the screws of the battery compartment lid and remove the lid.

4 Lift out the rechargeable battery and disconnect it.
5 Take the robot and the rechargeable battery to a collection point for
electrical and electronic waste.

Troubleshooting

This chapter summarizes the most common problems you could encounter
with the appliance. If you are unable to solve the problem with the
information below, visit www.philips.com/support for a list of frequently
asked guestions or contact the Consumer Care Center in your country.
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Troubleshooting

Problem

Possible cause

Solution

The robot does not start
cleaning when | press the
start/stop button.

The rechargeable battery is
empty.

Charge the rechargeable battery (see
chapter 'Preparing for use').

The small plug is still inserted
in the socket on the robot.

The robot does not work on mains power.
It only works on its rechargeable battery.

Therefore, always disconnect the adapter
from the robot and the mains before use.

The power switch is not set to
'‘on' (1) position.

Press the power switch. Press the
start/stop button on the robot or on the
remote control to start cleaning.

The warning indicator
flashes quickly.

One or both wheels are stuck.

Set the power switch to 'off'. Remove the
fluff, hair, thread or wire that is caught
around the wheel suspension.

One or both side brushes are
stuck.

Clean the side brushes (see chapter
'Cleaning and maintenance').

The top cover is not present
or is not closed properly.

When the top cover is not present or is not
closed properly, the robot does not work.
Place the top cover on the robot properly.

The bumper is stuck.

Press the start/stop button. Lift the robot
so that its bumper comes free. Place the
robot at some distance from the obstacle
and press the start/stop button to make it
resume cleaning.

The robot was lifted while it
was cleaning.

Press the start/stop button. Place the
robot on the floor. Then press the
start/stop button to make the robot
resume cleaning.
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Solution

The robot does not clean
properly.

The bristles of one or both
side brushes are crooked or
bent.

Soak the brush or brushes in warm water
for a while. If this does not restore the
bristles to their proper shape, replace the
side brushes (see chapter 'Replacement’).

The filter in the dust container
is dirty.

Clean the filter in the dust container with a
cloth or a toothbrush with soft bristles.You
can also clean the filter and dust container
with a regular vacuum cleaner at a low
suction power setting.

If brushing or vacuuming does not help to
clean the filter, replace the filter with a
new one. We advise you to replace the
filter at least once a year.

The suction opening in the
bottom of the dust container
is clogged.

Clean the suction opening (see chapter
'Cleaning and maintenance").

The front wheel is jammed
with hair or other dirt.

Clean the front wheel (see chapter
'Cleaning and maintenance").

The robot is cleaning a very
dark or shiny surface, which
triggers the drop-off
sensors.This causes the robot
to move in an unusual
pattern.

Press the start/stop button and then move
the robot to a lighter colored piece of the
floor. If the problem continues to occur on
lighter colored floors, please go to
www.philips.com/support or contact the
Consumer Care Center in your country.

The robot is cleaning a floor
that reflects sunlight quite
strongly. This triggers the
drop-off sensors and causes
the robot to move in an
unusual pattern.

Close the curtains to block sunlight from
entering the room. You can also start
cleaning when the sunlight is less bright.

The rechargeable battery
can no longer be charged
or runs empty very fast.

The rechargeable battery has
reached the end of its life.

Replace the rechargeable battery (see
chapter 'Replacement’).

The battery of the remote
control runs empty too
fast.

Perhaps you did not insert
the correct type of battery.

For the remote control, you need a
CR2025 coin-shaped battery. If the
problem persists, go to
www.philips.com/support or contact the
Consumer Care Center in your country.
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Problem Possible cause Solution

The robot is moving in
circles.

The robot is in spot-cleaning
mode.

This is normal behavior. The spiral mode
can be activated when a lot of dirt is
detected on the floor for a thorough clean.
Itis also part of the auto cleaning mode.
After approximately one minute the robot
resumes its normal cleaning pattern. You
can also stop the spiral mode by selecting
a different cleaning mode on the remote
control.

The robot cannot find the There is not enough room for
docking station. the robot to navigate towards
the docking station.

Try to find another place for the docking
station. See 'Installing the docking station’
in chapter 'Preparing for use'.

Give the robot around 20 minutes to return
to the docking station.

The robot is still actively
searching.

The robot was not started
from the docking station.

If you want the robot to return to the
docking station after a cleaning run, start it
from the docking station.

The robot beeps when it You try to charge the robot Press the power switch to switch on the

is on the docking station.  with the power switch is in off robot.

position.

Error codes

Error code Possible cause Solution

E1 Wheels stuck Remove robot from the obstacle and press the
starts/stop button to resume cleaning.

E2 Top cover or dust Place the dust container in and the top cover

container not placed on the robot properly. The error code
properly disappears from the display automatically.

E3 Bumper stuck Remove the robot from the obstacle. The error
code disappears from the display
automatically.

E4 Robot lifted from floor Put the robot back on the floor to make the
error code disappear.

E5 Color of floor too dark Place robot on a lighter area of the floor. Clean
the drop-off sensors.

E6 Battery not inserted Read the instructions in ‘Inserting the

properly

rechargeable battery into the robot’ in chapter
‘Before first use’.

Charging error

Check if the power switch is in ‘on’ position
when the robot is on the docking station
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Uvod
Spolec¢nost Philips Vam gratuluje ke koupi a vita Vas! Chcete-li vyuzivat
vSech vyhod podpory nabizené spolec¢nosti Philips, zaregistrujte svij
vyrobek na strankach www.philips.com/welcome.

VsSeobecny popis

Rukojet vika nadoby na prach
Viko nadoby na prach

Filtr

Nadoba na prach

Horni kryt

Tabulka chybovych kodl
Ventilator

Naraznik

Cidlo dokovaci stanice

10 Vypinac

11 Predni kole¢ko

12 hridele postrannich kartackd
13 Senzory padu

14 Kolec¢ka

15 Saci otvor

16 Hubice TriActive XL

17 Postranni kartac¢ky

18 Upevnovaci bloky na suché utérky
19 Drzak na suché utérky

20 Sucheé utérky

21 Drzak baterie

22 Dalkovy ovladac¢

23 Neviditelna sténa (FC8822)
24 Dokovaci stanice

25 Adaptér

26 Mala zastrc¢ka

OoOoONOOUTAN WN —

Displej a dalkovy ovladac

Displej robota

P7e7e 909
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Indikator spiralového rezimu
Indikator rezimu pohybu podél stén
Indikator reZzimu cik-cak

Indikator nahodného rezimu

Doba uklidu

Ikona dokovani

Indikator rychlosti ventilatoru
Indikator naplnéni nadoby na prach
Snimac zvuku

10 Tlacitko pro vybér rezimu

1 Tladitko spusténi/zastaveni

12 Tladitko rychlosti ventilatoru

OCo~NOOUTA~ WN —

Cestina
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Dalkovy ovladac

1 Navigacni tlacitka a spusténi/zastaveni
@ 2 Tlacitka doby uklidu
@ © O 3 Tlacditka rezimu cigténi

® 4 Tladitka rychlosti ventilatoru
pHipS 5 Tlacitko dokovani

—@

® O @ @i

G@® @

Ovladaci panel dokovaci stanice

1 Displej zobrazuijici ¢as, datum a programoveé indikatory
2 Tladitka uprav a nastaveni

Jak robot funguje

Co robot uklizi

Tento robot je vybaven funkcemi, které umoznuiji, aby se stal vasim
praktickym pomocnikem pfi uklidu podlah.

Robot je vhodny predevsim pro cisténi tvrdych podlah ze dieva, dlazdic,
linolea apod. Cisténi mékkych podlah, napt. kobercd, mu mdze ¢init potize.
Pokud robota pouzivate k ¢isténi koberce, zUstarite pfi prvnim pouziti pobliz,
abyste vidéli, zda si dokaze s timto typem podlahy poradit. Na robota je také
tfeba dohlizet pfi pouzivani na velmi tmavych nebo lesklych tvrdych
podlahach.

Jak robot uklizi
Systém cisténi
Robot je vybaven tfifazovym systémem uUklidu, ktery zajistuje efektivni uklid
podlah.
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- Dva postranni kartacky pomahaji robotovi pfi ¢isténi dosahnout do roht a
mist podél zdi. Také pomahaji sbirat Spinu ze zemé a posouvat ji smérem
k sacimu otvoru.

- Volnou $pinu robot sebere diky dostate¢né sile sani a skrze saci otvor ji
premisti do nadoby na prach.

- Robot je vybaven drzakem na suché utérky, ktery umoznuije jesté
peclivejsi Uklid podlah stiranim suchou utérkou.

Schémata cisténi

V rezimu automatického cisténi pouziva robot automatické poradi
Uklidovych schémat pro optimalni ¢isténi jednotlivych oblasti mistnosti.
Pouzivana uklidova schémata jsou:

1 Schéma Z, nebo cik- cak

2 Nahodné schéma

3 Schéma pohybu podél zdi



32 Cestina

4 Spiralové schéma

V rezimu automatického &isténi robot pouziva tato schémata v pevném
pofadi: schéma Z, nahodné schéma, schéma pohybu podél zdi a spiralové
schéma.

Kdyz robot dokon¢i toto pofadi schémat, za¢ne se znovu pohybovat podle
schématu Z. Robot bude pokracovat v ¢isténi mistnosti pomoci tohoto
poradi schémat, dokud se jeho baterie skoro nevybije nebo dokud ho ru¢né
nevypnete.

Kdyz robot béhem Uklidu najde silné znecisténé misto, pfepne se do
spiralového rezimu a zapne ventilator na rychlost turbo, aby necistoty
efektivné odstranil.

Poznamka: Jednotlivé rezimy muizete také vybrat ru¢né stisknutim
prislusného tlacitka na dalkovéem ovladadi. Ru¢né vybrané rezimy jsou
aktivni pouze po nékolik minut. Poté se robot prepne zpét do rezimu
automatického &isténi.

Podrobnosti najdete v kapitole ,Pouzivani robota“ v ¢asti ,Rezimy cisténi*.

Jak se robot vyhyba vyskovym predélim

Ve spodni ¢asti je robot vybaven tfemi senzory padu. Tyto senzory padu
slouzi k tomu, aby robot rozpoznal vyskoveé predély, napiiklad schody.

Poznamka: Pokud se robot dostane mirné nad hranu stupné s vyskovym
rozdilem, je to normalni, protoze senzory padu jsou umistény az za
naraznikem.

Upozornéni: V nékterych pfipadech senzory padu nemusi schodisté nebo
jiny vyskovy predél rozpoznat vcas. Proto robota pfi nékolika prvnich
pouzitich a pfi provozu v blizkosti schodisté nebo jiného vyskového
predélu bedlivé sledujte. Senzory padu je duilezité pravidelné é&istit, aby si
robot zachoval schopnost spravné rozpoznat vyskové predély (pokyny
naleznete v kapitole ,,Cisténi a udrzba“).
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Pred prvnim pouzitim

Montaz postrannich kartackut

1 Vybalte postranni kartacky a polozte robota vzhiru nohama na stil nebo
na podlahu.
' 2 Nasunte kolecka na hfidele na spodni ¢asti robota.

Poznamka: Ujistéte se, ze jste postranni kartacky upevnili spravneé.
Nasadte je na hiidel, az uslysite, ze s kliknutim zapadly na své misto.

Odebrani stitku z dalkového ovladace

Dalkovy ovladac je napajen knoflikovou baterii CR2025. Baterie je opatiena

ochrannym stitkem, ktery je nutné pfed prvnim pouzitim vyjmout.

1 Vytdhnéte ochranny stitek z prostoru pro baterii dalkového ovladace.
Dalkovy ovladac je pfipraven k pouziti.

Priprava k pouziti

Instalace dokovaci stanice

1 Zapojte malou zastr¢ku adaptéru do zasuvky na dokovaci stanici (1) a
adaptér zapojte do zasuvky ve zdi (2).
- Rozsviti se displej dokovaci stanice.

2 Umistéte dokovaci stanici na vodorovny povrch ke zdi.

Poznamka: Zkontroluijte, Ze ve vzdalenosti 80 cm vpredu, 30 cm napravo
a 100 cm nalevo od dokovaci stanice nejsou zadné prekazky ani vysSkove
predély.

Tip: Aby dokovaci stanice zUstala pevné na vybraném misté, pfipevnéte ji
ke sténé Srouby nebo dvéma kousky oboustranne lepici pasky.
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Nabijeni

Prvni nabijeni robota, stejné jako nabijeni zcela vybité baterie, trva Ctyfi
hodiny.

Robota lze nabijet dvéma zplsoby:

- v dokovaci stanici bud ru¢né nebo automaticky pfi pouzivant;

- pfipojenim robota pfimo do zasuvky.

Poznamka: Na plné nabitou baterii mtze robot uklizet az 120 minut.

Nabijeni v dokovaci stanici
1 Zapnéte robota stisknutim vypinace.

2 Umistéte robota do dokovaci stanice pfipojené k elektrické zasuvce.

3 Tladitko spusténi/zastaveni za¢ne blikat.

Poznamka: Protoze jde o prvni nabijeni robota, na displeji robota se
zobrazi symbol spousténi systému.

4 Kdyz je akumulator plné nabity, tlacitko spusténi/zastaveni sviti
nepretrzité.
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Automatické nabijeni p¥i pouzivani

1 Kdyz robot dokonci ¢isténi nebo kdyz nabiti akumulatoru klesne pod
15 %, robot automaticky vyhleda dokovaci stanici, aby dobil akumulator.
KdyzZ robot hleda dokovaci stanici, rozsviti se svétlo na tlacitku
spusténi/zastaveni oranzové.

2 Kdyz je akumulator plné nabity, tlacitko spusténi/zastaveni sviti
nepretrzité.

Priprava mistnosti na uklid

NeZ poslete robota na uklid, odeberte z podlahy vsechny volné a kiehké
predméty. Také ze zemé odstrante veskeré kabely a draty.

Pouzivani robota

Spusténi a zastaveni
1 Nastavte vypinac na strané robota do polohy ,zapnuto®.
2 Stisknéte tlacitko spusténi/zastaveni.
- Muzete stisknout tlacitko spusténi/zastaveni na robotovi.

- Také lze stisknout tlacitko spusténi/zastaveni na dalkovém ovladadi.
3 Tladitko spusténi/zastaveni za¢ne nepretrzité svitit a robot za¢ne uklizet.
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4 Robot bude uklizet v rezimu automatickeho &isténi, dokud se baterie
skoro nevybije. V rezimu automatického cisténi robot opakuje predem
dané poradi schémat pohybu Z, ndhodného cisténi, pohybu podél stén a
spiraly.

Poznamka: Chcete-li vybrat jeden rezim, stisknéte pfislusné tlacitko
rezimu cisténi na dalkovém ovladaci. Dalsi podrobnosti najdete v ¢asti
LVybér cisticiho rezimu®.

5 Kdyz se baterie bliZi vybiti, rozsviti se tlacitko spusténi/zastaveni
oranzove a robot vyhleda dokovaci stanici, aby se nabil.

6 Stisknutim tlacitka spusténi/zastaveni lze také cisténi prerusit nebo
zastavit. Kdyz tlacitko spusténi/zastaveni stisknete znovu a baterie je
dostate¢né nabita, bude robot pokracovat v rezimu automatického
cisteni.

7 Kdyz budete chtit, aby se robot vratil do dokovaci stanice diive, nez bude
baterie skoro vybita, stisknéte dokovaci tlacitko na dalkovéem ovladadi.
Ikona dokovani na displeji robota za¢ne blikat a robot se vrati do
dokovaci stanice.

Vybér cisticiho rezimu
Robot ma kromé rezimu automatického cisténi dalsi ctyfti rezimy cistent,
které muzete vybrat stisknutim pfislusného tlacitka na dalkovém ovladaci.

Poznamka: Ru¢né vybrané rezimy jsou aktivni pouze po nekolik minut. Potée
se robot prepne zpét do rezimu automatického cisténi.

N @ Schéma Z

e u@ A Pfi cisténi podle schématu Z isti robot velké plochy v mistnosti pohybem ve
\ p e vy, ;
.*:(D’\x’. smyckach tvaru pismene Z.
N e
\__:,f_\ S \\\
A b
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Nahodny rezim
V tomto rezimu se robot pfi Uklidu mistnosti pohybuje stfidave rovnymi a

kiizovymi pohyby.

ReZzim pohybu podél stén

V tomto rezimu se robot pohybuije podél stén mistnosti, aby oblasti podél

stén vydcistil pecliveji.

Spiralovy rezim

V tomto rezimu se robot pohybuje po spiralové draze, aby vydistil malou
oblast. Kdyz ¢idlo prachu detekuje necistoty, robot automaticky prepne
ventilator na rychlost turbo.

‘ o 1 Pohyb robota po mistnosti mUzete ovladat tlacitky sipek kolem tlacitka
o) Stoni i 4lkove 5
o OQ spusténi/zastaveni na dalkovém ovladadi.
Poznamka: Kdyz robota ovladate ru¢ne, davejte pozor na vyskove
predély a schody.

Poznamka: Funkce vysavani a postranni kartacky funguii, pouze kdyz
robot jede dopredu. Tlacitka doleva, doprava a dozadu slouzi pouze
k manévrovani s robotem.
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Pouzivani tlacitek doby uklidu

o) - Ve vychozim nastaveni bude robot uklizet v rezimu automatického
o ¢isténi, dokud nebude baterie témeér vybita. Poté se robot automaticky
vrati do dokovaci stanice. Pokud jste dfive vybrali jednu z ostatnich dob

uklidu (viz nize), mizete vychozi rezim znovu nastavit stisknutim tlacitka
maximalni doby Uklidu na dalkovém ovladani.

Ostatni tlacitka doby uklidu na dalkovém ovladani vam umoznuiji zadat
Uklid na dobu 60, 45 a 30 minut. Po uplynuti doby Uklidu se robot vrati
do dokovaci stanice. Na displeji se rozsviti ikona dokovani.

Pokud nechcete, aby se robot po dokonceni uklidu vratil do dokovaci
stanice, stisknéte tlacitko doby Uklidu dvakrat. Ikona dokovani z displeje
zmizi. Po uplynuti doby ¢isténi se robot zastavi.

Ovladani dokovaci stanice

Nastaveni data a ¢asu na hodinach

Chcete-li pouzivat &istici programy, musite nejprve na displeji dokovaci
stanice nastavit datum, ¢as a den v tydnu.

Poznamka: Obrazky k nasledujicim pokyntm najdete na listech na konci
navodu.

1 Stisknéte tlacitko SET. Indikator nastaveni a indikator ¢asu hodin za¢nou
blikat.

2 Stisknéte jednou tlacditko vybéru. Za¢ne blikat Udaj hodin.

3 Pomodi tlacitek + a - na dokovaci stanici nastavte hodinu. Nastavena
hodina se zobrazi na displeji.

4 Potvrdte nastavenou hodinu stisknutim tlacitka vybéru. Za¢ne blikat
indikator ¢asu v minutach.

5 Tladitky + nebo - na dokovaci stanici nastavte minuty. Nastavene minuty
se zobrazi na displeji.

6 Potvrdte nastavené minuty stisknutim tlacitka vybéru. Za¢ne blikat
indikator ,Su“ (Sunday, nedéle).

7 Pomoci tlacitek + a - na dokovaci stanici nastavte dnesni den v tydnu.

Stisknutim tlacitka vybéru potvrdte nastaveny den.

9 Stisknutim tladitka nastaveni potvrdte nastaveni ¢asu a dne v tydnu.
Indikator nastaveni i indikator ¢asu hodin pfestanou blikat a rozsviti se.

©
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Programovani doby uklidu

Po nastaveni data, ¢asu a dne v tydnu na displeji dokovaci stanice mizete
naprogramovat dobu Uklidu robota.

Poznamka: Obrazky k nasledujicim pokyntm najdete na listech na konci
navodu.

Moznosti naprogramovani:

Indikace na displeji

Kazdodenni uklid

Zapnuté indikace cely den

UKlid v pracovni dny

Zapnuté indikace Po — Pa (Mo — Fri)

UKlid 2 dny po sobé

Zapnuté indikace 2 dnU, napfiklad Pa a So (Fri a Sa)

Uklid jeden den v tydnu

Zapnuta indikace jednoho dne

ERRE)
2.

0000
®00® @
00080

@

1 Stisknéte tlacitko SET. Indikator nastaveni a indikator programu Uklidu
zacnou blikat.

2 Stisknéte jednou tlacitko vybéru. Za¢ne blikat udaj hodin.

3 Tladitky + nebo - na dokovaci stanici nastavte hodiny. Na displeji se
zobrazi nastavena hodina.

4 Potvrdte nastavenou hodinu stisknutim tlacitka vybéru. Za¢ne blikat
indikator ¢asu v minutach.

5 Tlacitky + a — na dokovaci stanici nastavte minuty. Nastavené minuty se
zobrazi na displeji.

6 Potvrdte nastavené minuty stisknutim tlacitka vybéru. Za¢ne blikat
indikator ,Su® (Sunday, nedéle).

7 Pomoci tlacitek + a - na dokovaci stanici lze pfepinat mezi programy
Uklidu (moznosti programovani najdete v predchazejici tabulce).

8 Stisknutim tlacitka vybéru potvrdte vybrany program.

9 Stisknutim tlacitka nastaveni potvrdte naprogramovani. Oba indikatory,
rezimu nastaveni i programu uklidu, prestanou blikat a rozsviti se.

10 Po nastaveni programu Uklidu se na displeji zobrazi indikator
naprogramovaného Uklidu a indikatory vybranych dnl. Kdyz nechate
robota v pohotovostnim rezimu a s nabitou baterii, robot za¢ne uklizet
Vv naprogramovanée dny v naprogramovanem ¢ase.

Tlacitka rychlosti ventilatoru

Pomoci tlacitek rychlosti ventilatoru mizete zvysit rychlost ventilatoru na
turbo nebo ventilator vypnout. Ve vychozim nastaveni je rychlost ventilatoru
normalni.

1 Stisknutim tohoto tlacitka ventilator vypnete.

2 Stisknutim tohoto tlacitka pfepnete ventilator do normalni rychlosti.

3 Tlacitko rychlosti turbo zvysi otacky ventilatoru.
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Reakce na tlesknuti

Reakce na tlesknuti, kdyz se robot nachazi v rezimu spanku, je aktivni

v nasledujicich situacich:

- disténi bylo zastaveno z dGvodu chyby,

- naprogramovali jste pfilis kratky cas cistént,

- robot nedokazal béhem 20 minut najit dokovaci stanici.

Pokud robota nevidite, mdzete ho najit jednim tlesknutim. Robot zareaguje
vydanim zvukového signalu a rozsvicenim vsech ikon na displeji.

Pouzivani nastavce na suché utérky

Funkce nastavce na suché utérky umoznuije vytirat podlahy suchymi
utérkami.

Poznamka: Robot s pfipojenym nastavcem na suché utérky mdze mit
problémy pri pfejezdu prahl nebo vystupu na koberce.

Priprava nastavce na suché utérky k pouziti

1 Obratte robota vzhidru nohama a polozte ho na stll nebo na podlahu.

2 Polozte suchou utérku na stul a pfilozte na ni nastavec na suché utérky
tak, aby upevhovaci vystupky sméfovaly smérem k vam.

3 Prelozte oba konce suché utérky pfes nastavec a utérku pfipevnéte
k nastavci zatlac¢enim upevnovacich blok’ do prohlubni.

4 Vlozte nastavec na suché utérky upevnovacimi vystupky do otvoru za
koleckem na strané robota a zatlac¢te na nastavec, az zaklapne na své
misto. Totéz zopakujte na druhé strané.

5 Robota prevratte a postavte ho na kolec¢ka na podlahu. Nastavec na
suché utérky se bude dotykat podlahy.
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Pouzivani robota s nastavcem na suché utérky

Robot s pfipojenym nastavcem na suché utérky mdzete pouzivat
v libovolném rezimu na vsechny tvrdé povrchy. Nepouzivejte suché utérky
na kobercich.

Odpojeni nastavce na suché utérky
1 Po dokonceni vytirani ihned nastavec na suché utérky sejméte.
2 Obratte robota vzhiru nohama a poloZte ho na stdl nebo na podlahu.

3 Zatlacte na jeden konec nastavce na suché utérky smérem ke kolecku na
druhé strané robota. Nastavec se uvolni. Potom ho vytahnéte z robota.

Pouziti neviditelné stény (FC8822)

Vlozeni baterii do neviditelné stény

Jednotka neviditelné stény funguje na Ctyfi baterie typu AA.
1 Stisknéte dva uvolnovaci jazycky na spodni strané zadniho krytu (1)
a vysunte horni kryt nahoru a ven z jednotky neviditelné stény (2).

2 Vybalte ¢tyii nové baterie typu AA a vlozte je do prostoru pro baterie
jednotky neviditelné stény.

Poznamka: Zkontrolujte spravnou orientaci + a — pold baterii.

3 Zasunte zadni kryt na jednotce neviditelné stény.




42  Cestina

Zastaveni robota pomoci neviditelné stény

Neviditelna sténa slouzi k tomu, aby robot nevstupoval do oblasti mistnosti,
do které ho nechcete pustit.

1 Umistéte jednotku do bodu, ktery robot nesmi prekrocit (naptiklad
k otevienym dvefim mistnosti, kterou nechcete robotem uklizet).

2 Posuvnym vypina¢em na horni strané jednotky zapnéte neviditelnou
sténu.
3 Spustte robota.

_L_I _ 4 Kdyz se robot priblizi k neviditelné sténé, kontrolka na neviditelné sténé
@}) zacne blikat a neviditelna sténa vysle paprsek infracerveného svétla.
=, Paprsek infracerveného svétla pfinuti robota zménit trasu a presunout se

] -\-*'\ smeérem pry¢ od jednotky neviditelné stény.

! Poznamka: Pokud pouzivate neviditelnou sténu, pravidelné kontrolujte, zda
. =) jsou baterie nabité. Mlzete se presvédcit vypnutim a opétovnym zapnutim
];I i N neviditelné stény. Jsou-li baterie dostatecné nabite, kontrolka LED na
neviditelné sténé se kratce rozsviti.

v rd

teni

X
Y

a udrzba

Cisténi robota
Aby robot mohl stale dobte uklizet, je nutné obcas vycistit senzory padu,
kolecka, postranni kartacky a saci otvor.
1 Polozte robota vzhiru nohama na rovny povrch.

2 Pomoci kartacku s mékkymi stétinami (napf. kartacku na zuby) odstrarite
prach a necistoty ze senzor( padu.

Poznamka: Senzory padu je dllezité istit pravidelné. Se znecisténymi
senzory nemusi robot rozpoznat vyskové predély nebo schody.
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3 Pomoci kartacku s mékkymi stétinami (napf. kartacku na zuby) odstrarnte
prach a necistoty z prfedniho kolecka a boc¢nich kolecek.

4 Postranni kartacky pred cisténim uchopte za stétiny a stahnéte je
z hiideli.

5 Pomoci mékkého kartacku (napt. kartacku na zuby) nebo haditkem
odstrante z hiidele a z postranniho kartacku necistoty, vlasy a nité.

6 Zkontrolujte, zda na postrannich karta¢cich nebo na spodni strané robota
nejsou néjake ostré pfredmety, které by mohly poskodit podlahu.

7 Vlozenim prstl na mista oznac¢ena Sipkami odpojte pripojeni hubice
TriActive XL a vytahnéte ji z robota ven.

8 Ocistéte saci otvor pomoci kartacku s meékkymi stétinami (napf. kartacku
na zuby).
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9 Odstrante veskeré viditelné necistoty z hubice TriActive.

10 VloZte pojistné hacky hubice TriActive do dér ve spodni ¢asti robota.
Zatlacte hubici TriActive zpét na své misto. Ovérte, Ze se hubice muze
volné pohybovat o nékolik milimetrd nahoru a dolt.

11 Nasunite kole¢ka zpét na hiidele na spodni ¢asti robota.

Vyprazdnovani a ¢isténi nadoby na prach

Pokud indikator naplnéni nadoby na prach nepfetrzité sviti, vysypte
a vycistéte nadobu na prach.

1 Zkontrolujte, Zze je vypinac v poloze ,vypnuto®.

2 Vyjméte kryt.
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Zatahnéte za rukojet vika nadoby na prach a vyjméte nadobu na prach

z prostoru pro nadobu na prach smérem nahoru.

Poznamka: Kdyz nadobu na prach vyjimate nebo vracite na misto, dejte
pozor, abyste neposkodili lopatky ventilatoru.

Opatrné zvednéte viko nadoby na prach (1) a vyjméte filtr (2).

Vyklepejte nadobou na prach nad odpadkovym kosem. Vycistéte filtr a
vnitfek nadoby na prach hadiikem nebo kartackem s mekkymi stétinami.
Vycistéte i saci otvor v dolni ¢asti nadoby na prach.

Upozornéni: Nadobu na prach ani filtr nemyjte vodou ani v myéce na
nadobi.

Vlozte filtr zpét do nadoby na prach (1). Poté nadobu na prach (2)
prikryjte vikem.

Vratte nadobu na prach zpét do jejiho prostoru a vratte horni kryt robota
na misto.

Upozornéni: Vzdy se ujistéte, Ze se v nadobé na prach nachazi filtr.
Pokud robota budete pouzivat bez filtru v nadobé na prach, dojde
k poskozeni motoru.
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Objednavani prislusenstvi

Vyména

Vymeéna filtru

Chcete-li koupit pfislusenstvi nebo nahradni dily, navstivte adresu
www.shop.philips.com/service nebo se obratte na prodejce vyrobkl
Philips. MUzete se také obratit na stredisko péce o zakazniky spole¢nosti
Philips ve své zemi (kontaktni Udaje naleznete na letacku s celosvétovou
zarukou).

Pokud je filtr velmi spinavy nebo poskozeny, vymente ho. Novou sadu filtrd
si mUzete objednat pod typovym cislem FC8066. V ¢asti ,Vyprazdnovani a
¢isténi nddoby na prach® v kapitole ,Cisténf a udrzba“ najdete pokyny, jak
filtr vyjmout z nadoby na prach a jak ho vloZit zpét.

Vymeéna postrannich kartacku

Po urcité dobé postranni kartacky vymeénte, abyste zajistili kvalitni vysledky

cisténi.

Postranni kartacky ménte vzdy, kdyz si vsimnete znamek opotiebeni nebo

poskozeni. Doporucujeme ménit vzdy oba kartacky najednou. Nahradni

postranni kartacky lze objednat jako soucast vyménné soupravy FC8068.

Souprava obsahuije dva filtry a tii suché utérky.

1 Zkontroluijte, Ze je vypinac v poloze ,vypnuto®.

2 Postranni kartacky, které chcete vymeénit, uchopte za stétiny a stahnéte je
z hrideli.

3 Nasunte na hiidel novy postranni kartacek.
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Vymeéna suchych utérek

Noveé suché utérky si mUzete objednat jako soucast vymeénné soupravy
FC8068. Vyménna souprava obsahuije také dva postranni kartacky a dva
filtry.

Vymeéna baterie dalkového ovladace

Dalkovy ovladac je napajen knoflikovou baterii CR2025. Baterii vymeénte,

pokud robot nereaguije na stisknuti tlac¢itek dalkového ovladace.

1 Podrzte dalkovy ovladac vzhiru nohama. Stisknéte uvolfiovaci tlacitko na
drzaku baterie a zaroven z dalkového ovladace vysunte drzak baterie.

2 Vyjmeéte vybitou baterii z drzaku baterie a vloZte do n&j novou baterii.
Poté drzak baterie zasunte zpét do dalkového ovladace.

Vyména akumulatoru

Recyklace

Vymeénu akumulatoru robota sméji provadét pouze kvalifikovani servisni
technici. Pokud akumulator nelze nabit nebo dochazi k jeho pfilis rychlemu
vybijeni, odneste robota do autorizovaného servisniho stfediska Philips, kde
si ho mUzete nechat vymeénit. Podrobnosti o stfedisku zakaznické péce
spolecnosti Philips ve své zemi naleznete na letaku s mezinarodné platnou
zarukou.

- Tento symbol znamena, ze vyrobek nelze likvidovat s béZznym
komunalnim odpadem (2012/19/EU).
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- Symbol na vyrobku znamena, ze tento vyrobek obsahuje vestavéne
dobijeci baterie, které nemohou byt likvidovany spole¢né s béznym
domacim odpadem (2006/66/ES). Dlrazné doporucujeme, abyste
vyrobek zanesli do oficialniho sbérneho mista nebo servisniho stfediska
Philips a nechali vyjmuti nabijeci baterie na odbornicich.

- Dodrzuijte pfedpisy vasi zemé tykajici se sbéru tfidéného odpadu
elektrickych a elektronickych vyrobkl a také akumulatorl. Spravnou
likvidaci pomUzete zabranit negativnim dopaddm na Zivotni prostiedi a
lidské zdravi.

Vyjmuti akumulatoru

Varovani: Az budete pristroj likvidovat, vyjméte z néj akumulator.
Pred vyjmutim akumulatoru se ujistéte, Ze je uplné prazdny.

Pri vyjmuti akumulatoru postupuijte podle krokd uvedenych nize. MUzete

také robota odnést do servisniho stfediska Philips, kde bude akumulator

vyjmut. Chcete-li ziskat adresu svého nejblizsiho servisniho stfediska,

obratte se na Stfedisko péce o zakazniky Philips ve vasi zemi.

1 Spustte robota z libovolného mista v pokoji (a nikoliv z dokovaci stanice).

2 Nechte robota zapnutého, dokud se akumulator nevybije, abyste se
ujistili, ze bude akumulator zcela vybity, nez jej vyjmete z pfistroje a
zlikvidujete.

3 Odmontuijte srouby vika prinradky na baterie a sejméte viko.

4 Zdvihnéte akumulator a odpoijte ho.
5 Odevzdejte robota a akumulator na sbérné misto pro likvidaci
elektroodpadu.

— w V4 V4 (o]

ResSeni problému
V této kapitole jsou shrnuty nejbéznéjsi problémy, se kterymi se mizete
u pristroje setkat. Pokud se vam nepodali problém vyfesit podle
nasledujicich informaci, navstivte web www.philips.com/support, kde
najdete odpovédi na nejcastéjsi dotazy. Pfipadné kontaktujte stiedisko péce
o zakazniky ve své zemi.
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Problém Mozna pricina

Cesétina 49

Reseni

Po stisknuti tlacitka Akumulator je vybity.
spusténi/zastaveni robot

Nabijte akumulator (viz kapitola , Pfiprava
k pouziti*).

nezacne uklizet.
Mala zastreka je stale

zapojena v zasuvce robota.

Robota nelze provozovat, je-li napajen ze
sité. Lze ho napajet pouze z baterie. Proto
pred pouzitim vzdy odpoijte adaptér od
robota a ze sitové zasuvky.

Vypinac neni v poloze
Lzapnuto“ (1).

Stisknéte vypinac. Stisknéte tlacitko
spusténi/zastaveni na robotu nebo na
dalkovém ovladaci pro spusténi uklidu.

Indikator varovani rychle  Zaseklo se jedno nebo obé
blika. kolecka.

Prepnéte vypinac do polohy ,vypnuto®.
Odstrante necistoty, vlasy a kousky niti
nebo dratl, které se zachytily kolem
zavésu kolecka.

Zasekl se jeden nebo oba
postranni kartacky.

Vycistéte postranni kartacky (viz kapitola
LCigténi a udrzba®).

Horni kryt chybi nebo neni
spravné zavfeny.

Robot nefunguije, pokud horni kryt chybi
nebo neni spravné uzavien. Umistéte horni
kryt na robota spravné.

Zasekl se naraznik.

Stisknéte tlacitko spusténi/zastaveni.
Zvednéte robota, aby se jeho naraznik
uvolnil. Umistéte robota dale od prekazky
a stisknéte tlacitko spusténi/zastaveni, aby
v &isténi pokracoval.

Robot byl béhem cisténi
zvednut.

Stisknéte tlacitko spusténi/zastaveni.

PoloZte robota na podlahu. Stisknéte
tlacitko spusténi/zastaveni, aby robot
pokracoval v cisténi.
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Problém

Mozna pri¢ina

Reseni

Robot neuklizi fadné.

Stétiny jednoho nebo obou
kartacku jsou zkfivené nebo
ohnuté.

Namocte kartacek nebo kartacky na chvili
do teplé vody. Pokud se timto stétiny
nenarovnaji, postranni kartacky vymente
(viz kapitola ,Vyména*).

Filtr v nadobé na prach je
znedistény.

Vycistéte filtr nadoby na prach hadfikem
nebo kartackem s meékkymi stétinami. Filtr
a nadobu na prach mUzete vycistit také
pomoci bézného vysavace s nizkym
stupném sani.

Pokud c&isténi kartackem nebo vysavacem
nepomuze filtr zbavit nedistot, vymeénte
filtr za novy. Doporucujeme filtr vymeénit
alespon jednou rocné.

Saci otvor v dolnf ¢asti
nadoby na prach je ucpany.

Vy¢istéte saci otvor (viz kapitola Cisténi a
udrzba).

Predni kolecko se zaneslo

vlasy nebo jinymi necistotami.

Vycistéte pfedni kolecko (viz kapitola
JCisténi a udrzba®).

Robot uklizi velmi tmavy
nebo leskly povrch, ktery
aktivuje senzory padu. Robot
se poté pohybuije po
neobvyklych schématech.

Stisknéte tlacitko spusténi/zastaveni a
presunte robota na svétlejsi podlahu.
Pokud problém pretrvava i na svétlejsich
podlahach, navstivte webovou stranku
www.philips.com/support nebo se obratte
na stfedisko péce o zakazniky ve své zemi.

Robot cisti podlahu, ktera
velmi silné odrazi slunecni
svétlo. To aktivuje senzory
padu a zpusobuje neobvykly
pohyb robota.

Zatazenim zavésl zabrante slune¢nimu
svétlu v pristupu do mistnosti. Popripadé
muUzete cisténi spustit, az bude slunce
meéneé svitit.

Akumulator jiz neni
mozné nabit nebo se
velmi rychle vybiji.

Zivotnost akumulatoru
skoncila.

Vymeénte nabijeci baterii (viz kapitola
Vymeéna®).

Baterie dalkovéeho
ovladace se prilis rychle
vybiji.

Mozna jste do ovladace
vlozili Spatny typ baterie.

Pro dalkovy ovladac pottebujete
knoflikovou baterii CR2025. Pokud
problém pretrvava, navstivte webovou
stranku www.philips.com/support nebo se
obratte na stifedisko péce o zakazniky ve
sveé zemi.

Robot se pohybuje
v kruzich.

Robot je v rezimu bodového
cisténi.

Jedna se o normalni chovani. Spiralovy
rezim lze aktivovat, kdyz je na podlaze
mnoho Spiny, aby bylo zaru¢eno ddkladné
vycisténi. Je také soucasti rezimu
automatického cisténi. Po priblizné jedné
minuté se robot vrati do svého normalniho
Uklidového schématu. Spirdlovy rezim
mUzete zastavit také tim, Ze na dalkovém
ovladaci zvolite jiny rezim cisténi.
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Reseni

Robot nemuze najit
dokovaci stanici.

Robot nema dost mista, aby  Zkuste pro dokovaci stanici najit jiné misto.
se dostal k dokovaci stanici. Viz ,Instalace dokovaci stanice® v kapitole

,Priprava k pouziti*.

Robot stale aktivhé
vyhledava.

Dejte robotovi zhruba 20 minut, aby se
vratil do dokovaci stanice.

Robot nebyl spustén
z dokovaci stanice.

Pokud chcete, aby se robot po dokon&eni
¢isténi vratil do dokovacdi stanice, spustte
ho z ni.

Robot pipa, kdyz je
v dokovaci stanici.

Pokousite se robota nabit

s vypinacem v poloze
Lvypnuto®.

Zapnéte robota stisknutim vypinace.

Chybové kédy

Chybovy kéd MozZna pric¢ina Reseni

E1 Zaseknuta kolec¢ka Odstrante prekazku a tlacitkem

spusténi/zastaveni obnovte Uklid.

E2 Nespravné umistény Nadobu na prach spravné vlozte do robota a
horni kryt nebo nadoba  radné uzaviete horni kryt robota. Kod chyby
na prach z displeje automaticky zmizi.

E3 Zaseknuty naraznik Odstrante prekazku. Kod chyby z displeje

automaticky zmizi.

E4 Robot neni polozen na  Polozte robota zpét na podlahu, kod chyby
zemi. z displeje automaticky zmizi.

E5 PFilis tmava podlaha Umistéte robota na svétlejsi oblast podlahy.

Vycistéte senzory padu.
E6 Nespravné vlozena Prectéte si pokyny v casti ,Vlozeni nabijeci

baterie

baterie do robota“ v kapitole ,Pred prvnim
pouzitim*.

Chyba nabfjeni

Zkontroluijte, zda je vypinac v poloze
,zapnuto®, kdyz je robot v dokovaci stanici.
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Bevezetés

Koszonjuk, hogy Philips terméket vasarolt, és udvozoljuk a Philips vilagaban!
A Philips altal biztositott tamogatas teljes korl igénybevételéhez regisztralja
a terméket a www.philips.com/welcome cimen.

Altalanos leiras

Portartalyfedél fogantyuja
Portartaly fedele

SzUurd

Portartaly

Felso fedél

Hibakodok tablazata
Ventilator

Utkozd

Dokkoloegység érzékelodje
10 Bekapcsologomb

11 Els6 kerék

12 Oldalso kefetengelyek

13 Mélyseégérzékeldk

14 Kerekek

15 Szivonyilas

16 TriActive XL szivofej

17 Oldalkefek

18 Rogzitd blokkok a szaraz torlokenddk szamara
19 Szaraz torlékendo tartdja
20 Szaraz torlékenddk

21 Elemtartd

22 Tavvezerld

23 Lathatatlan fal (FC8822)
24 Dokkoloegyseég

25 Adapter

26 Kisméretll csatlakozodugasz
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Kijelzd és tavvezérlo

A robot kijelzéje

P7e7e 909
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Spiral mintaju Uzemmaod jelzéfénye
Falkovetd Uzemmaod jelzédfénye
Cikcakk minta Uzemmaod jelzéfénye
Véletlenszer( mintaju Uzemmod jelzéfénye
Tisztitasi ido

Dokkolas ikon

Ventilatorsebesség kijelzodje
Kukatelitettség-jelzd

Hangérzékeld

10 Uzemmodvalasztd gomb

1 Inditas és leallitas gomb

12 Ventilatorsebesség gombija

OCo~NOOUTA~ WN —

Magyar
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Tavvezérld
1 Navigacios gombok, illetve start/stop gomb
@ 2 Takaritasi idé gombok
@ © O 3 Takaritdsi Gzemmod gombok
® 4 Ventilatorsebesség gombijai
pHipS 5 Dokkolas gomb
@
@O O i ®
@@ @

Dokkoléegység vezérl6pultja
1 Kijelzd idd, nap és programozas kijelzésével
2 Beallité gombok

Hogyan miikoddik a robotporszivo?

Mit tisztit a robotporszivo?

A robotporszivo olyan funkciokkal van ellatva, amelyeknek koszonhetden
megfeleld segitséget nyUijt az otthoni padlotisztitasban.

A robotporszivo kuldndsen alkalmas kemény padlok, példaul fa-, csempe-
vagy lindleumpadlok tisztitasara. Puha padlok, példaul szényegek vagy
labtorlok tisztitasa soran problémak merulhetnek fel. Ha a robotporszivot
els® alkalommal hasznalja szonyeg vagy labtorld tisztitasara, maradjon a
kodzelben, hogy meggydzodjon rola, hogy a készulék alkalmas az ilyen
tipusu padlok tisztitasara. Fekete és féenyes kemeny padlok tisztitasa soran a
robotporszivo szintén fellgyeletet igényel.

Hogyan tisztit a robotporszivo?

Tisztitérendszer
A robotporszivo 3 [épcsos tisztitdrendszerrel tisztitja hatékonyan a padlot.
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- A két oldalso kefe segit a robotnak megtisztitani a padlot a sarkokban és
a fal mentén. Ezek tovabba segitenek fellazitani a padlorol a lerakodott
szennyezodést, és tovabbitjak azt a szivonyilashoz.

- Arobotporszivo szivoereje felszedi a laza szennyezddést, és a
szivonyilason keresztll a portartalyba szallitja azt.

- Arobotporszivo fel van szerelve egy szaraztorldkendd-tartoval, amely
lehetoveé teszi, hogy a kemény padlot szaraz torlokenddvel alaposabban
megtisztitsa.

Takaritasi mintak

Automatikus takaritas Uzemmaodban a robotporszivo a takaritasi mintak
automatikus sorozatat hasznalva a szoba minden egyes teruletét
optimalisan megtisztitjia. Az alabbi takaritasi mintakat hasznalja:

1 Z minta vagy cikcakk minta

2 Véletlenszerli minta

3 Falkdvetd minta
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4 Spiral minta

A robotporszivo az automatikus takaritasi Gzemmaodban fix sorrendben
végrehajtjia a Z mintabol, a véletlenszer, a falkdvetd és a spiral mintabol
allo sorozat mozdulatait.

Ha a robotporszivd befejezte a mintasorozatot, ismét Z mintaban kezd el
mozogni. A robotporszivd mindaddig folytatja a mintasorozat végrehajtasat
a szoba tisztitasa érdekében, amig az akkumulator le nem merul, vagy amig
kézzel ki nem kapcsolja.

Ha a robotporszivo tisztitas kdzben kuldéndsen szennyezett terlletet érzékel,
akkor a szennyez&dés alapos eltavolitasa érdekében spiral Gzemmaodra és
turbo ventilatorsebességre valt.

Megjegyzés: Az egyes Uzemmodokat kulon is kivalaszthatja, ha megnyomija
a taviranyitd megfeleld gombijat. A kézzel kivalasztott Gzemmoddok csak
nehany percig maradnak aktivak. Ezt kbvetéen a robotporszivo visszatér az
automatikus takaritasi Gzemmodhoz.

Tovabbi részletekeért lasd ,A robotporszivd hasznalata” cimu fejezet
,Takaritasi Gzemmaodok” cimU részét.

Hogyan kerdili el a robotporszivo a magassagkulonbségeket?

A robotporszivo aljan harom mélységérzékeld talalhatod. A robotporszivo
ezek segitségével érzékeli és kerlli el a magassagkulonbségeket, példaul a
lépcsoket.

Megjegyzés: Normalis jelenség, hogy a robotporszivo kissé tulmegy a
magassagkulonbségek szélén, mivel az elsd mélységérzékeldje az Utkozod
mogott talalhato.

Figyelem! Bizonyos esetekben elé6fordulhat, hogy a mélységérzékel6k
nem érzékelik kell6 idében a lépcsét vagy mas magassagkiilonbséget.
Ezért az els6 néhany hasznalat soran, vagy amikor lépcs6 vagy mas
magassagkiilonbség kozelében hasznalja, forditson kell6 figyelmet a
robotporszivora. Annak érdekében, hogy a robotporszivo megfelel6en
észlelje a magassagkiilonbségeket, fontos, hogy a mélységérzékeloket
rendszeresen tisztitsa (a tovabbi informacidkat lasd a ,, Tisztitas és
karbantartas” cimti fejezetben).

Teendok az els6 hasznalat elott

Az oldalso kefék felszerelése

1 Csomagolja ki az oldalso keféket, és helyezze a robotot fejjel lefelé egy
asztalra vagy a padlora.
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Teendodk az els6 hasznalat elott

Az oldalso kefék felszerelése

1 Csomagolja ki az oldalso keféket, és helyezze a robotot fejjel lefelé egy
asztalra vagy a padlora.

2 Nyomija ra az oldals6 keféket a robotporszivo aljan talalhato tengelyekre.
Megjegyzés: Gy6z&djon meg arrél, hogy az oldalso keféeket megfeleléen

rogzitette. Nyomja 6ket a tengelyre mindaddig, amig a helyUkre nem
kattannak.

A cimke eltavolitasa a tavvezérlorol

A tavvezerld egy CR2025 tipust gombelemmel mUkodik. Az elemet

védocimke védi, amelyet hasznalat eldtt el kell tavolitani.

1 Huzza ki az elem védocimkéjét a tavvezérld elemtartod rekeszébol. Ekkor
a tavvezerld készen all a hasznalatra.

Elokészités a hasznalatra

A dokkoloegység beszerelése

1 Csatlakoztassa az adapter kis méretll csatlakozodugojat a dokkoloegység
(1) aljzataba és csatlakoztassa az adaptert a fali aljzatba (2).
- A dokkoloegyseg kijelzdje bekapcsol.

2 Helyezze a dokkoloegyseget vizszintes, sik padlora a fal elott.

Megjegyzés: Gy6z&djon meg rola, hogy nincsenek akadalyok vagy
magassagkulonbségek a dokkoloegység elejétél 80 cm-re, a jobb
oldalatol 30 cm-re es a bal oldalatol 100 cm-re.

Tipp: Ahhoz, hogy a dokkoloegyseég biztonsagosan rogzitve maradjon a
kivalasztott helyen, rogzitse a falhoz csavarokkal vagy keét csiknyi
kétoldalu ragasztoszalaggal.
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Toltés

Az elso toltés alkalmaval, illetve ha a robotporszivo akkumulatora lemerlt, a
toltési idd négy ora.

A robotporszivo feltoltése két modon lehetseges:

- A dokkoloegységen, manuadlisan vagy automatikusan hasznalat kdzben;

- Arobotporszivo kdzvetlen csatlakoztatasaval a halozathoz.

Megjegyzés: Ha az akkumulator teljesen feltoltédott, a robotporszivo akar
120 percig hasznalhato tisztitasra

Toltés a dokkoléegységen
1 A bekapcsologomb megnyomasaval kapcsolja be a robotot.

2 Helyezze a robotot a haldzatra csatlakoztatott dokkoloegységre.

3 Azinditas és leallitas gomb villogni kezd.

Megjegyzés: Mivel elsé alkalommal tolti fel a robotot, a robotporszivd
kijelzdéjen megjelenik az inditasi jelzéfény.

4 Amikor az akkumulator teljesen feltoltédott, a start/stop gomb
folyamatosan vilagit.
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Automatikus toltés hasznalat kozben

1 Amikor a robotporszivd befejezte a tisztitast, illetve amikor az
akkumulator toltottsége mar csak 15%, a robotporszivéd automatikusan
megkeresi a dokkoloegységet, hogy feltoltddjon. Amikor a robotporszivo
a dokkoloegységet keresi, a start/stop gomb narancssargan kezd
vilagitani.

2 Amikor az akkumulator teljesen feltoltédott, a start/stop gomb
folyamatosan vilagit.

A szoba el6készitése a tisztitashoz

Mielott elinditana a robotporszivo a tisztitd munkamenetét, tavolitson el a
padlorol minden laza és torékeny targyat. Tavolitson el a padlorol minden
kabelt és vezetéket is.

A robotporszivdé hasznalata

Inditas és leallitas
1 Allitsa a robotporszivo oldalan talalhatod tapkapcsolot ,be” allasba.
2 Nyomja meg a start/stop gombot.

- A start/stop gombot a roboton is megnyomhatja.

- Masik lehetdségkeént a tavvezérld start/stop gombijat is
megnyomhatja.
3 A start/stop gomb folyamatosan be van kapcsolva, és a robotporszivo
elkezdi a tisztitast.
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4 A robotporszivd mindaddig automatikus takaritasi Gzemmaodban
mUkodik, amig az akkumulator le nem merul. Az automatikus takaritasi
Uzemmodban ismételten végrehajtja a Z mintabol, a véletlenszerd, a
falkdvetod és a spiral mintabol allé sorozat mozdulatait.

Megjegyzés: Az egyes Uzemmodok kivalasztasahoz nyomja meg a
tavvezerlén az Gzemmod gombok egyikét. Tovabbi részletekert lasd a
,Takaritasi Uzemmaod kivalasztasa” cimU részt.

5 Ha az akkumulator lemerdlt, a start/stop gomb jelzé6fénye narancssargan
kezd vilagitani, és a robotporszivd megkeresi a dokkoloegységet, hogy
feltoltédjon.

6 A start/stop gomb megnyomasaval meg is szakithatja vagy leallithatja a
takaritasi folyamatot. Ha ismét megnyomia a start/stop gombot, és az
akkumulator még mindig elegend® energiaval rendelkezik, a
robotporszivd automatikus takaritasi Uzemmodban folytatja a takaritast.

7 Ha azt akarja, hogy a robotporszivo visszatérjen a dokkoloegységre,
mieldtt az akkumulator lemerilne, nyomja meg a tavvezeérldn a dokkolas
gombot. Miutan a robotporszivo visszatér a dokkoloegyseghez, a
robotporszivod ikonja bekapcsol.

Takaritasi Glzemmod kivalasztasa

Az automatikus takaritasi tzemmaod mellett, a robotporszivo negy onallod
takaritasi Uzemmaoddal rendelkezik, melyek mindegyike a tavvezérldon lévd
megfeleld gomb megnyomasaval aktivalhato.

Megjegyzés: A kézzel kivalasztott Uzemmodok csak néhany percig
maradnak aktivak. Ezt kbvetden a robotporszivo visszatér az automatikus
takaritasi Gzemmodhoz.

O @ Z mintaju tzemmod

o ¥ Z mintaju tzemmaodban a robotporszivo Z alaku mozdulatokbol allo
\F'X/D’I‘;/j. hurkokat rajzolva tisztitjia a szoba nagy terlleteit.

AN N

PN N

A A

7z /




60 Magyar

Véletlenszerl mintaju tzemmaod

Ebben az tzemmaodban a robotporszivo egyenes es cikkcakk
mozdulatokbol allo vegyes mintat rajzolva tisztitjia a szobat.

Falkovet6 Gizemmod

Ebben az Uzemmodban a robotporszivo kdveti a szoba falait, és a falak
mentén mozogva tokéletesen megtisztitia az adott teruletet.

Spiral mintaju izemmaod

Ebben az Uzemmodban a robotporszivo spirdlis mintaju tisztitast végez egy
kisebb terlleten. Ha a porérzékeld szennyezddeést észlel, a robot a
ventilatort automatikusan turbo6 sebességre valt.

‘ o 1 Atdviranyito start/stop gombia felett, alatt, bal, illetve jobb oldalan
%6 l OQ talalhatlo nyilgombok segitségével iranyithatja a robotporszivd mozgasat
2 f a szobaban.

Megjegyzés: Legyen ovatos, amikor a robotporszivot kézzel mikodteti
magassagkuléonbseég vagy lépcsd kozelében.

Megjegyzés: A porszivozas csak a robotporszivo eldre torténd haladasa
kozben torténik, illetve az oldalso kefék is csak ekkor mukodnek. A balra,
jobbra és hatra gombok csak a robotporszivo iranyitasara szolgalnak.
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A takaritasi idé gombjainak hasznalata

_

Alapértelmezés szerint a robotporszivd mindaddig automatikus takaritasi
Uzemmodban mUkodik, amig az akkumulator le nem merul. A
robotporszivd ezutan automatikusan visszatér a dokkoloegységre. Ha a
tobbi takaritasi idé kozul valasztott (lasd lent), az alapértelmezett
Uzemmodba valo visszalépéshez nyomija meg a maximalis takaritasi idd
gombot a tavvezeérldn.

A tavvezeérlo tobbi takaritasi idd gombija segitségével 60, 45, illetve 30
percig mukodtetheti a robotot. Ha a robotporszivd befejezte a takaritast,
visszatér a dokkoloegységre, hogy feltoltodjon. A kijelzon vilagitani kezd
a dokkolas ikon.

Ha nem szeretné, hogy a robotporszivo tisztitas utan visszatérien a
dokkoloegysegre, nyomja meg keétszer a tisztitas gombot. A dokkolas ikon
elttnik a kijelzorol. Ha a tisztitasi ido lejar, a robotporszivo leall.

A dokkoloegység mUkodtetése

Az idb és a nap beallitasa az 6ran
Ha hasznalni kivanja a takaritd programokat, elészor a dokkoldegység
kijelzojéen be kell allitania az 6ran a hét napjat és az idét.

Megjegyzés: Az alabbi lépésekhez tartozo képekért lasd a jelen kézikonyv
hatso oldalait.

1

©

Nyomija meg a beallitds gombot. A beallitas Gzemmod jelzdfénye és az
ora idejének jelzofénye villogni kezd.

Nyomja meg egyszer a kivalasztas gombot. Az 6ra értéke villogni kezd.
A dokkoloegység + és - gombijaival allitsa be az 6ra értékét. A kijelzdn
megjelenik a beallitott draérték.

Az ora értékének jovahagyasahoz nyomja meg a kivalasztas gombot. A
perckijelzés villogni kezd.

A dokkoloegységen lévo + és - gomb segitségével beallithatja a perc
értékét. A beallitott percérték a kijelzdn lathato.

Az percérték jovahagyasahoz nyomja meg a kivalasztas gombot. A
vasarnapra vonatkozo ,Va” kijelzés villogni kezd.

A dokkoloegyseég + és - gombijaival allitsa be a hét aktualis napjat.

A hét napjanak jovahagyasahoz nyomja meg a kivalasztas gombot.

A beallitott id® és hét napja jovahagyasahoz nyomija meg a beallitas
gombot. A beallitas Uzemmaod jelzéfénye és az ora idejének jelzdfénye
abbahagyija a villogast, és folyamatosan kezd vilagitani.
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A takaritasi id6k programozasa
Ha a dokkoloegység kijelzodjen beallitotta a hét napjat és az idét,
beprogramozhatja a robotporszivo takaritasi idoit.

Megjegyzés: Az alabbi lépésekhez tartozo képekért lasd a jelen kézikdnyv
hatso oldalait.

A rendelkezésre allo programozasi beallitasok:

Program Jelzések a kijelzén

Takaritas minden nap Az egész napos kijelzések vannak bekapcsolva

Takaritas hétkdznapokon A Mo (hétfd) - Fri (péntek) kijelzések vannak bekapcsolva

Takaritas 2 egymast kdvetd napon A 2 nap kijelzése van bekapcsolva, példaul Fri (péntek) és Sa
(szombat)

Takaritas a hét 1 napjan A kijelolt nap kijelzése van bekapcsolva

1 Nyomja meg a beallitas gombot. A beallitas Gzemmaod jelzdfénye és a
takaritasi program jelzéfénye villogni kezd.

2 Nyomja meg egyszer a kivalasztas gombot. Az ora értéke villogni kezd.

3 A dokkoloegységen levd + és - gomb segitségével beallithatja az 6ra
értékét. A beallitott ora megjelenik a kijelzon.

4 Az ora értékének jovahagyasahoz nyomja meg a kivalasztas gombot. A
perckijelzés villogni kezd.

5 A dokkoloegységen levo + es - gomb segitsegevel beallithatja a perc
értékét. A beallitott percérték a kijelzdn lathato.

6 Az percérték jovahagyasahoz nyomja meg a kivalasztas gombot. A
vasarnapra vonatkozo ,Va” kijelzés villogni kezd.

7 A dokkoloegység + és - gombijaival valthat a takaritd programok kozott (a
rendelkezésre allo programozasi beallitasokat lasd a fenti tablazatban).

8 A kivalasztott program jovahagyasahoz nyomja meg a kivalasztas
gombot.

9 Az programozas jovahagyasahoz nyomija meg a beallitas gombot. A
beallitas Gzemmod jelzdfénye és a tisztitoprogram jelzéofénye
abbahagyija a villogast, es folyamatosan kezd vilagitani.

10 Amikor beallitott egy tisztitbprogramot, a kijelz&én megjelenik a
tisztitobprogram jelzdje, valamint a kivalasztott nap vagy napok. Ha a
robotporszivot készenléti allapotban hagyija, és az akkumulator teljesen
fel van toltve, akkor a robotporszivd a beprogramozott napon vagy
napokon, a beprogramozott idépontban elkezdi a takaritast.

ooel @ @ Ventilatorsebesség gombjai
° A ventilator sebességet szabalyozd gombokkal ventilator sebessegét turbo
fokozatig n6velheti, vagy kikapcsolhatja a ventilatort. Az alapértelmezett
P0O6 @ @ beallitas a normal ventilatorsebesseég.

1 Nyomja meg ezt a gombot a ventilator kikapcsolasahoz
© 2 Nyomija meg ezt a gombot a ventilator normal sebessegl
bekapcsolasahoz.
3 A turbo ventilator gomb noveli a ventilator sebessegét.
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Valasz tapssal

Ez az Uzemmod akkor lép mUkddésbe, amikor a robotporszivo alvo
Uzemmodba léep a kdvetkezd helyzetekben:

- amikor egy hiba miatt abbahagyja a takaritast

- amikor rovid takaritasi id6t programozott be

- amikor 20 perc alatt nem talalta meg a dokkoldegységet

Ha nem latja a robotporszivot, akkor Ugy talalhatja meg, hogy egyet tapsol a

kezével. A robotporszivo ekkor hangjelzéssel és a kijelzdn az 6sszes ikon
vilagitasaval valaszol.

A szaraz torl6kendoés tartozék hasznalata

A szaraz torlékendos tartozek egy olyan funkcio, amely lehetéve teszi a
kemény padlok szaraz torlokenddvel torténd tisztitasat.

Megjegyzés: Ha a szaraz torlékendods tartozékot hasznalja, eléfordulhat,
hogy a robotporszivo szamara nehézséget okoz a kliiszobokon vald
athaladas és a szényegekre valo felgorduleés.

A szaraz torlékendds tartozék elékészitése a hasznalathoz

1 Forditsa fejjel lefelé a robotot, és helyezze a padlora vagy egy asztalra.

2 Helyezze a szaraz torlokenddt egy asztalra, és helyezze a szaraz
torldkendds tartozékot a kenddre ugy, hogy a rogzitdfulek On fele
nézzenek.

3 Hajtsa a szaraz torlbkendd mindkét végét a szaraz torlokendds tartozék
kore, es a rogzitd blokkokat a mélyedésekbe nyomva erésitse a szaraz
torlékenddt a tartozeékra.

4 Helyezze be a szaraz torldokendds tartozék rogzitd fulét a robotporszivd
egyik oldalan kdzvetlenul a kerék mogott [évo nyilasba, és addig nyomia,
amig nem hallja, hogy az a helyére pattant. Ezutan ismételje meg ezeket
a lépéseket a masik oldalon is.

5 Forditsa vissza a robotot, és helyezze a padlora a kerekeire Ugy, hogy a
szaraz torlékendos tartozék érintkezzen a padloval.
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A robotporszivé hasznalata a szaraz torlékendds
tartozékkal

Ha fel van szerelve a szaraz torldkendos tartozék, a robotporszivo barmilyen
Uzemmodban és mindenféle kemény padlo tisztitasara alkalmas. Ne
hasznalja a szaraz torlékendds tartozékot szényegekhez vagy labtorlékhoz.

A szaraz torlékendds tartozék leszerelése

1 Szerelje le a szaraz torldkendods tartozékot, amint befejezte a padlo
feltorlését.

2 Forditsa fejjel lefelé a robotot, és helyezze a padlora vagy egy asztalra.

3 A kioldasahoz nyomija a szaraz torlékendds tartozék egyik végét a
robotporszivd masik oldalan levé kerék iranyaba. Ezutan hizza le a
tartozékot a robotporszivorol.

A lathatatlan fal hasznalata (FC8822)

Az elemek behelyezése a lathatatlan falba

A lathatatlan fal négy AA elemmel mukodik.

1 Nyomja meg a hatso fedél (1) aljan talalhato két kioldofulet, majd
csusztassa a hatso fedelet felfelé, és vegye le a lathatatlan falrol (2).

2 Vegyen ki a csomagbol négy Uj AA elemet, és helyezze be &ket a
l[athatatlan fal elemtarto rekeszébe.

Megjegyzés: Ugyeljen arra, hogy az akkumulatorok + és — pélusai a
megfeleld helyzetben legyenek.

3 Csusztassa vissza a hatso fedelet a lathatatlan falra.
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A lathatatlan fal elhelyezése a robotporszivo leallitasahoz

A lathatatlan fal segitségével megakadalyozhatja, hogy a robotporszivo
olyan helyiségbe vagy terlletre is bemenjen, ahova nem szeretné.

1

Helyezze az egységet egy olyan pontra, amelyen tul nem szeretné
engedni a robotporszivot, pl. egy olyan helyiség nyitott ajtajanak a
kozelébe, amelybe a robotporszivd nem mehet be.

Kapcsolja be a lathatatlan falat a tetején talalhato be-/kikapcsold
gombbal.
Inditsa el a robotporszivot.

Ha a robotporszivo tul kdzel megy a lathatatlan falhoz, annak jelzéfénye
villogni kezd, és a lathatatlan fal egy infravoros fénysugarat bocsat ki. Az
infravoros fénysugar arra kényszeriti a robotot, hogy modositasa az
Utvonalat, és tavolodjon el a lathatatlan faltol.

Megjegyzés: A lathatatlan fal hasznalatakor rendszeresen ellenérizze, hogy
az akkumulatorok toltottsege megfelelé-e. Ennek ellendrzéséhez kapcsolja
ki majd Ujra be a lathatatlan falat. Ha az akkumulatorok toltottsége
megfeleld, a lathatatlan falon talalhato LED roéviden felvillan.

Tisztitas és karbantartas

A robotporszivo tisztitasa

A kivalo tisztito teljesitmény fenntartasa érdekében rendszeresen tisztitsa
meg a melységérzékeldket, a kerekeket, az oldalsod keféket és a szivonyilast.

1

Helyezze a robotot fejjel lefelé egy sima feluletre.

2 Egy puha sorteju kefével (pl. fogkefével) tavolitsa el a port és a szészt a

meélysegeérzékelSkrol

Megjegyzés: Fontos, hogy a mélységérzékeldket rendszeresen tisztitsa.
Ha az érzékeldk szennyezettek, a robotporszivd nem észleli megfelelden
a magassagkulonbseégeket.



66 Magyar

3 Egy puha sortéju kefevel (pl. fogkefével) tavolitsa el a port és a szodszt az
elsd kerekrél és az oldalso kerekekrol.

4 Az oldalso kefék tisztitasahoz fogja meg azok sortéit, és huzza le a
keféket a tengelyekrol.

5 Egy puha kefével (pl. fogkefével) vagy ruhaval tavolitsa el a szdszoket,
hajszalakat és cérnaszalakat a tengelyrél és az oldalkeférol.

6 Ellendrizze, hogy az oldalso kefékbol és a robotporszivo aljabol nem
allnak-e ki éles targyak, amelyek megsérthetik a padlot.

7 Nyissa szét a TriActive XL szivonyilas pattintd csatlakozoit: enhez
helyezze ujjait a nyilakkal jelolt helyre, majd huzza le a TriActive
szivofejet a robotporszivorol.

8 Tisztitsa meg a szivonyilast egy puha kefe (pl. egy fogkefe) segitségével.
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9 Tavolitsa el a lerakddott szennyezddést a TriActive szivofejbol.

10 lllessze be a TriActive szivofej kampodit a robotporszivo aljan talalhato
lyukakba. Nyomija vissza a TriActive szivofejet normal helyzetbe.
Gyézodjon meg arrol, hogy a szivofej par milliméterrel felfelé és lefelé
egyarant elmozdithato.

11 Nyomija ra ujbol az oldalso keféket a robotporszivo aljan talalhato
tengelyekre.

A portartaly Uritése és tisztitasa

Uritse ki és tisztitsa meg a portartalyt, ha a portartaly-telitettség jelz6d

folyamatosan vilagit.

1 Gydzodjon meg arrol, hogy a bekapcsologomb | off” (kikapcsolt)
helyzetben van.

2 Vegye le a boritast.

67
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Huzza fel a portartaly fedelének fogantyujat, és emelje ki a portartalyt a
tartojabol.

Megjegyzés: Amikor eltavolitjia vagy visszahelyezi a portartalyt, ugyeljen
arra, hogy ne sértse meg a motor ventilatoranak lapatjait.

Ovatosan emelje fel a portartaly fedelét (1), és vegye ki a szUrét (2).

A szemetes folott razva Uritse ki a portartalyt. Tisztitsa meg a szUrdt és a
portartaly belsejét egy ronggyal vagy egy puha sortéjd fogkefével.
Tisztitsa meg a portartaly aljan talalhato szivonyilast is.

Figyelem! Ne tisztitsa a portartalyt vagy a szlir6t vizzel vagy
mosogatogépben.

Helyezze vissza a szUr6t a portartalyba (1). Tegye ra a fedelet a
portartalyra (2).

Tegye vissza a portartalyt a portartaly-rekeszbe, és tegye vissza a felsé
fedelet a robotporszivora.

Figyelem! Mindig gy6z6djon meg réla, hogy a szlir6 a portartalyban
van. Ha a robotot ugy hasznalja, hogy a portartalyban nincs sz(ir6, a
motor karosodhat.
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Tartozékok rendelése

Csere

A szUré cseréje

Tartozékok és potalkatrészek vasarlasahoz latogasson el a
www.shop.philips.com/service weboldalra vagy forduljon Philips
markakereskeddjéhez. Fordulhat az orszagaban mUkodd Philips
vevoszolgalathoz is (az elérhetdségi informaciokat megtaladlja a vilagszerte
érvényes garancialevélen).

Cserélje ki a szUrét, ha az nagyon piszkos vagy sérult. Uj szlrékészletet az
FC8066 tipusszam alatt rendelhet. A szlrd portartalybol valo kivetelevel,
illetve visszahelyezésével kapcsolatos tovabbi informaciokat lasd a , Tisztitas
és karbantartas” cimu fejezet ,A portartaly Uritése és tisztitasa” c. részében.

Az oldalso kefék cseréje

A megfeleld tisztitasi eredmények biztositasa érdekében bizonyos idé utan

cserélje ki az oldalso keféket.

Mindig cserélje ki az oldalso keféket, ha kopasra vagy sérulésre utalo jeleket

tapasztal. Javasoljuk tovabba, hogy mindkét oldalso kefét egyszerre cserélje

ki. Tartalék oldalso keféket cserekészlet részeként rendelhet az FC8068

rendelési szammal. Ez a készlet emellett két szUrdt és harom szaraz

torlékendot is tartalmaz.

1 Gydzdodjon meg arrol, hogy a bekapcsologomb | off” (kikapcsolt)
helyzetben van.

2 Az oldalso kefék cseréjéhez fogja meg a régi oldalso kefék sortéit, és
huzza le a keféket a tengelyUkroél.

3 Nyomija az uj oldalso keféket a tengelyekre.
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Szaraz torlékenddk cseréje

Lehetdseége van uj szaraz torlékenddk rendelésére. Ezek az FC8068
cserekészletben talalhatok. Ez a cserekészlet emellett ket oldalso kefet es
két szUrot is tartalmaz.

A tavvezérld elemének cseréje

A tavvezerld egy CR2025 tipusy gombelemmel mUkodik. Cserélje ki az

elemet, ha a robotporszivd mar nem valaszol, amikor megnyomija a

tavvezerld gombijait.

1 Tartsa a tavvezérlét fejjel lefelé. Nyomija meg az elemtartod kioldo
gombijat, és ugyanakkor csusztassa ki az elemtartot a tavvezerléobol.

2 Vegye ki a lemerult elemet az elemtartdbol, és helyezze be az uj elemet.
Ezutan csusztassa vissza az elemtartot a tavvezerlébe.

Az akkumulator cseréje

A robot akkumulatorat csak szakképzett szerviztechnikus cserélheti ki. Vigye
be a robotot egy hivatalos Philips szakszervizbe, ahol az akkumulatort
kicserélik, ha azt mar nem lehet Ujra feltolteni vagy gyorsan lemeril. Az
orszagaban mukodd Philips vevoszolgalat elerhetdségi adatait a nemzetkdzi
garancialevélen talalhatja meg.

Ujrahasznositas

- Ez aszimbolum azt jelenti, hogy a termék nem kezelheté normal
haztartasi hulladékkent (2012/19/EU).
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- Ez aszimbolum azt jelenti, hogy a termék beépitett Ujratolthetd
akkumulatort tartalmaz, amelyet nem szabad haztartasi hulladékként
kezelni (2006/66/EK). Javasoljuk, hogy vigye el készulékét hivatalos
gylijtdhelyre vagy a Philips szervizkdzpontba, hogy szakember tavolitsa
el az akkumulatort.

- Tartsa be az elektromos és elektronikus termékek, akkumulatorok és
egyszer hasznalatos elemek kulon torténd hulladékgylijtésére vonatkozod
orszagos eldirasokat. A megfeleld hulladékkezelés segitséget nyuijt a
kornyezettel és az emberi egészséggel kapcsolatos negativ
kovetkezmeények megeldzéséhez.

Az akkumulator eltavolitasa

Figyelmeztetés: Az akkumulatort csak akkor tavolitsa el, ha
leselejtezi a késziiléket. Az akkumulator eltavolitasa el6tt
gy6z6djon meg arrol, hogy teljesen lemeriilt.

Az akkumulator eltavolitasahoz kdvesse az alabbi utasitasokat. Az

akkumulator eltavolitasahoz a robotot beviheti egy Philips szakszervizbe is.

A legkdzelebbi szakszerviz cimét a Philips vevészolgalatatol tudhatja meg.

1 Arobotporszivot inditsa el valahonnan a szobabol, ne a
dokkoloegységrél.

2 Hagyja a robotot addig mUkodni, amig az akkumulator teljesen le nem
merul, hogy az akkumulator teljesen lemeruljon, mieldtt kivenné és
kidobna.

3 Csavarhuzoval lazitsa ki az akkumulatortartod rekesz fedelének csavarijait,
majd vegye le a fedelet.

4 Emelje ki az akkumulatort, majd valassza le azt.
5 Vigye a robotporszivot és az akkumulatort egy elektromos és elektronikus
hulladékok gyuijtéset végzéd hulladékudvarba.

Hibaelharitas
Ez a fejezet dsszefoglalja a készulékkel kapcsolatban leggyakrabban

felmeruld problémakat. Ha a hibat az aldbbi Utmutato segitségével nem
tudja elharitani, latogasson el a www.philips.com/support weboldalra a
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Hibaelharitas

Probléma

gyakran felmeruld kérdeések listajaert, vagy forduljon az orszagaban illetékes

ugyfélszolgalathoz.

Lehetséges ok

Megoldas

A robotporszivo a
start/stop gomb
megnyomasat kdvetden
nem kezdi el a tisztitast.

Lemerult az akkumulator.

Toltse fel az akkumulatort (lasd az
LEl&készités a hasznalatra” cimU fejezetet).

A kismeretl csatlakozodugo
meég mindig be van dugva a
robotporszivd
csatlakozoaljzataba.

A robot elektromos halozatrol nem
mukodik, csak a sajat akkumulatorarol.
Ezért hasznalat elétt mindig valassza le az
adaptert a robotporszivorol és a
halozatrol.

A bekapcsologombot nem
allitotta ,on” (1) (bekapcsolt)
helyzetbe.

Nyomija meg a bekapcsoldgombot.
Nyomija meg a start/stop gombot a
robotporszivon vagy a tavvezérléon a
takaritas elinditasahoz.

A figyelmeztetd jelzofény
gyorsan villog.

Az egyik vagy mindket kerek
beszorult.

A bekapcsologombot allitsa , off”
(kikapcsolt) helyzetbe. Tavolitsa el a kerék
felfuggesztésére tapadt szdszt, hajat,
cérnat vagy vezetéket.

Az egyik vagy mindket
oldalso kefe beszorult.

Tisztitsa meg az oldalso keféket (lasd a
,Tisztitas és karbantartas” cimu fejezetet).

A felso fedél nincs a helyén
vagy nincs megfeleléen
lezarva.

Ha a felsd fedél nincs a helyén vagy nincs
megfeleléen lezarva, a robotporszivdo nem
mukodik. Helyezze fel megfelelden a felsd
fedelet a robotporszivora.

Az Utk6z6 beszorult.

Nyomija meg a start/stop gombot. Emelje
fel Ugy a robotot, hogy az Utkdzdje
szabadda valjon. Helyezze a robotot
megfeleld tavolsagra az akadalytol, és
nyomija meg a start/stop gombot, hogy a
robotporszivo folytassa a takaritast.

A robotot felemelte,
mikdzben az takaritott.

Nyomija meg a start/stop gombot.
Helyezze a robotot a padlora. Ezt
kovetden nyomja meg a start/stop
gombot, hogy a robotporszivo folytassa a
takaritast.
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Megoldas

A robotporszivd nem
tisztit megfelelden.

Az egyik vagy mindkét
oldalso kefe sortéi gorbultek
vagy hajlottak.

Egy kis id6re aztassa be a keféket meleg
vizbe. Ha ennek hatasara a sorték nem
nyerik vissza eredeti alakjukat, cserélje ki
az oldalso keféket (lasd a ,Csere” cimU
fejezetet).

A portartalyban lévoé szUrd
szennyezett.

Tisztitsa meg a portartaly belsejében
talalhato szUrét egy ronggyal vagy egy
puha sortéju fogkefével. Alacsony
szivoerodsséggel egy hagyomanyos
porszivoval is megtisztithatja a szUr6t és a
portartalyt.

Ha a kefével vagy a porszivoval nem
sikerll megtisztitania a szUro6t, cserélje ki a
szUr6t egy Ujra. Azt javasoljuk, hogy
legaldbb évente egyszer cserélje ki a
szUrot.

A portartaly aljan talalhato
szivonyilas eltomodott.

Tisztitsa ki a szivonyilast (lasd a , Tisztitas
és karbantartas” cimU fejezetet).

Az els6 kerék a ratapadt haj
és egyeéb szennyezddeés miatt
beszorult.

Tisztitsa meg az els6 kereket (lasd a
,Tisztitas és karbantartas” cimu fejezetet).

A robotporszivo nagyon sotét
vagy fényes fellletet tisztit,
ami elinditjia a
meélysegerzékeldket. Ennek
kovetkeztében a
robotporszivd szokatlan
modon mozoghat.

Nyomija meg start/stop gombot, majd
helyezze a robotot a padlo vilagosabb
szinll részére. Ha a probléma itt is fennall,
latogasson el a www.philips.com/support
weboldalra, vagy forduljon az orszagaban
mUkodd Philips ugyfélszolgalathoz.

A robotporszivo olyan padlot
tisztit, amely elég erdsen
visszatUkrozi a napfényt. Ez
elinditja a
melységérzékeldket, aminek
kovetkeztében a
robotporszivd szokatlan
modon mozoghat.

Ha szeretné megakadalyozni, hogy a
napfény bevilagitson a helyiségbe, huizza
dssze a fluggdnyodket. Erdemes a takaritast
akkorra id6ziteni, amikor a nap mar
kevésbe sut.

Az akkumulator mar nem
tolthetd, vagy nagyon
gyorsan lemerul.

Az akkumulator elérte
élettartama végét.

Cserélje ki az akkumulatort (lasd a ,Csere”
cimU fejezetet).

A tavvezeérld eleme
nagyon gyorsan lemerul.

Eléfordulhat, hogy nem a
megfeleld tipusu elemet
helyezte be.

A tavvezérld csak CR2025 tipusu
gombelemmel mUkddik. Ha a probléma
tovabbra is fennall, latogasson el a
www.philips.com/support weboldalra,
vagy forduljon az orszagaban mukodd
Philips Ugyfélszolgalathoz.
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Probléma

Lehetséges ok

Megoldas

A robotporszivo korkoros
mozgassal végzi a
tisztitast.

A robotporszivo spirdl mintaju  Ez normalis jelenség. A spiral Uzemmod
mozgasbol allé Uzemmaodban akkor aktivalodik, amikor a készulék egy

van.

erdsen szennyezett terlletet szeretne
megtisztitani a padlon. Ez az automatikus
Uzemmod része. Korulbelll egy perc
elteltével a robotporszivo visszatér a
normal tisztitasi Uzemmaodhoz. A spiral
Uzemmaodot ugy is megszakithatja, ha egy
masik tisztitasi Uzemmaodot valaszt ki a
taviranyiton.

A robotporszivd nem
talalja a
dokkoloegységet.

A helyiségben nem all
rendelkezésre elegendd he

Helyezze mashova a dokkoloegységet.
ly Lasd az ,Eldkészités a hasznalatra” fejezet

ahhoz, hogy a robotporszivd A dokkoloegység beszerelése” részét.

visszatérjen a
dokkoloegyseéghez.

A robot még mindig keresia  Varjon korulbelul 20 percet, hogy a

dokkoloegységet.

robotporszivod visszatérien a
dokkoloegyseégre.

A robotporszivot nem a
dokkoloegyseégrol inditotta

Ha azt szeretné, hogy a robotporszivd

el. tisztitas utan a dokkoloegységre térien
vissza, a tisztitast a dokkoloegysegrol
kezdje.

A robotporszivo sipolo
hangot ad, amikor
visszateér
dokkoloegyseégre.

A robotporszivot azért nem
tudja tolteni, mert
bekapcsologombia ,off”

A bekapcsologomb megnyomasaval
kapcsolja be a robotot.

(kikapcsolt) helyzetben van.

Hibakodok

Hibakod Lehetséges ok Megoldas

E1 A kerekek beszorultak Tavolitsa el a robotot az akadalytol, és nyomja
meg a start/stop gombot, hogy a
robotporszivo folytassa a takaritast.

E2 A felso fedél vagy a Megfelelden helyezze be a portartalyt és fel a
portartaly nem fels® fedelet a robotporszivora. Az hibakod
megfeleléen van automatikusan eltlinik a kijelzérél.
behelyezve

E3 A lokharitd beszorult Vegye le a robotporszivot az akadalyrol. Az

hibakod automatikusan elttinik a kijelzorol.

E4 A robotporszivd Helyezze vissza a robotot a padlora, hogy a
felemelkedett a padlorol  hibakod eltdnjon.

E5 A padlo tul sotét szinl Helyezze a robotot a padlé vilagosabb

terlletére. Tisztitsa meg a mélységeérzékeldket.
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Megoldas

E6

Az elem nem
megfeleléen van
behelyezve

Olvassa el a ,Teenddk az els¢ hasznalat elétt”
c. fejezet ,Az akkumulator behelyezése a
robotba” cimU részében talalhato utasitasokat.

Toltési hiba

Ellendérizze, hogy a bekapcsologomb ,on”
(bekapcsolt) helyzetben van-e, mikdzben a
robotporszivd a dokkoloegységen van.
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Introducere

Felicitari pentru achizitie si bun venit la Philips! Pentru a beneficia pe deplin
de asistenta oferita de Philips, inregistrati-va produsul la
www.philips.com/welcome.

Descriere generala

Manerul capacului pentru compartimentul pentru praf
Capac pentru compartimentul pentru praf
Filtru

Compartiment pentru praf

Capac superior

Tabel coduri de eroare

Ventilator

Amortizor

Senzor statie de andocare

10 Comutatorul de alimentare

11 Roata frontala

12 Axe perii laterale

13 Senzori de deplasare

14 Roti

15 Orificiu de aspirare

16 Cap de aspirare TriActive XL

17 Perii laterale

18 Blocuri de fixare pentru lavete uscate
19 Suport pentru lavete uscate

20 Lavete uscate

21 Suport pentru baterie

22 Telecomanda

23 Perete invizibil (FC8822)

24 Statie de andocare

25 Adaptor

26 Conector mic

OoONOOUTAN WN —

Afisaj si telecomanda

Afisajul robotului

P7e7e 909

IODWXBB o ® uiv‘

NS

Indicator pentru modul in spirala
Indicator pentru modul de urmarire a peretelui
Indicator pentru modul in zigzag
Indicator pentru modul aleatoriu
Timp de curatare

Pictograma de andocare
Indicator pentru viteza ventilator
Indicator pentru cos de gunoi plin
Senzor de sunet

10 Buton pentru selectare mod

11 Buton Start/Stop

12 Buton pentru viteza ventilator

OCo~NOOUTA~ WN —

Romana
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Telecomanda
1 Butoane de navigare si start/stop
@ 2 Butoane pentru timpul de curatare
@ © O 3 Butoane pentru modul de curatare
® 4 Butoane pentru viteza ventilator
pHipS 5 Buton de andocare
—@
® O O G
GO@® @

Panou de control al statiei de andocare
1 Afisaj cu ora, ziua si indicatii de programare
2 Reglarea si setarea butoanelor

Cum functioneaza robotul

Ce poate curata robotul

Acest robot este prevazut cu functii care il transforma intr-un aspirator
adecvat pentru a va ajuta sa curatati podelele acasa.

Robotul este potrivit in special pentru curdtarea suprafetelor dure, ca de
exemplu, podele acoperite cu lemn, faianta sau linoleum. Este posibil sa
apara probleme la curatarea podelelor acoperite cu materiale moi, ca de
exemplu, carpete sau covoare. Daca utilizati robotul pe o carpeta sau un
covor, va rugam sa stati in apropiere prima data pentru a vedea daca robotul
poate actiona pe acea suprafatd. Robotul necesita, de asemenea,
supraveghere la utilizarea pe podele dure foarte inchise la culoare sau
foarte lucioase.

Modul de curatare al robotului

Sistem de curatare

Robotul dispune de un sistem de curatare din 3 trepte, pentru curatarea
eficientd a podelelor.
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- Cele doua perii laterale ajuta robotul sa curete in colturi si de-a lungul
peretilor. De asemenea, ajuta la indepadrtarea prafului de pe podea si la
deplasare acestuia catre orificiul de aspirare.

- Puterea de aspirare a robotului preia particulele de murdarie libere si le
transporta, prin orificiul de aspirare, in compartimentul pentru praf.

- Robotul este livrat cu un suport pentru lavete uscate care iti permite sa
cureti podeaua dura chiar si mai temeinic cu lavete uscate.

Modele de curatare

Tn modul sdu de curdtare automata, robotul utilizeaza o succesiune
automata de modele de curatare pentru a curata fiecare zona a camerei in
mod optim. Modelele de curatare pe care le utilizeaza sunt:

1 Modelul in Z sau modelul zigzag

2 Modelul aleatoriu

3 Modelul dupa linia peretelui
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4 Modelul spiral

Tn modul de curdtare automata, robotul utilizeazd aceste modele intr-o
succesiune prestabilita: modelul in z, modelul aleatoriu, modelul dupa linia
peretelui si modelul in spirala.

Cand robotul a terminat aceasta succesiune de modele, incepe sa se miste,
din nou, In modelul in Z. Robotul continua sa utilizeze aceasta succesiune
de modele pentru a curata camera pana cand bateria reincarcabila se
descarca sau pana cand este oprit manual.

Daca robotul detecteaza o zona deosebit de murdara in timpul cursei sale
de curatare, acesta comuta la modul in spirald si comuta la viteza turbo a
ventilatorului pentru a asigura indepdrtarea temeinica a murdariei.

Nota: Puteti, de asemenea, sa selectati fiecare mod individual prin apasarea
butonului corespunzator de pe telecomanda. Modurile selectate manual
sunt active doar timp de doua minute. Dupa aceea, robotul comuta inapoi
pe modul de curatare automata.

Pentru mai multe detalii, consultati capitolul ,Utilizarea robotului”, sectiunea
,Moduri de curatare”.

Cum evita robotul diferentele de inaltime

Robotul este prevazut, in partea inferioara, cu trei senzori de deplasare.
Acesta utilizeaza acesti senzori de deplasare pentru a detecta si evita
diferentele de nivel, ca de exemplu scarile.

Nota: Este normal ca robotul sa se deplaseze usor peste marginea unei
diferente de indltime, deoarece senzorul sau de deplasare frontal este situat
in spatele amortizorului.

Atentie: In unele cazuri, este posibil ca senzorii de deplasare si nu
detecteze o scara sau o alta diferenta de nivel la timp. De aceea, urmariti
robotul cu atentie primele dati cand il utilizati si cand il folositi langa o
scara sau o alta diferenta de nivel. Este important sa curatati senzorii de
deplasare in mod regulat pentru a asigura faptul ca robotul detecteaza
diferentele de nivel in mod corespunzator (consultati capitolul ,,Curatare
si intretinere” pentru instructiuni).




80 Romana

inainte de prima utilizare

Montarea periilor laterale

1 Despachetati periile laterale si asezati robotul invers pe o masa sau pe
podea.

2 Impingeti periile laterale pe axele de la baza robotului.

Nota: Asigurati-va ca montati periile laterale corespunzator. Apasati pe ax
panad cand auziti ca acestea sunt blocate in pozitie cu un clic.

indepartarea placutei de pe telecomanda

Telecomanda functioneaza cu o baterie in forma de moneda de tip CR2025.

Bateria este protejata cu o eticheta de protectie care trebuie indepartata

fnainte de utilizare.

1 Trageti eticheta de protectie de pe compartimentul pentru baterii al
telecomenzii. Acum telecomanda este pregatita pentru utilizare.

Pregatirea pentru utilizare

Instalarea statiei de andocare

1 Introduceti mufa mica a adaptorului in priza statiei de andocare (1) si
introduceti adaptorul in priza de perete (2).
- Afisajul statiei de andocare se aprinde.

2 Asezati statia de andocare pe o podea orizontalgd, langa perete.

Nota: Asigurati-va ca nu exista obstacole sau diferente de nivel la 80 cm
in fata, 30 cm la dreapta si 100 cm la stanga statiei de andocare.

Sugestie: Pentru a va asigura ca statia de andocare ramane ferm in locul
selectat, o puteti fixa de perete cu suruburi sau cu doua bucati de banda
cu fata dubla.
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Incarcare

Cand efectuati incarcarea pentru prima data si cand bateria reincarcabila a
robotului este goalad, durata de incarcare este de patru ore.

Robotul poate fi incarcat in doua moduri:

Pe statia de andocare, fie manual, fie in mod automat in timpul utilizarii;
- Prin conectarea robotului direct la priza.

Nota: Atunci cand bateria reincarcabila este complet incarcata, robotul dvs.
poate curata pana la 120 de minute

incarcarea pe statia de andocare
1 Apasati comutatorul de alimentare pentru a porni robotul.

2 Asezati robotul pe statia de andocare conectata.

3 Butonul start/stop incepe sa clipeasca.

Nota: Deoarece aceasta este prima data cand incarci robotul, afisajul
acestuia arata indicatorul de pornire.

4 Cand bateria reincarcabila este complet incarcata, butonul start/stop
ilumineaza continuu.
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Incarcarea automata in timpul utilizarii

1 Atunci cand robotul a incheiat curatarea sau cand nivelul bateriei este de
numai 15%, acesta cauta automat statia de andocare pentru a se
reincarca. Cand robotul cauta statia de andocare, lumina butonului
start/stop devine portocalie.

2 Cand bateria reincarcabila este complet incarcata, butonul start/stop
ilumineaza continuu.

Pregatirea camerei pentru o cursa de curatare

Tnainte de a porni robotul pentru cursa sa de curatare, asigurati-va ca
indepadrtati toate obiectele libere si fragile de pe podea. De asemenea,
indepartati toate cablurile, firele si snururile de pe podea.

Utilizarea robotului

Pornirea si oprirea

1 Setati comutatorul de alimentare de pe partea laterala a robotului in
pozitia ,oprit”.

2 Apasati butonul Start/Stop.
- Puteti sa apasati butonul start/stop al robotului.

- Puteti, de asemenea, sa apasati butonul start/stop al telecomenzii.
3 Butonul start/stop este apasat continuu si robotul incepe curatarea.
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4 Robotul este in modul curatare automata pana cand bateria se descarca.
In modul curdtare automatd, acesta urmeaza succesiunea model in Z,
aleatoriu, dupa linia peretelui si in spirala.

Nota: Pentru a selecta un anumit mod, apdsati unul dintre butoanele de
mod de pe telecomanda. Consultati sectiunea ,Selectarea modului de
curatare” pentru mai multe detalii.

5 Cand bateria se descarca, butonul start/stop se aprinde cu portocaliu si
robotul cauta statia de andocare pentru a se reincarca.

6 Puteti, de asemenea, sa apasati butonul start/stop pentru a intrerupe
cursa de curatare. Daca apasati butonul start/stop din nou si exista
suficienta energie in bateria reincarcabild, robotul continua curatarea in
modul curatare automata.

7 Pentru a face robotul sa revina la statia de andocare inainte ca bateria
refncarcabila sa se descarce, apasati butonul de andocare de pe
telecomanda. Pictograma de andocare de pe afisajul robotului se
aprinde si robotul revine la statia de andocare.

Selectarea modului de curatare

Pe langa modul de curatare automata, acest robot dispune de patru moduri
de curatare individuale care pot fi activate prin apasarea butonului
corespunzator de pe telecomanda.

Notad: Modurile selectate manual sunt active doar timp de doua minute.
Dupa aceea, robotul comuta inapoi pe modul de curatare automata.

= ) Modul model in Z
~=—

LN 7w Tn modul model in Z, robotul curata efectuand bucle in form& de Z prin
| '\D:J cameré& pentru a curata zone mari.
EOERA /0N
X
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Modul aleator

Tn acest mod, robotul curdtd camera conform unui model combinat de
miscari drepte si incrucisate.

Modul de urmarire a peretelui

In acest mod, robotul urmareste peretii camerei pentru a curata suplimentar
zona de-a lungul peretilor.

Modul in spirala

In acest mod, robotul se deplaseaza in spirald pentru a curata o zona de
dimensiuni reduse. Daca senzorul de detectare praf depisteaza murdarie,
robotul comuta automat ventilatorul la viteza turbo.

Actionarea manuala

1 Utilizati butoanele-sageata de deasupra si dedesubtul si la stanga si la
dreapta butonului start/stop de pe telecomanda pentru a deplasa
robotul prin camera.

Nota: Fiti atent cand conduceti manual robotul in apropierea unor
diferente de nivel si scari.

Nota: Functia de aspirare si periile laterale functioneaza numai cand
robotul este condus inainte. Butoanele stanga, dreapta si inapoi sunt
doar pentru manevrarea robotului.
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Utilizarea butoanelor pentru timpul de cura are

o) - In mod implicit, robotul este in modul curatare automata pana cand
QOO . a = = ~ . N
® @ bateria reincarcabild se descarca. Apoi, robotul se va intoarce automat la

statia sa de andocare. Daca ati selectat unul dintre celelalte timpuri de
curatare (vedeti mai jos), puteti comuta inapoi la modul implicit, apasand
butonul timpului maxim de curatare de pe telecomanda.

- Celelalte butoane pentru timpul de curatare de pe telecomanda iti permit
sa lasi robotul sa functioneze timp de 60, 45, respectiv 30 de minute. La
terminarea timpului de curatare, robotul revine la statia sa de andocare.
Pictograma de andocare se va aprinde pe afisaj.

- Daca nu doriti ca robotul sa se intoarca la statia de andocare dupa
sfarsitul timpului de curatare, apasati de doua ori butonul de curatare.
Pictograma de andocare dispare de pe afisaj. Cand timpul de curatare s-
a incheiat, robotul se opreste.

Functionarea statiei de andocare

Setarea orei ceasului si a zilei

Daca doriti sa utilizati programe de curatare, trebuie sa setati mai intai ora
ceasului si ziua saptamanii de pe afisajul statiei de andocare.

Nota: Pentru imaginile care apartin pasilor de mai jos, consultati paginile de
pe spatele acestui manual.

1 Apasati butonul de setare. Indicatorul pentru modul de setare si
indicatorul pentru ora ceasului incep sa lumineze intermitent.

2 Apasati butonul de selectare o data. Indicatorul de ord incepe sa
clipeasca.

3 Utilizati butoanele + si - de pe statia de andocare pentru a seta ora. Ora
setata apare pe afisaj.

4 Apasati butonul de selectare pentru a confirma ora setata. Indicatorul de
minute Incepe sa clipeasca.

5 Utilizati butoanele + si - de pe statia de andocare pentru a seta minutele.
Minutele setate apar pe afisaj.

6 Apasati butonul de selectare pentru a confirma minutele setate. Indicatia
,Su” pentru duminica incepe sa lumineze intermitent.

7 Utilizeaza butoanele + si - de pe statia de andocare pentru a seta data
curenta a saptamanii.

8 Apasati butonul de selectare pentru a confirma ziua saptamanii.

9 Apasati butonul de setare pentru a confirma ora ceasului si setarea zilei
saptamanii. Atat indicatorul pentru modul de setare, cat si indicatorul
pentru ora ceasului nu mai lumineaza intermitent si raman aprinse
continuu.
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Pr
Da

ogramarea timpilor de curatare
ca ati setat ora si ziua saptamanii pe afisajul statiei de andocare, puteti

programa timpii de curatare pentru robot.

Nota: Pentru imaginile care apartin pasilor de mai jos, consultati paginile de

pe

spatele acestui manual.

Optiunile de programare disponibile sunt:

Program

Indicatii pe afisaj

Curatare in fiecare zi

Toate indicatiile zilelor sunt aprinse

Curatare In timpul zilelor saptamanii,  Indicatiile zilelor de luni pana vineri sunt aprinse

in afara weekendurilor

Curatare in 2 zile consecutive

Indicatiile a 2 zile sunt aprinse, de ex. vineri si sambata

Curatare 1 zi pe saptamana

Indicatia zilei selectate este aprinsa

1

10

Apadsati butonul de setare. Indicatorul pentru modul de setare si
indicatorul pentru programul de curatare incep sa lumineze intermitent.
Apasati butonul de selectare o data. Indicatorul de ora incepe sa
clipeasca.

Utilizati butoanele + si - de pe statia de andocare pentru a seta ora. Ora
setata apare pe afisaj.

Apasati butonul de selectare pentru a confirma ora setata. Indicatorul de
minute Incepe sa clipeasca.

Utilizati butoanele + si - de pe statia de andocare pentru a seta minutele.
Minutele setate apar pe afisaj.

Apdsati butonul de selectare pentru a confirma minutele setate. Indicatia
,Su” pentru duminica incepe sa lumineze intermitent.

Utilizati butoanele + si - de pe statia de andocare pentru a comuta intre
programele de curatare (consultati tabelul de mai sus pentru optiunile de
programare disponibile).

Apasati pe butonul de selectare pentru a confirma programul selectat.
Apasati butonul de setare pentru a confirma programarea. Atat
indicatorul pentru modul de setare, cat si indicatorul pentru programul de
curatare nu mai lumineaza intermitent si raman aprinse continuu.

Odata ce ati setat un program de curatare, afisajul prezinta indicatorul
programului de curatare si ziua sau zilele selectate. Daca lasati robotul in
modul standby si bateria sa reincarcabila este incarcata complet, acesta
va fncepe sa curete la ora programata in ziua sau zilele programate.
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Butoane pentru viteza ventilator

Puteti utiliza butoanele pentru viteza ale ventilatorului pentru a creste viteza
ventilatorului la turbo sau pentru a opri ventilatorul. Setarea implicita este
viteza normala a ventilatorului.

1 Apasati acest buton pentru a opri ventilatorul
2 Apasati acest buton pentru a porni ventilatorul la viteza normala.
3 Butonul pentru viteza turbo a ventilatorului sporeste viteza ventilatorului.

Raspuns la bataia din palme

Functia de raspuns la bataia din palme este activata cand robotul intra in
modul inactiv in urmatoarele situatii:

- cand intrerupe curatarea din cauza unei erori

- cand ati programat un timp scurt de curatare

- cand nu isi poate gasi statia de andocare in 20 de minute

Daca nu vedeti robotul, puteti sa-I localizati batand o data din palme.

Robotul va raspunde emitand un sunet si aprinzand toate pictogramele de
pe afisajul sau.

Utilizarea accesoriului pentru lavete uscate

Accesoriul pentru lavete uscate este o caracteristica ce iti permite sa cureti
podelele dure cu lavete uscate.

Nota: Daca uscati accesoriul pentru lavete uscate, robotul poate avea
probleme la trecerea peste praguri sau pe covoare.

Pregatirea accesoriului pentru lavete uscate pentru utilizare
1 Intoarce robotul invers si asezd-1 pe podea sau pe o0 masa.

2 Aseaza laveta uscata pe o masa si aseaza accesoriul pentru lavete uscate
pe laveta cu toartele de fixare indreptate catre tine.

3 Pliaza ambele capete ale lavetei uscate n jurul accesoriului pentru lavete
uscate atasabil si prinde laveta uscata pe accesoriu impingand blocurile
de fixare in nisele corespunzatoare.
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4 Introduceti toarta de fixare a accesoriului pentru lavete uscate atasabil in
orificiul aflat chiar in spatele rotii de pe o parte a robotului si apdsati pana
cand auziti ca s-a fixat pe pozitie cu un clic. Apoi repetati aceste actiuni
pe cealalta parte.

5 Intoarceti robotul si aseaza-| pe podea pe rotile sale, cu accesoriul
pentru lavete uscate atingand podeaua.

Utilizarea robotului cu accesoriul pentru lavete uscate

Atunci cand este atasat accesoriul pentru lavete uscate, puteti utiliza robotul
in orice mod si pe toate podelele. Nu utilizati accesoriul pentru lavete uscate
pe covor sau pe carpete.

indepartarea accesoriului pentru lavete uscate

1 Indepartati accesoriul pentru lavete uscate imediat ce ai terminat de sters
podeaua.

2 Intoarce robotul invers si aseza-1 pe podea sau pe 0 masa.

3 Apasati un capat al accesoriului pentru lavete uscate spre roata de pe
cealalta parte a robotului pentru a-1 elibera. Apoi trageti accesoriul de pe
robot.

Utilizand peretele invizibil (FC8822)

Introducerea bateriilor in peretele invizibil

Peretele invizibil functioneaza cu patru baterii AA.

1 Impingeti cele doua lamele de eliberare din partea inferioard a capacului
posterior (1) si glisati capacul posterior in sus si scoateti-1 din peretele
invizibil (2).

2 Luati patru baterii AA noi din pachet si introduceti-le In compartimentul
pentru baterii al peretelui invizibil.
Nota: Asigurati-va ca polii + si - ai bateriilor sunt indreptati in directia
corecta.
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3 Clisati din nou capacul posterior pe peretele invizibil.

Pozitionarea peretelui invizibil pentru a opri robotul

Puteti utiliza peretele invizibil pentru a impiedica robotul sa patrunda intr-o
camera sau intr-o zond in care nu doriti sa patrunda.

1 Amplasati unitatea intr-un punct dincolo de care nu doriti ca robotul s&
treaca, de exemplu langa o usa deschisa spre o camera care este
restrictionata pentru robot.

2 Porniti peretele invizibil cu comutatorul pornit/oprit din partea superioara
a unitatii.
3 Porniti robotul.

J_I 4 Atunci cand robotul se apropie prea mult de peretele invizibil, ledul de pe
@) peretele invizibil iIncepe sa lumineze intermitent, iar peretele invizibil
=, emite un fascicul de lumina infrarosie. Acest fascicul de lumina infrarosie
] -‘-*'\\ determina robotul sa-si schimbe ruta si sa se indeparteze de peretele
AN invizibil.

v
1
) Nota: Daca utilizati peretele invizibil, verificati in mod regulat daca bateriile
];I i’ m contin in continuare suficienta energie. Puteti verifica acest lucru oprind si
pornind peretele virtual. Daca in baterii este suficienta energie, LED-ul de pe
peretele invizibil va lumina scurt.

Curatare si intretinere

Curatarea robotului

Pentru a mentine performante de curatare corespunzatoare, trebuie sa
curatati din cand in cand senzorii de deplasare, rotile, periile laterale si
orificiul de aspirare.

1 Intoarceti invers robotul pe o suprafata plata
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2 Utilizati o perie cu peri moi (de ex., o periuta de dinti) pentru a elimina
praful de pe senzorii de deplasare.

Nota: Este important sa curatati in mod regulat senzorii de deplasare.
Daca senzorii de deplasare sunt murdari, este posibil ca robotul sa nu
poata detecta diferentele de nivel sau scarile.

3 Utilizati o perie cu peri moi (de ex., o periuta de dinti) pentru a indeparta
praful sau scamele de pe roata frontala si de pe rotile laterale.

4 Pentru a curata periile laterale, prindeti-le de peri si trageti-le de pe
arborii acestora.

5 Eliminati scamele, firele de par si atele de pe ax si de pe peria laterala cu
ajutorul unei perii moi (de ex., o periuta de dinti) sau al unei carpe.

6 Verificati periile laterale si partea inferioara a robotului pentru a va
asigura ca nu prezinta obiecte ascutite care ar putea deteriora podea.

7 Desfaceti conexiunile clemelor capului de aspirare TriActive XL prin
introducerea degetelor in zonele marcate cu sageti si tragerea capului de
aspirare TriActive de pe robot.




Romana 91

8 Curatati orificiul de aspirare cu o perie moale (de ex., o periuta de dinti).

9 Curatati tot praful vizibil de pe capul de aspirare TriActive.

10 Introduceti carligele de prindere ale capului de aspirare TriActive in
orificiile din partea inferioara a robotului. Apdsati capul de aspirare
TriActive Tnapoi in pozitia sa. Verificati dacd, capul de aspirare se poate
deplasa liber cativa milimetri in sus si in jos.

11 Impingeti periile laterale pe axele de la baza robotului din nou.

Golirea si curatarea compartimentului pentru praf

Goliti si curatati containerul de praf cand indicatorul de umplere a
containerului de praf este aprins continuu.
1 Asigurati-va ca comutatorul de alimentare este in pozitia ,oprit”.
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2 Scoateti capacul.

3 Trageti manerul capacului compartimentului pentru praf si ridicati
compartimentul pentru praf din carcasa acestuia.

Nota: La scoaterea sau la reintroducerea compartimentului pentru praf,
aveti grija sa nu deteriorati palele ventilatorului motorului.

S&
S > 7

4 Ridicati cu atentie capacul containerului de praf (1) si extrageti filtrul (2).

5 Scuturati compartimentul pentru praf deasupra unei lazi de gunoi, pentru
a-l goli. Curatati filtrul si interiorul containerului de praf cu o carpa sau o
periuta de dinti cu peri moi. De asemenea, curatati orificiul de aspirare din
partea inferioara a containerului de praf.

Atentie: Nu curatati compartimentul pentru praf si filtrul cu apa sau in
masina de spalat vase.

6 Punetifiltrul la loc in containerul de praf (1). Apoi pozitionati capacul pe
containerul de praf(2).
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7 Aseaza compartimentul pentru praf inapoi in carcasa acestuia si pune
capacul superior inapoi pe robot.

Atentie: Asigurati-va intotdeauna ca filtrul este prezent in containerul
de praf. Daca utilizati robotul fara filtru in interiorul containerului de
praf, motorul acestuia va fi deteriorat.

Comandarea accesoriilor

inlocuirea

Pentru a cumpara accesorii sau piese de schimb, vizitati
www.shop.philips.com/service sau contactati distribuitorul dvs. Philips
local. Puteti, de asemenea, contacta Centrul de asistenta pentru clienti
Philips din tara dvs. (veti gasi datele de contact in brosura de garantie
internationald).

inlocuirea filtrului

Tnlocuiti filtrul daca acesta este foarte murdar sau deteriorat. Puteti
comanda un nou kit de filtru cu numarul de tip FC8066. Consultati ,Golirea
si curatarea containerului de praf” in capitolul ,Curatare si intretinere” pentru
instructiuni referitoare la modul de demontare a filtrului din containerul de
praf si modul de montare a acestuia in containerul de praf.

inlocuirea periilor laterale

Tnlocuiti periile laterale dupé& un timp, pentru a asigura rezultate de curatare

corespunzatoare.

Tnlocuiti intotdeauna periile laterale cAnd observati semne de uzurd sau

deteriorare. Este recomandat, de asemenea, sa inlocuiti ambele perii

laterale in acelasi moment. Puteti sa comandati perii laterale ca parti dintr-

un kit de inlocuire FC8068. Kitul contine, de asemenea, doua filtre si trei

lavete uscate.

1 Asigurati-va ca comutatorul de alimentare este in pozitia ,oprit”.

2 Pentru a inlocui periile laterale, prinde periile laterale vechi de peri si
trage-le de pe arborii acestora.
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3 Impinge noile perii laterale pe arbori.

inlocuirea lavetelor uscate

Puteti comanda lavete uscate noi. Aceste fac parte din kitul de inlocuire
FC8068. Acest kit de inlocuire contine, de asemenea, doua perii laterale si
doua filtre.

inlocuirea bateriei telecomenzii

Telecomanda functioneaza cu o baterie in forma de moneda de tip CR2025.

Tnlocuiti materia atunci cand robotul nu mai reactioneaza cand apasati

butoanele de pe telecomanda.

1 Tineti telecomanda intoarsa invers. Apasati butonul de eliberare al
capacului bateriei si in acelasi timp glisati capacul bateriei de pe
telecomanda.

2 Indepartai bateria descarcata din capacul bateriei si introduceti o noua
baterie in capacul bateriei. Apoi glisati capacul bateriei inapoi in
telecomanda.

inlocuirea bateriei reincarcabile

Bateria reincarcabila a robotului poate fi inlocuitda doar de ingineri de service
calificati. Duceti robotul la un centru de service autorizat Philips pentru a
inlocui bateria, atunci cand nu mai este posibila incarcarea acesteia sau
cand se descarca rapid. Puteti gasi detaliile de contact pentru Centrul Philips
de asistenta clienti din tara dvs. in brosura de garantie internationala.
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Reciclarea

- Acest simbol inseamna ca produsul nu trebuie eliminat impreuna cu
gunoiul menajer (2012/19/UE).

- Acest simbol inseamna ca produsul contine o baterie reincarcabila
fncorporata care nu trebuie eliminata impreuna cu gunoiul menajer
obisnuit (2006/66/CE). Va recomandam sa duceti produsul la un punct
oficial de colectare sau un centru de service Philips pentru ca bateria
reincarcabila sa fie scoasa de un profesionist.

- Respectati regulile specifice tarii dvs. cu privire la colectarea separata a
produselor electrice si electronice si a bateriilor reincarcabile. Eliminarea
corecta ajuta la prevenirea consecintelor negative asupra mediului
fnconjurator si a sanatatii umane.

indepartarea bateriei reincarcabile

Avertisment: Scoateti bateria reincarcabila cand aruncati
aparatul. Asigurati-va ca bateria este complet epuizata inainte de
a o scoate.

Pentru a scoate bateria reincarcabila, urmati instructiunile de mai jos. De

asemenea, puteti duce robotul la un centru de service Philips pentru a

scoate bateria reincarcabilda. Contactati Centrul Philips de asistenta pentru

clienti din tara dvs. pentru a afla adresa unui centru de service din

apropierea dvs.

1 Porniti robotul dintr-o pozitie oarecare din camera si nu de la statia de
andocare.

2 Lasa robotul sa functioneze pana cand bateria reincarcabila se descarca,
pentru a te asigura ca este complet descarcata inainte de a o scoate si de
a o casa.

3 Desfaceti suruburile capacului compartimentului bateriei si demontati
capacul.
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4 Ridicati bateria reincarcabila si deconectati-o.

5 Duceti robotul si bateria reincarcabila la un punct de colectare pentru
deseuri electrice si electronice.

Depanare
Acest capitol rezuma cele mai frecvente probleme care pot surveni la
utilizarea aparatului. Daca nu puteti rezolva problema cu ajutorul
informatiilor de mai jos, accesati www.philips.com/support pentru o lista de
intrebari frecvente sau contactati Centrul de asistenta pentru clienti din tara
dvs.

Depanare

Problema Cauza posibila Solutie

Robotul nu incepe Bateria reincarcabila este Incarcati bateria reincarcabild (consultati

curatarea cand apas goala. capitolul ,Pregatirea pentru utilizare”).

butonul start/stop.
Mica fisa este in continuare

introdusa in priza de la robot.

Robotul nu functioneaza cu energie de la
prize. Functioneaza numai pe baza
bateriei sale reincarcabile. De aceea,
deconectati intotdeauna adaptorul de la
robot si de la priza inainte de utilizare.

Comutatorul de alimentare
nu este in pozitia ,pornit” (I).

Apasati comutatorul de alimentare.
Apasati butonul start/stop de pe robot sau
de pe telecomanda pentru a incepe
curatarea.
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Solutie

Indicatorul de
avertisment lumineaza
intermitent, cu frecventa
mare.

Una sau ambele roti sunt
blocate.

Apasati comutatorul de alimentare pe
pozitia ,oprit”. iIndepdrtati scamele, parul,
atele sau firele prinse 1n jurul suspensiei
rotii.

Una sau ambele perii laterale
sunt blocate.

Curatati periile laterale (consultati capitolul
,Curatarea si intretinerea”).

Capacul superior nu este
prezent sau nu este inchis
corespunzator.

Cand capacul superior lipseste sau nu este
fnchis corespunzator, robotul nu
functioneaza. Pozitionati corect capacul
superior pe robot.

Amortizorul este blocat.

Apasati butonul Start/Stop. Ridicati
robotul astfel incat amortizorul acestuia sa
fie eliberat. Pozitionati robotul la distanta
de obstacol si apasati butonul start/stop
pentru a reincepe curatarea.

Robotul a fost ridicat in

timpul operatiilor de curatare.

Apasati butonul Start/Stop. Puneti robotul
pe podea. Apoi apdsati butonul start/stop
pentru a face robotul s& continue
curatarea.
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Problema

Cauza posibila

Solutie

Robotul nu curata
corespunzator.

Perii uneia sau ambelor perii
laterale sunt indoiti sau
deformati.

Inmuiati peria sau periile in apa caldd un
timp. Daca aceasta nu readuce perii la
forma lor corespunzatoare, inlocuiti periile
laterale (consultati capitolul ,inlocuire”).

Filtrul din compartimentul
pentru praf este murdar.

Curatati filtrul din compartimentul pentru
praf cu o carpa sau cu o periuta de dinti cu
peri moi. Puteti, de asemenea, sa curatati
filtrul si containerul de praf cu un aspirator
de praf obisnuit la setarea de putere de
aspirare redusa.

Daca perierea sau aspirarea nu ajuta la
curatarea filtrului, inlocuiti filtrul cu unul
nou. Este recomandata inlocuirea filtrului
cel putin o data pe an.

Orificiul de aspirare din
partea inferioara a
compartimentului pentru praf
este infundat.

Curatati orificiul de aspirare (consultati
capitolul ,Curatarea si intretinerea”).

Roata fata este blocata de
padr sau alte impuritati.

Curatati roata fata (consultati capitolul
,Curatarea si intretinerea”).

Robotul curata o suprafata
foarte inchisa sau
stralucitoare, care
declanseaza senzorii de
deplasare. Acest lucru
determinad robotul sa se
deplaseze intr-un mod
neobisnuit.

Apasati butonul start/stop si apoi
deplasati robotul pe o zona de culoare
mai deschisa a podelei. Daca problema
continud pe podele de culoare mai
deschisd, va rugam sa vizitati
www.philips.com/support sau sa
contactati Centrul de asistenta pentru
clienti din tara dvs.

Robotul curata o podea care
reflecta puternic lumina
soarelui. Aceasta
declanseaza senzorii de
deplasare si determina
robotul sa se deplaseze intr-
un mod neobisnuit.

Trageti perdelele pentru a nu permite
luminii solare sa patrunda in camera.
Puteti de asemenea sa incepeti curatarea
cand soarele nu este atat de puternic.

Bateria reincarcabila nu
se mai poate incarca sau
se descarca foarte rapid.

Este posibil ca bateria
refncarcabila sa fi ajuns la
sfarsitul duratei sale de viata.

Tnlocuiti bateria reincarcabild (consultati
capitolul ,Inlocuirea”).

Bateria telecomenzii se
descarca prea repede.

Este posibil sa nu fi introdus
tipul corect de baterie.

Pentru telecomanda, aveti nevoie de o
baterie in forma de moneda CR2025. Daca
problema persista, vizitati
www.philips.com/support sau contactati
Centrul de asistenta pentru clienti din tara
dvs.
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Solutie

Robotul se deplaseaza in
cercuri.

Robotul este in modul
curatare a unei zone.

Acest comportament este normal. Modul
in spirala poate fi activat pentru o curatare
minutioasa atunci cand este detectata o
cantitate mare de praf pe podea. De
asemenea, acest mod este o parte a
modului de curatare automata. Dupa
aproximativ un minut, robotul continua
modelul sau normal de curatare. De
asemenea, puteti sa opriti modul in spirala
prin selectarea unui mod diferit de
curatare de pe telecomanda.

Robotul nu poate gasi
statia de andocare.

Nu exista suficient spatiu
pentru ca robotul sa
navigheze catre statia de
andocare.

Tncercati sa gasiti un alt loc pentru statia
de andocare. Consultati ,Instalarea statiei
de andocare” in capitolul ,Pregatire pentru
utilizare”.

Robotul cauta inca in mod

activ.

Lasati robotului aproximativ 20 de minute
pentru a se intoarce la statia de andocare.

Robotul nu a fost pornit de la

statia de andocare.

Daca doriti ca robotul sa se intoarca la
statia de andocare dupa o cursa de
curatare, porniti-1 de la statia de andocare.

Robotul emite un semnal
sonor cand este pe statia
de andocare.

Tncercati s& incarcati robotul

Apasati comutatorul de alimentare pentru

cu comutatorul de alimentare a porni robotul.

in pozitia oprit.

Coduri de eroare

Cod de eroare

Cauza posibila

Solutie

El Roti blocate Indepartati robotul de obstacol si apasati
butonul start/stop pentru a relua curatarea.
E2 Capacul superior sau Pozitionati in mod corespunzator
compartimentul pentru  compartimentul pentru praf in robot si capacul
praf nu sunt pozitionate superior pe robot. Codul de eroare dispare
corect automat de pe afisaj.
E3 Amortizor blocat Indepartati robotul de obstacol. Codul de
eroare dispare automat de pe afisaj.
E4 Robot ridicat de la Pune robotul inapoi pe podea pentru a face
podea codul de eroare sa dispara.
E5 Culoarea podelei este Pozitionati robotul pe o zona mai deschisa la

prea inchisa

culoare a podelei. Curatati senzorii de
deplasare.
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Cod de eroare

Cauza posibila

Solutie

E6

Baterie introdusa
incorect

Cititi instructiunile din ,Introducerea bateriei
reincarcabile in robot” din capitolul ,Inainte de
prima utilizare”.

Eroare de incarcare

Verificati daca comutatorul de alimentare este
in pozitia ,pornit” atunci cand robotul se afla
pe statia de andocare.
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Gratulujeme Vam k nakupu a vitame Vas medzi zakaznikmi spolo¢nosti
Philips! Ak chcete vyuZit vsetky vyhody zakaznickej podpory spolo¢nosti
Philips, zaregistruijte svoj vyrobok na www.philips.com/welcome.

Opis zariadenia
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10
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12
13
14
15
16
17
18
19

Rukovat veka zasobnika na prach
Veko zasobnika na prach

Filter

Zasobnik na prach

Vrchny kryt

Tabulka chybovych kddov
Ventilator

Naraznik

Snimac dokovacej stanice
Hlavny vypinac

Predné koliesko

Hriadele bocnych kief

Snimace proti padu

Kolieska

Saci otvor

Nastavec TriActive XL

Bocné kefy

Upevniovacie bloky na suchu utierku
Drziak na suchu utierku

20 Sucha utierka

21

Drziak batérie

22 Dialkové ovladanie

23 Virtualna stena (FC8822)
24 Dokovacia stanica

25 Adaptér

26 Mala koncovka

Displej a dialkové ovladanie

Displej robota
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Indikator rezimu Spiralového pohybu
Indikator rezimu pohybu popri stene
Indikator rezimu klukatého pohybu
Indikator rezimu nahodného pohybu
Cas vysavania

Ikona dokovania

Indikator rychlosti ventilatora
Indikator plného zasobnika na prach
Snimac zvuku

10 Tlacidlo vyberu rezimu
11 Tladidlo spustenia/zastavenia
12 Tlacidlo rychlosti ventilatora

Slovensky



102 Slovensky

Dialkové ovladanie

1 Navigac¢né tlacidla a spustenie/zastavenie
@ 2 Tlacidla ¢asu vysavania
@ © O 3 Tlac¢idla rezimu vysavania

® 4 Tlacidla rychlosti ventilatora
pHipS 5 Tlacidlo dokovania

—@

® O O G

GO@® @

Ovladaci panel dokovacej stanice

1 Displej s ¢asom, dnom a programovacimi znackami
2 Uprava a nastavenie tlacidiel

Ako robot funguje

Povrchy, ktoré robot povysava

Tento robot je vybaveny funkciami, vdaka ktorym je vhodny na vysavanie
podlah vo vasej domacnosti.

Robot sa hodi najma na vysavanie tvrdych podlah, napriklad drevenych
podlah, dlazby alebo linolea. M6Ze mat problémy pri vysavani makkych
povrchov, ako su rézne druhy kobercov. Ak pouZijete robota na vysavanie
koberca, prvy raz zostante nablizku, aby ste sa presvedcili, ako si robot s
tymto typom podlahy poradi. Dohlad nad ¢innostou robota sa vyzaduje aj
pri vysavani velmi tmavych alebo lesklych tvrdych podlah.

Ako robot vysava
Cistiaci systém
Na vykonné vysavanie podlah je robot vybaveny trojstuprnovym cistiacim
systéemom.
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- Dve boc¢ne kefy pomahaju pri vysavani v rohoch miestnosti a priestorov
pozdl(Z stien. TaktieZ pomahaiju uvolnit nedistoty z podlahy a presunut ich
k saciemu otvoru.

- Saci vykon robota vysaje uvolnené necistoty a cez saci otvor ich nasaje
do zasobnika na prach.

- Robot sa dodava s drziakom na suchu utierku, ktory umozni vycistit tvrdu
podlahu este dokladnejsie pomocou suchych utierok.

Vzory pohybu pri vysavani

V rezime automatického vysavania robot pouziva automaticku postupnost
vzorov pohybu pri vysavani, ¢o mu umoznuje optimalne povysavat kazdu
cast miestnosti. Robot pouziva nasledujuce vzory vysavania:

1 Pohyb v tvare Z alebo klukaty pohyb

2 Nahodny pohyb

3 Pohyb pozdlZ stien
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4 Spirdlovy pohyb

V reZzime automatického vysavania robot vyuziva tieto typy pohybu v pevne
stanovenych sekvenciach: pohyb v tvare Z, nahodny pohyb, pohyb popri
stene a Spiralovy pohyb.

Ked robot tuto sekvenciu pohybov dokonci, znova sa zacne pohybovat

v tvare Z. Robot bude nadalej pouzivat tuto sekvenciu pohybov pri vysavani
miestnosti, kym sa nabijatelna batéria nevybije alebo ho manualne
nevypnete.

Ak robot zaznamena pocas cistenia velmi znecistené oblasti, prepne sa do
rezimu Spiralového pohybu a spusti turbo rychlost ventilatora, aby
zabezpecil dbkladné odstranenie necistot.

Poznamka: Mbzete tiez vybrat kazdy rezim samostatne stlacenim
prislusného tlacidla na dialkovom ovladani. Manualne vybraté rezimy sa
zapnu len na niekolko minut. Potom sa robot prepne spat do rezimu
automatického vysavania.

Podrobnejsie informacie najdete v kapitole ,Pouzivanie robota“ v ¢asti
,Rezimy vysavania“.

Ako sa robot vyhyba vyskovym rozdielom

Robot ma v spodnej ¢asti tri snimace proti padu. Tieto snimace proti padu
pouziva na zistovanie a vyhybanie sa vyskovym rozdielom, ako su napriklad
schody.

Poznamka: Je normalne, ked sa robot pohybuje mierne cez okraj vyskového
rozdielu, pretoze jeho predny snimac proti padu je umiestneny za
naraznikom.

Vystraha: V niektorych pripadoch snimace proti padu nemusia vcas
zaregistrovat schody ¢i iny vyskovy rozdiel. Preto robota pozorne sledujte
pri prvom pouziti a rovnako aj v blizkosti schodov ¢i iného miesta

s vyskovym rozdielom. Je délezité, aby ste snimace proti padu pravidelne
cistili, ¢im zaistite, aby robot nadalej spravne rozpoznaval vyskové
rozdiely (pokyny najdete v kapitole ,,Cistenie a idrzba“).

Pred prvym pouzitim

Montaz bocnych kief
1 Rozbalte boc¢né kefy a robot poloZte spodnou stranou nahor na stél
alebo na podlahu.
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Pred prvym pouzitim

Montaz bocnych kief
1 Rozbalte boc¢né kefy a robot polozte spodnou stranou nahor na stél

alebo na podlahu.
2 Zatlacte bocné kefy na hriadele v spodnej Casti robota.

Poznamka: Dbajte na to, aby ste boc¢né kefy riadne nasadili. Zatlacte ich
na hriadel, kym nezacvaknu na miesto.

Odstranenie znacky z dialkového ovladania

Dialkové ovladanie vyuziva plochu batériu CR2025. Tato batéria je chranena

ochrannou znackou, ktoru je treba pred pouzitim odstranit.

1 Vytiahnite ochrannu znacku batérie z priec¢inka na batériu na dialkovom
ovladaci. Teraz je dialkové ovladanie pripravené na poutzitie.

Priprava na pouzitie

InStalacia dokovacej stanice

1 Zapojte malu koncovku adaptéra do konektora pre mall koncovku na
dokovacej stanici (1) a adaptér zasunte do sietovej zasuvky (2).
- Rozsvieti sa displej dokovacej stanice.

2 Dokovaciu stanicu umiestnite na vodorovnu, rovnu podlahu a oprite
o stenu.

Poznamka: Skontrolujte, Ze vo vzdialenosti 80 cm pred, 30 cm doprava a
100 cm dolava od dokovacej stanice nie su ziadne prekazky a vyskove
rozdiely.

Tip: Aby sa zaistilo, Ze dokovacia stanica zostane pevne na vybratom
mieste, upevnite ju na stenu pomocou skrutiek alebo dvoch pasov
obojstrannej lepiacej pasky.
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Nabijanie

Ked zariadenie nabijate po prvykrat a ked je nabijatelna batéria robota

vybita, doba nabijania je styri hodiny.

Robota mozno nabijat dvomi spdsobmi:

- v dokovacej stanici, a to bud manualne, alebo automaticky pocas
pouzivania;

- pripojenim robota priamo do elektrickej siete.

Poznamka: Ked je nabijatelna batéria Uplne nabita, robot dokaze vysavat az

120 minut.

Nabijanie na dokovacej stanici
1 Zapnutie vykonajte stla¢enim hlavného vypinaca robota.

2 Robot polozte na dokovaciu stanicu pripojenu do elektrickej siete.

3 Tlacidlo spustenia/zastavenia sa rozblika.

Poznamka: Pretoze robot nabijate prvykrat, na displeji robota sa
zobrazuje indikator spustania.

4 Ked je nabijatelna batéria Uplne nabita, tlac¢idlo spustenia/zastavenia
nepretrzite svieti.
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Automatické nabijanie polas pouzivania

Ked robot dokonci vysavanie alebo ked ostava len 15 % nabitia batérie,
robot automaticky vyhlada dokovaciu stanicu, aby sa mohol dobit. Ked
robot vyhladava dokovaciu stanicu, indikator tlacidla
spustenia/zastavenia zacne svietit na oranzovo.

Ked je nabijatelna batéria Uplne nabita, tlacidlo spustenia/zastavenia
nepretrzite svieti.

Priprava priestoru na vysavanie

Skoér nez spustite Cistenie robotom, odlozte vsetky volné a krehké predmety
z podlahy. Z podlahy odstrante aj vsetky kable, vodi¢e a Snury.

Pouzivanie robota

Spustenie a zastavenie

Hlavny vypinac na bocnej strane robota nastavte do polohy ,zapnuté®.

2 Stlacte tlacidlo spustenia/zastavenia.

- Mobzete stladit tlacidlo spustenia/zastavenia na robote.

- Mobzete tiez stlacit tlacidlo spustenia/zastavenia na dialkovom
ovladani.

3 Tladidlo spustenia/zastavenia nepretrzite svieti a robot za¢ne vysavat.
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4 Robot vysava v automatickom rezime, kym sa batéria takmer nevybije.
V rezime automatického vysavania sa pohybuje v opakovanych
sekvenciach v tvare Z, nahodnym pohybom, popri stene a Spiralovym
pohybom.

Poznamka: Na vyber individualneho rezimu stlacte jedno z tlacidiel
ovladania rezimu na dialkovom ovladani. Podrobnejsie informacie
najdete v casti ,Vyber rezimu vysavania“.

5 Ked je batéria takmer vybitd, tlacidlo spustenia/zastavenia za¢ne svietit
na oranzovo a robot vyhlada dokovaciu stanicu, aby sa nabil.

6 Ak chcete prerusit alebo zastavit vysavanie, mbzete stlacit aj tlacidlo
spustenia/zastavenia na dialkovom ovladani. Ak znova stlacite tlacidlo
spustenia/zastavenia a ak je k dispozicii dostatok energie v nabijatelnej
batérii, robot pokracuje vo vysavani v rezime automatického vysavania.

7 Ak chcete, aby sa robot vratil do dokovacej stanice skér, ako bude
nabijatelna batéria takmer vybita, stlacte tla¢idlo dokovania na
dialkovom ovladani. Na displeji robota sa rozsvieti ikona dokovania
a robot sa vrati do dokovacej stanice.

Vyber rezimu vysavania
Okrem rezimu automatického vysavania ma tento robot Styri samostatné
rezimy vysavania, ktoré je mozné aktivovat stlacenim prislusného tlacidla na
dialkovom ovladani.

Poznamka: Manualne vybraté rezimy sa zapnu len na niekolko minut.
Potom sa robot prepne spat do rezimu automatického vysavania.

Rezim pohybu v tvare Z
V rezime pohybu v tvare Z robot vysava velké plochy tak, Zze sa pohybuje
v slu¢kach v tvare Z po celej miestnosti.
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Rezim nahodného pohybu

V tomto rezime robot vysava miestnost rovnymi a klukatymi pohybmi.

ReZim pohybu popri stene

V tomto rezime sa robot pohybuje poprtenach miestnosti, aby doékladne
povysaval oblasti popri stenach.

ReZim Spiralového pohybu

V tomto rezime sa robot pohybuje spiralovym pohybom, aby vycistil mald
oblast. Ak snimac prachu zisti znecistenie, robot automaticky prepne
rychlost ventilatora na turbo.

Manualne riadenie

1

Pomocou tlacidiel so sipkami nad, pod, vlavo a vpravo od tlacidla
spustenia/zastavenia na dialkovom ovladani naviguijte robota po
miestnosti.

Poznamka: Davajte pozor pocas manualneho ovladania robota v blizkosti
vyskovych rozdielov alebo schodov.

Poznamka: Funkcia vysavania a bocné kefy funguju, len ked sa robot
pohybuje dopredu. Tlacidla dolava, doprava a dozadu sluzia len na
ovladanie smeru pohybu robota.
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Pouzivanie tlacidiel s ¢asom vysavania

o) - Predvolene robot vysava v automatickom rezime, kym sa nabijatelna
o batéria takmer nevybije. Vtedy sa automaticky vrati do dokovacej stanice.

Ak ste vybrali niektory z inych ¢asov cyklov vysavania (uvedené nizsie),
stlacenim tlacidla maximalneho ¢asu vysavania na dialkovom ovladani
mobzete robot prepnut spat na predvoleny rezim.

Ostatné tlacidla ¢asu vysavania na dialkovom ovladani umoznuju robot
spustit na 60, 45 a 30 minut. Po uplynuti ¢asu vysavania sa robot vrati do
dokovacej stanice. Na displeji sa rozsvieti ikona dokovania.

Ak nechcete, aby sa robot po skonceni vysavania vratil do dokovacej
stanice, dvakrat stlacte tlacidlo ¢asu vysavania. Ikona dokovania sa
prestane zobrazovat na displeji. Po uplynuti ¢asu vysavania sa robot
zastavi.

Prevadzka dokovacej stanice

Nastavenie ¢asu a dria na hodinach

Ak chcete pouzit programy vysavania, je potrebné najskdr nastavit ¢as a den
v tyzdni na displeji dokovacej stanice.

Poznamka: Prislusné obrazky k tymto krokom najdete na zadnych stranach
prirucky.

1 Stlacte tlacidlo nastavenia. Indikator rezimu nastavenia a indikator ¢asu
zacnu blikat.

2 Jedenkrat stlacte tlacidlo vyberu. Zac¢ne blikat ¢iselny Udaj hodiny.

3 Pomocou tlacidiel + a — na dokovacej stanici nastavte hodinu. Na displeji
sa zobrazi nastavena hodina.

4 Stlacenim tlacidla vyberu potvrdte nastavenu hodinu. Za¢ne blikat
Ciselny udaj minut.

5 Pomocou tlacidiel + a — na dokovacej stanici nastavte minuty. Na displeji
sa zobrazia nastavené minuty.

6 Stlacenim tlacidla vyberu potvrdte nastavené minuty. Za¢ne blikat
oznacenie ,Su” ako nedela (angl. Sunday).

7 Pomocou tlacidiel + a — na dokovacej stanici nastavte aktualny den v
tyzdni.

8 Stlacenim tlacdidla vyber potvrdte den v tyzdni.

9 Stlacenim tlacidla vyberu potvrdte nastaveny ¢as a den v tyzdni.
Indikator rezimu nastavenia aj indikator ¢asu prestanu blikat a za¢nu
svietit.
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Programovanie ¢asu cyklov vysavania

Po nastaveni ¢asu a dna v tyzdni na displeji dokovacej stanice mdzete
naprogramovat ¢asy cyklov vysavania robota.

Poznamka: Prislusné obrazky k tymto krokom najdete na zadnych stranach
prirucky.
K dispozicii su moznosti programovania:

Oznacenie na displeji

Vysavanie kazdy den

VSetky indikatory svietia

Vysavanie pocas pracovnych dni Svietia indikatory od Mo po Fri (pondelok az piatok)

Vysavanie 2 dni po sebe

Svietia indikatory 2 dni, napr. Fri a Sa (piatok a sobota)

Vysavanie 1den v tyzdni

Svieti indikator vybratého dna

1 Stlacte tlacidlo nastavenia. Indikator rezimu nastavenia a indikator
programu vysavania za¢nu blikat.

2 Jedenkrat stlacte tlacidlo vyberu. Zacne blikat Ciselny Udaj hodiny.

3 Pomocou tlacidiel + a — na dokovacej stanici nastavte hodinu. Na displeji
sa zobrazi nastavena hodina.

4 Stlacenim tlacidla vyberu potvrdte nastavenu hodinu. Za¢ne blikat
Ciselny udaj minut.

5 Pomocou tlacidiel + a — na dokovacej stanici nastavte minuty. Na displeji
sa zobrazia nastavené minuty.

6 Stlacenim tlacidla vyberu potvrdte nastavené minuty. Za¢ne blikat
oznacenie ,Su” ako nedela (angl. Sunday).

7 Pomocou tlacidiel + a — na dokovacej stanici moézete prepinat programy
vysavania (pozrite si vyssie uvedenu tabulku dostupnych moznosti
programovania).

8 Zvoleny program potvrdite stlacenim tlacidla vyberu.

9 Stlacenim tlacidla nastavenia potvrdte programovanie. Indikator rezimu
nastavenia aj indikator programu vysavania prestanu blikat a za¢nu
svietit.

10 Po nastaveni programu vysavania sa na displeji zobrazi indikator
programu vysavania a vybraty def alebo dni. Ak je robot v
pohotovostnom rezime a jeho nabijatelna batéria je Uplne nabita, spusti
sa Cistenie v naprogramovanom case v naprogramovany def alebo dni.

Tlacidla rychlosti ventilatora

Pomocou tlacidiel rychlosti ventilatora moézete rychlost zvysit na vyssi

rychlostny stupen (turbo) alebo vypnut ventilator. Predvolene je nastavena

normalna rychlost ventilatora.

1 Stlacenim tohto tlacidla vypnete ventilator.

2 Stlacenim tohto tlacidla zapnite ventilator v normalnej rychlosti.

3 Tladidlo vyssieho rychlostného stupna (turbo) zvysuje rychlost
ventilatora.
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Odozva na tlesknutie

Odozva na tlesknutie sa aktivuje, ked robot prejde do rezimu spanku
v nasledujucich situaciach:

- ked prestane vysavat z dévodu chyby,

- ked ste naprogramovali kratky ¢as vysavania,

- ked nedokaze v priebehu 20 minut najst svoju dokovaciu stanicu.

Ak robota nevidite, mdzete ho vyhladat jednym tlesknutim ruk. Robot
zareaguje pipanim a rozsvietenim vsetkych ikon na displeji.

Pouzitie nastavca so suchou utierkou

Nastavec so suchou utierkou je funkcia, ktora umozni vycistit tvrdé podlahy
pomocou suchych utierok.

Poznamka: Ak pouzivate nastavec na suchu utierku, robot mozno bude mat
tazkosti pri prechadzani cez prahy alebo na koberce.

Priprava nastavca na suchu utierku na pouzitie
1 Otocte robot hore nohami a umiestnite ho na podlahu alebo na stol.

2 Polozte suchu utierku na stél a nastavec na suchu utierku polozte na
utierky tak, aby vystupky na jeho uchytenie smerovali k vam.

3 Zaklapnite obe konce suchej utierky na nastavec a utierku upevnite
zatlacenim upevrovacich blokov do otvorov.

4 Vlozte upevnovacie vystupky nastavca na suchu utierku do otvoru hned
za kolieskom na jednej strane robota a zatlacte, az kym nebudete pocut
kliknutie. Postup potom zopakuijte na druhej strane.

5 Otocte robota a polozte ho na podlahu na kolieska tak, aby sa nastavec
so suchou utierkou dotykal podlahy.
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Pouzivanie robota s nastavcom na suchu utierku

Ked je nastavec na suchu utierku pripevneny, robota méozete pouzit v
kazdom rezime a na vsetky tvrdé podlahy. Nepouzivajte suchu utierku na
koberce ¢i koberceky.

Odstranenie nastavca so suchou utierkou

1 Odstrante suché prostredie nastavec hned, ako skoncite zotieranie
Spinavej podlahy.

Otocte robot hore nohami a umiestnite ho na podlahu alebo na stol.

3 Zatlac¢te na koniec nastavca na suchu utierku smerom ku koliesku na
druhej strane robota a uvolnite ho. Potom vytiahnite nastavec z robota.

Pouzivanie virtualnej steny (FC8822)

Umiestnenie batérii vo virtualnej stene

Virtualna stena je napajana styrmi batériami typu AA.

1 Stlacte dve uvolnovacie zarazky na spodnej strane zadného krytu (1) a
zadny kryt potiahnite nahor a vytiahnite ho z virtualnej steny (2).

2 Vyberte Styri nové batérie typu AA z obalu a vlozte ich do priec¢inku na
batérie vo virtualnej stene.

Poznamka: Uistite sa, Ze ste batérie vlozili v sulade s oznacenim polov + a

3 Zasunteadn¥kryt do virtualnej steny.
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Umiestnenie virtualnej steny na zastavenie robota

Pomocou virtualnej steny mobzete zabranit vstupu robota do miestnosti
alebo oblasti, do ktorej by nemal vstupovat.

1 Umiestnite jednotku na miesto, kadial robot nema prechadzat, napr. do
otvorenych dveri miestnosti, kam robot nema vchadzat.

2 Zapnite virtualnu stenu pomocou posuvného vypinaca na vrchnej strane
zariadenia.
3 Spustite robota.

_L_I _ 4 Ked sa robot dostane do tesnej blizkosti virtualnej steny, indikator na nej
Q\I) zacne blikat a virtualna stena za¢ne vysielat luc¢ infracerveného svetla.
] % . Lu¢ infracerveného svetla zmeni smer robota a odkloni ho od virtualnej
- steny.

! Poznamka: Ak pouzivate virtualnu stenu, pravidelne kontrolujte vydrz batérii.
];I ) Skontrolovat ju mézete vypnutim a zapnutim virtualnej steny. Ak ma batéria
e N dostato¢nu vydrz, indikator LED na virtualnej stene sa nakratko rozsvieti.

Cistenie a udrzba

Cistenie robota

Na zachovanie dobrého vykonu vysavania je potrebné z ¢asu na ¢as vycistit

snimace proti padu, kolieska, boc¢né kefy a saci otvor.

1 Robot prevratte hore dnom a polozte na rovny povrch

2 Pomocou kefky s jemnymi Stetinami (napr. zubnej kefky) odstrante zo
snimacov proti padu prach alebo chumace prachu.

Poznamka: Pravidelné cistenie snimacov proti padu je dolezité.
V pripade, Zze suU snimace proti padu znecistené, robot nemusi spravne
zaregistrovat vysSkoveé rozdiely alebo schody.
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3 Pomocou kefky s jemnymi Stetinkami (napr. zubnej kefky) odstrante
z predného a bocnych koliesok prach alebo chumace prachu.

4 Ked cistite bo¢né kefy, chytte ich stetiny a vytiahnete kefy z hriadelov.

5 Pomocou jemnej kefky (napr. zubnej kefky) alebo handri¢ky odstrante z
hriadela a bocnej kefy chumace prachu, vlasy a vlakna.

6 Skontrolujte, ¢i na bocnych kefach a spodnej ¢asti robota nie su ziadne
ostré predmety, ktoré mdézu poskodit podlahu.

7 Uvolnite spoje nastavca TriActive XL zasunutim prstov na miesta
oznacené sipkami a nastavec TriActive vytiahnite z robota.

8 Makkou kefkou vycdistite saci otvor (napr. zubnou kefkou).
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9 Z nastavca TriActive odstrante vsetky viditelne necistoty.

10 Zachytavacie haciky nastavca TriActive zasunte do otvorov v spodnej
Casti robota. Nastavec TriActive zatlacte spat do urcenej polohy.
Skontrolujte, & sa nastavcom da o par milimetrov pohybovat hore a dolu.

1 Zatlacte bocné kefy spat na hriadele v spodnej ¢asti robota.

Vyprazdnovanie a cCistenie zasobnika na prach

Vyprazdnite a vycistite zasobnik na prach, ked indikator plného zasobnika
na prach nepretrzite svieti.

1 Uistite sa, ze hlavny vypinac je v polohe ,vypnuté“.

2 Zlozte kryt.
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Zdvihnite rukovat veka zasobnika na prach a zasobnik na prach
vytiahnite z prie¢inka zasobnika na prach.

Poznamka: Pri vyberani alebo opatovnom vkladani zasobnika na prach
davajte pozor, aby ste neposkodili lopatky ventilatora motora.

Opatrne nadvihnite veko zasobnika na prach (1) a vyberte filter (2).

Potrasenim vyprazdnite zasobnik na prach do kosa. Vycistite filter vo
vnutri zasobnika na prach pomocou tkaniny alebo zubnej kefky

s jemnymi Stetinkami. Vy(distite aj saci otvor v spodnej Casti zasobnika na
prach.

Vystraha: Zasobnik na prach a filter necistite vodou ani v umyvacke
riadu.

Filter vlozte spat do zasobnika na prach (1). Na zasobnik na prach (2)
potom zalozte kryt.

Zasobnik na prach vloZte spat do priec¢inka na zasobnik na prach a horny
kryt nasadte spat na robota.

Vystraha: Vzdy sa uistite, ¢i sa v zasobniku na prach nachadza filter.
V pripade pouzivania robota bez filtra vnutri zasobnika na prach sa
poskodi motor.
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Objednavanie prislusenstva

Vymena

Vymena filtra

Ak chcete kupit prislusenstvo alebo nahradné diely, prejdite na webovu
stranku www.shop.philips.com/service alebo sa obratte na svojho predajcu
vyrobkov znacky Philips. Mb&Zete sa obratit aj na Stredisko starostlivosti

o zakaznikov spolo¢nosti Philips vo svojej krajine (kontaktné Udaje najdete
v celosvetovo platnom zaru¢nom liste).

Filter vymente, ak je poskodeny alebo znecisteny. Novu supravu filtrov si
mobzete objednat pod typovym cislom FC8066. Pozrite si Cast
JVyprazdniovanie a ¢Cistenie zasobnika na prach® v kapitole ,Cistenie a
udrzba“, kde najdete pokyny na vyber filtra zo zasobnika na prach a jeho
umiestnenie do zasobnika na prach.

Vymena bocnych kief

Na zabezpecenie optimalnych vysledkov vysavania bocné kefy po urcitom

c¢ase vymerite.

Vzdy, ked spozorujete prejavy opotrebovania alebo poskodenia, bocné kefy

vymente. Rovnako odporu¢ame vymenit obidve bocné kefy sucasne.

Nahradné boc¢né kefy si mdzete objednat ako sucast nahradnej supravy

FC8068. Tato suprava obsahuije aj dva filtre a tri suché utierky.

1 Uistite sa, ze hlavny vypinac je v polohe ,vypnuté“.

2 Ak chcete vymenit boc¢né kefy, chytte staré bocné kefy za stetiny a
vytiahnite ich z hriadelov.

3 Zatlacte noveé bocné kefy na hriadele.
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Vymena suchych utierok

Nove suché utierky si mdzete objednat. SU sucastou nahradnej supravy
FC8068. Tato nahradna suprava obsahuje aj dve bo¢né kefy a dva filtre.

Vymena batérie dialkového ovladania

Dialkové ovladanie vyuziva plochu batériu CR2025. Batériu treba vymenit,

ked robot nereaguje na stlacenie tlacidiel na dialkovom ovladani.

1 Dialkové ovladanie otocte spodnou stranou nahor. Zatlacte uvolfiovacie
tlacidlo drziaka batérie a sucasne posunte drziak batérie z dialkového
ovladania.

2 Z drziaka batérie vyberte vybitl batériu a vlozte na miesto novu batériu.
Drziak batérie potom zasunte spat do dialkového ovladania.

Vymena nabijatelnej batérie

Recyklacia

Nabijatelnu batériu robota mézu vymienat len kvalifikovani servisni technici.
Ak uz batériu nie je mozné nabit alebo ak sa rychlo vybija, odneste robot do
autorizovaného servisného strediska spolo¢nosti Philips a poziadajte

o vymenu batérie. Kontaktné udaje Strediska starostlivosti o zakaznikov
spoloc¢nosti Philips vo vasej krajine najdete v medzinarodne platnom
zaru¢nom liste.

- Tento symbol znamena, Ze tento vyrobok sa nesmie likvidovat s beznym
komunalnym odpadom (smernica 2012/19/EU).
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- Tento symbol znamena, zZe tento vyrobok obsahuje zabudovanu
nabijatelnu batériu, ktord nemozno zlikvidovat spolu s beznym
komunalnym odpadom (2006/66/ES). Vyslovne odporuc¢ame, aby ste
svoj vyrobok odovzdali na oficialnom zbernom mieste alebo v servisnom
stredisku spoloc¢nosti Philips, kde nabijatelnu batériu odstrani odbornik.

- Dodrziavajte pravidla separovaného zberu elektrickych a elektronickych
vyrobkov, ako aj nabijatelnych batérii vo svojej krajine. Spravna likvidacia
pomaha zabranit negativnym vplyvom na zivotné prostredie a ludskeé
zdravie.

Vybratie nabijatelnej batérie

Varovanie: Nabijatelnu batériu odstrante len vtedy, ked
zariadenie vyhadzujete. Dbajte na to, aby bola batéria pri
odstranovani Uplne vybita.

Pri vyberani nabfjatelnej batérie postupujte podla nasledujucich pokynov.
Robot tiez mbézete odniest do servisneho strediska spolo¢nosti Philips
a poziadat o vybratie nabijatelnej batérie. Adresu servisného strediska vo
vasej blizkosti vam poskytne Stredisko starostlivosti o zakaznikov
spoloc¢nosti Philips vo vasej krajine.
1 Robot spustite z [lubovolného miesta v miestnosti a nie z dokovacej
stanice.
2 Aby sa zabezpecdilo, Ze je nabijatelna batéria pred odstranenim
a likvidaciou uplne vybita, nechajte robota zapnutého, kym sa batéria
Uplne nevybije.
3 Odskrutkuijte skrutky krytu priec¢inka na batériu a odmontujte kryt.

4 Nadvihnite nabfjatelnu batériu a odpoijte ju.

5 Robot a nabfjatelnl batériu zaneste na zberné miesto elektrickych
a elektronickych vyrobkov.

RieSenie problémov

Tato kapitola obsahuje prehlad najbeznejsich problémoyv, s ktorymi by ste
sa mohli stretnut pri pouzivani tohto zariadenia. Ak problém neviete vyriesit
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pomocou informacii uvedenych nizsie, navstivte webovu stranku
www.philips.com/support, na ktorej najdete zoznam najcastejsich otazok,
alebo kontaktuijte Stredisko starostlivosti o zakaznikov vo svojej krajine.

RieSenie problémov

Problém Mozna pri¢ina

Riesenie

Po stlaceni tlacidla Nabijatelna batéria je vybita.
spustenia/zastavenia

Nabijatelnu batériu nabite (pozrite si
kapitolu ,Priprava na pouzitie®).

robot nezacne vysavat.
V konektore robota je stale

zapojena mala koncovka.

Robot nefunguije po pripojeni do siete.
Funguije len na nabijatelnu batériu. Preto
pred pouzitim robota vzdy odpojte
adaptér od robota a od siete.

Hlavny vypinac nie je
v polohe ,zapnuté“ (I).

Stlacte hlavny vypinac. Vysavanie spustite
stlacenim tlacidla spustenia/zastavenia na
robote alebo na dialkovom ovladani.

Vystrazny indikator rychlo Zaseklo sa jedno alebo obe
blika. kolieska.

Hlavny vypinac prepnite do polohy
Jvypnuté®. Odstrante chumace prachu,
vlasy, vlakna alebo kabel zachyteny na
zavese kolieska.

Zasekla sa jedna alebo obe
bocné kefy.

Vycistite boc¢né kefy (pozrite si kapitolu
,Cistenie a udrzba®).

Vrchny kryt nie je nasadeny
alebo nie je spravne zavrety.

Ked vrchny kryt nie je nasadeny alebo je
nasadeny nespravne, robot nefunguje. Na
robot riadne nasadte vrchny kryt.

Zasekol sa naraznik.

Stlacte tlacidlo spustenia/zastavenia.
Robot nadvihnite, aby sa jeho naraznik
uvolnil. Presunte robot dalej od prekazky
a stlacenim tlacidla spustenia/zastavenia
pokracujte vo vysavani.

Robot ste pocas vysavania
zodvihli.

Stlacte tlacidlo spustenia/zastavenia.
Robot polozte na podlahu. Po stlaceni
tlacidla spustenia/zastavenia robot bude
pokracovat vo vysavani.
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Problém

Mozna pric¢ina

RieSenie

Robot nevysava spravne.

Stetiny jednej alebo oboch
bocnych kief su pokrivené
alebo ohnuté.

Kefu alebo kefy na urcity ¢as nechaijte

v teplej vode. Ak sa neobnovi spravny tvar
Stetin, boc¢né kefy vymente (pozrite si
kapitolu ,Vymena®).

Filter v zasobniku na prach je
znedisteny.

Vycistite filter v zasobniku na prach
tkaninou alebo zubnou kefkou s jemnymi
Stetinkami. Filter a zasobnik na prach
mobzete vydistit aj beznym vysavacom pri
nastaveni nizkeho sacieho vykonu.

Ak sa filter neda dostatocne vycistit kefou
ani vysavacom, filter vymente za novy.
Vymenu filtra odporu¢ame vykonat
minimalne raz roc¢ne.

Saci otvor v spodnej ¢asti
zasobnika na prach je
upchaty.

Vycistite saci otvor (pozrite si kapitolu
,Cistenie a udrzba®).

Na prednom koliesku sa
zachytili vlasy alebo iné
necistoty.

Vycistite predné koliesko (pozrite si
kapitolu ,Cistenie a udrzba®).

Pri vysavani velmi tmavého
alebo lesklého povrchu sa
aktivuju snimace proti padu,
v désledku ¢oho mbze robot
vykonavat nezvycajné
pohyby.

Stlacte tlacidlo spustenia/zastavenia

a potom presunite robot na svetlejsiu ¢ast
podlahy. Ak sa problém bude nadalej
vyskytovat na podlahach svetlejsej farby,
navstivte stranku
www.philips.com/support alebo sa obratte
na Stredisko starostlivosti o zakaznikov vo
vasej krajine.

Robot vysava podlahu, ktora
velmi intenzivne odraza
slne¢né. Aktivuju sa snimace
proti padu a désledkom su
nezvycajné pohyby robota.

Zatiahnutim zavesov zabrante prenikaniu
slne¢nych lu¢ov do miestnosti.

S vysavanim modzete zacat, ked uz slnko
nebude tak silno svietit.

Nabijatelnu batériu
nemozno nabit alebo sa
velmi rychlo vybije.

Nabijatelna batéria dosiahla
koniec svojej Zivotnosti.

Nabijatelnu batériu vymente (pozrite si
kapitolu ,Vymena®).

Batéria dialkoveho
ovladania sa prilis rychlo
vybija.

Pravdepodobne ste nevloZili
spravny typ batérie.

Dialkové ovladanie vyuziva plochu batériu
CR2025. Ak problém pretrvava, navstivte
webovu stranku www.philips.com/support
alebo kontaktujte Stredisko starostlivosti

o zakaznikov vo svojej krajine.
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RieSenie

Robot sa pohybuije
v kruhoch.

Robot je v rezime vysavania

konkrétnych miest.

Je to bezny jav. Rezim Spiralového
pohybu mozno aktivovat, ked je na
podlahe privela necistét a vykonava sa
dokladné vysavanie. Rezim je aj sucastou
automatického rezimu vysavania. Asi po
uplynuti jednej minuty sa robot pri
vysavani vrati k beznym pohybom. Rezim
Spiralového pohybu mbzete zastavit aj
vyberom iného rezimu vysavania
pomocou dialkového ovladania.

Robot nedokaze najst
dokovaciu stanicu.

Na nasmerovanie robota
k dokovacej stanici nie je
dostatok priestoru.

Skuste dokovaciu stanicu premiestnit
inam. Pozrite si kapitolu ,Priprava na
pouzitie* a ¢ast ,InStalacia dokovacej
stanice®.

Robot stale aktivhe
vyhladava stanicu.

Na navrat do dokovacej stanice nechajte
robotu asi 20 minut.

Robot nebol spusteny
z dokovacej stanice.

Ak chcete, aby sa robot po vysavani vratil
do dokovacej stanice, spustite ho
z dokovacej stanice.

Robot pipa, ked je v
dokovacej stanici.

Pokusate sa nabfjat robot s

Zapnutie vykonajte stla¢enim hlavného

hlavnym vypinacom v polohe vypinaca robota.

Lvypnuté®.

Chybové kédy

Chybovy kod Mozna pri¢ina Riesenie

E1 Zasekli sa kolieska Presunte robota od prekazky a stlacenim
tlacidla spustenia/zastavenia pokracuijte vo
vysavani.

E2 Vrchny kryt alebo Vlozte zasobnik na prach a spravne nasadte
nadoba na prach nieje  vrchny kryt na robota. Chybovy kod
spravne umiestnena automaticky zmizne z displeja.

E3 Ochranny prvok Presunte robota od prekazky. Chybovy kod
zaseknuty automaticky zmizne z displeja.

E4 Robot bol zdvihnuty Polozte robot spat na zem, aby sa chybovy
z podlahy kod prestal zobrazovat.

E5 Farba podlahy je prilis Umiestnite robota na svetlejSiu oblast na
trava podlahe. Vycistite snimace proti padu.

E6 Batéria nie je spravne Precitajte si pokyny v ¢asti ,Vlozenie

zasunuta

nabijatelnej batérie do robota“ v kapitole ,Pred
prvym pouzitim®.

Chyba nabijania

Skontroluite, & je hlavny vypinac v polohe
,zapnuté“, ked je robot v dokovacej stanici.
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BBepneHue

Mo3apaBnsiem ¢ nokynkon npogykumm Philips! Yto6bl Bocnonb3oBaTbcsl BCEMU
npeumMyllecTBammn nogaepxku Philips, 3apernctpupyiite usgenve Ha Be6-caiite
www.philips.com/welcome.

Ob6Luee onucaHune

1 PyJka KpblLLKM NbinecbopHuka
Kpblwka nbinec6opHuka
dunbTp

MbinecbopHuk

BepxHsas Kpblwka

Tabnuua ¢ kogamu ownbok
BeHTtunsitop

Bamnep

[aTtynk gok-craHuum

10 Bbiknovatens

11 lMepeaHee koneco

12 Banbl nsi G0KOBbIX LLETOK

13 Oatumkun nepenaga BbICOT

14 Koneca

15 BcacbiBatoLee oTBepcTme

16 Conno TriActive XL

17 BokoBble LWeTKu

18 ®ukcatopbl gnsa candeTok

19 OepxaTtenb candgeTok

20 CandpeTkmn

21 OepxaTenb anemMeHTa nuTaHns
22 lMynbT AUCTaHUMOHHOIO yNpaBneHus
23 OrpaHununTens asukeHus (FC8822)
24 [ok-cTaHums

25 ApanTtep

26 ManeHbkuin Wwitekep

OoONOUTAN WN

[dvcnnen n nynbT QUCTAaHUMOHHOIO yrpasBreHnd

Hucnnen poboTa-nbinecoca

P7e7e 909

EELEEEXXE]

NS

MHaukaTop nporpammel «Io cnvpanu»
MHaunkaTop nporpaMmbl «BOonb cTeHs
MHaukaTop 3ursaroobpasHoit nporpammbl
MHamkaTop Npoun3BOMbLHON Nporpammbl
Bpewmsi y6opku

3Ha4yoK NOAKIMIOYEHNS K AOK-CTaHLUM
MHamkaTop cKOpoCTU BEHTUNATOPA
MHamkaTop 3anonHeHus KoHTeriHepa ANns nbinm
[aTtymk 3Byka

10 KHonka BbiGopa nporpaMmmbil

11 KHonka «Ctapt/cTon»

12 KHonka BbIGopa ckopoCTM BEHTURSATOPA

OCo~NOOULTAN WN —

Pycckun
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I'Iyan ANCTaHUMOHHOIO yrnpaBslieHnd

OO

KHonku HaBurauum n kHonka «CTtapT/cTon»
KHonku BpemeHun ybopku

KHonku pexxuma ybopku

KHonku BbIBOpa CKOpOCTU BEHTUNSITOPA
KHormka nogkntoyeHns K AOK-CTaHUmm

uNwWwN —

MaHenb ynpaslieHunda AOoK-CTaHUnn

1 [Owncnnen ¢ nHANKaunen BpeMEHW, OHS HeQEeN U NporpaMmbl
2 KHonku HacTpoiiku 1 Bbibopa gyHKLMiA

[MpuHumMn paboTel poboTa-nbiriecoca

O6nactn npumeHeHus poboTa-nblfiecoca

Po6oT-nbinecoc ocHalleH NonesHbiM1 (yHKLMsSMM, Bnarofaps KOTOPbIM MOXHO
BbIMOMHUTL KAYECTBEHHYIO YGOPKY MOIOB B OME.

PoboT-nbinecoc naeanbHO noaxoanT ANs y6opkun TBepAbIX HanomnbHbIX
NOKPbITUIA: NAapKeTa, NUTKN UK nuHoneyma. MNpu ybopke MArk1x HanomnbHbIX
MOKPbLITWIA, HaNPUMep KOBPOB MINN KOBPOBBIX MOKPbLITUIA, MOTYT BO3HUKHYTb
TpyAHocTu. Ecnn po6oT-nbinecoc ncnonbsyeTca Ans y6opku KoBPOBbIX
MOKpbLITUIA N KOBPOB, NepBoe BpeMsi NoHabnoaainTe 3a ero pabotoit, Mommmo
3TOro, 3a poboTOM-MbINECOCOM HEOOXOAUMO CNEeANTb, ECN OH UCMONb3YeTCs
NS OYNCTKM OYeHb TEMHOIO UNW BNecTSALLEero XecTkoro nona.

®yHKLMM poboTa-nbinecoca

Cuctema o4nUCTKU

[ns Hanbonee adppekTUBHOM OYUCTKM Nona B poboTe-nbinecoce
npeaycMoTpeHa 3-CTyrneHyaTasi cuctema O4UCTKM.
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- [Be 6okoBble LLeTKM nomMorarT COGpaTb Nblflb B yrnax v BOOJNb CTEH, a TakkKe
yaanawT npunnnLlyro rpasb, HanpaBndaa ee K BcacbliBakoweMy OTBEPCTUIO.

- Bnaroaaps MoLLHOM cune BcacbiBaHWs poGOT-MbiNecoc cobupaeT Cyxyto
rpssb, KOTOpast noragaeT Yepes BcacbiBaloLLee OTBEPCTUE B MblIeCOOPHUK.

- PoGoT-nbinecoc ocHalleH AepxkaTternem candgeTok, YTo AenaeT O4YUCTKY
TBEPAbIX HAMOMbHbLIX MOKPLITUI eLle addeKTUBHEE.

Mporpammbl y6opku
B aBTOMaTnyeckom pexnve Y60pKVI pO6OT*I'IbIJ'IeCOC aBTOMaTU4eCKN NpUMeHaeT

3afjaHHyl0 NocnefoBaTenbHOCTb NPOrpaMm y6opKku ANns ONTUMAaIbHON OYUCTKU
BCEX 30H NMOMeLLeHMs. Vicnonb3yroTcsa cneaytowme nporpaMmmel y6opku:

1 Z-nporpamma, unm auraarooGpasHas nporpamma

2 TpousBonbHas nporpaMma

3 MMporpamma «Boonb cTeH»
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4 Tporpamma «[lo cnupanun»

B aBTOmMaTuyeckom pexume ybopku poboT-nblnecoc NpUMEHAeT 3T Nporpammbl
B (OMKCMPOBAHHON NOCneaoBaTeNbHOCTW: Z-NporpaMmma, Npon3BosibHas
nporpamma, nporpamma «Bgonb cTeH» n nporpamma ouncTkm «o cnupanus.

3aBepLumB BbINOMHEHWE 3TOW NOCNEA0BaTENLHOCTU Nporpamm, poboT-nbinecoc
CHOBa HauuHaeT paboTaTtb Mo Z-nporpaMme, a 3aTeM NOBTOPSIET BCE NPOrpammbl
B TOW e nocrnefoBaTenbHOCTU, NOKa He pa3psanTCs akKyMynsTop UM noka
po6OT-NbINECOC He BbIKMYaT BPYYHYHO.

Ecnun Bo Bpems y6opku poboT-nbinecoc obHapyXMBaeT y4acToK C BbICOKOM
CTENeHbIO 3arpsA3HeHns, Ana MakcuMarnbHO 3 eKTUBHON yOOPKN OH
nepekntoyaeTcsa Ha nporpammy «Io cnupanuy». Mpu aTom yBenuymsaeTtcs
CKOpOCTb paboTbl BEHTUNATOPA.

MpumeyaHre. MoXXHO Takke OTAENbHO BblOpaTh Mobo pexum, Haxkas
COOTBETCTBYIOLLYIO KHOMKY Ha nynbTe Y. Mporpamma, BolopaHHasn Bpy4HY:o,
BbIMOMHSIETCH TOMbKO HECKOMNbKO MUHYT. 3aTem poboT-NbINecoc nepexnoyaeTcs
obpaTHO B aBTOMaTUYECKUIA PEXUM YOOPKU.

[JononHuTenbHbIE CBeAeHUs CM. B FnaBe «lcnonb3oBaHne poboTta-nblnecocas, B
pasgene «Pexvmbl y6opku».

Kak po6oT-nbinecoc pacno3HaeT nepenagbl BbICOT

Po6oT-nbINecoc ocHalleH TpeMs AaTyvMKkaMu nepenaaa BbICOT,
PacronoXeHHbIMW Ha ero HkHel cTopoHe. C NOMOLLbIO 3TUX AaT4YMKOB Po6OT-
MblNecoc pacnosHaeT nepenagpl BbICOT (Hanpumep, NecTHULbI) U nsberaet mx.

MpumeyaHne. PoboT-nbinecoc MOXeT NepeMeLLaTbcs PSAOM C OTNUYALWMUMCS
Mo BbICOTE OT Mofia 06bEKTOM, NOCKOMbKY (PPOHTaNbHbLIN AATYMK Nepenaga
BbICOT pacrosioxeH 3a 6aMmnepom.

BHumaHwue! B HekoTopbIx Crydasx AaTyukv nepenaaa BbICOT MOTYT He
0BHapyXTb NECTHWLY UNW JPYro nepenag BbiCOT B HYXHbIi MOMEHT. [MoaTomy
Bbl AOMKHbI BHUMATESNbHO CNeanTb 3@ POGOTOM-TbINECOCOM MpY NEPBOM
MCMonb30BaHUM 1 Npu Y6opke psaoM ¢ NECTHULEN UK APYrMM nepenagom
BbICOT. PerynsipHo ouvLianTe gatyvkv nepenaga BbICOT, YTOObI po60OT-Mbinecoc
BCEerAa AoMKHbIM 06pa3om pacno3HaBan nepenagbl BbICOT (MHCTPYKLMM CM. B
rnase «OyuMcTka 1 0bcnyxmBaHue»).
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I'Iepep, nepBbiM UCMNOJIb3OBaHUEM

YcTaHoBKa BOKOBbIX LLETOK

1 Pacnakynte 60KOBbI€ LLETKN U NONOXMUTE pOBOT-NbINECOC HA CTON UMW Ha Mon
BBEPX AHOM.
2 YcraHoBuTe GOKOBbIE LETKM Ha Barnbl B HUXHEN YacTu poboTa-nbinecoca.

MpumeyaHue. Y6eanTech, YTO GOKOBbIE LLETKN HAAEXHO 3adMKCUPOBaHBbI.
MpwxmunTE UX K Bany A0 Lienyka.

YpaneHue ApnblKa C nynbTa ANCTAaHUMOHHOIO ynpaBleHus

B nynbTe AucTaHUMOHHOro ynpaBneHnsi ycTaHoBMEeHa kpyrnas nnockasi 6atapes

CR2025. 3ta 6aTapes nokpbiTa 3alUMTHLIM SPIILIKOM, KOTOPbIA HEOGXOAMMO

yAanuTb nepea UCcrnonb3oBaHNEM.

1 MMoTtaHuTe 3a 3aWKWTHBIV SPNbIK U3 OTCeKa Ansa 6atapew B nynbTe
ANCTaHLUMOHHOIO ynpaeneHus. Tenepb NynbT AUCTAHLMOHHOIO ynpaBneHns
rOTOB K UCMOMb30BaHUIO.

[MoarotoBka npubopa k paboTte

YcTaHoBKa JOK-CTaHUuu

1 [MopkniounTte ManeHbKW LUTekep aganTtepa K rHesay Ha gok-ctaHuum (1) n
BCTaBbTe afanTep B 3NEKTPUYECKYH PO3ETKY (2).
- Bknountca gucnnen JOK-CTaHUmMK.

2 YcTaHOBWUTE AOK-CTaHLUMIO HA rOPU3OHTamNbHbBIN Y4aCTOK POBHOro nona 'y
CTEHbI.

MpumeyaHue. Y6eauTech, 4To Ha pacctosiHum 80 M cnepeay oT AOK-
ctaHumm, 30 cm cnpasa 1 100 cm crneBa HET NPensTCTBUIA UMW Nepenagaos
BbICOT.

Coser. ,D,I'IH HaOeXXHOro KpenneHna AOK-CTaHUUU K CTeHe MOXHO
MNCNnonb30BaTb BUHTLI UM ABE NMOJIOCKU ABYXCTOPOHHEro CKoTHa.
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Mpw nepBoWi 3apsgke, a Takke Npu 3apsiaKke NOMHOCTLIO Pa3pPSKEHHOIO

akkymynsitopa poboTa-nbiniecoca BpeMs NMOMHOW 3apsAKvM COCTaBNseT YeTbipe

Yaca.

Po6oT-nblnecoc MoxHo 3apsxaTtb ABYMS criocobamu.

- Ha pok-ctaHuum B py4HOM pexuMe unv B aBTOMaTtu4eCckoM pexumme BO Bpemst
MCMONb30BaHUS.

- TocpencTBoM NpsiMOro NoAkroveHus poboTa-nbinecoca k agantepy
3MNEKTPUYECKON CETU.

MpumeyaHue. MNpu NONHOCTLIO 3apPSHKEHHOM akKyMynsaTope poboT-nbliecoc
MOXET BbINOMHATL YO0OpKy A0 120 MUHYT.

3apsgka Ha OoK-CTaHUun
1 Bknouute pOGOT*I'IbIJ'IeCOC, HaXaB Ha nepeknk4aTesnb NMTaHuA.

2 Tllomectute pO6OT—I'IbIJ'IeCOC Ha NOAKITIOYEHHYI0 K CEeTU OOK-CTaHUUIo.

3 KHonka «CtapT/cTon» Ha4yHeT Muratb.

Mpumeyanue. MNpu nepBoi 3apsake poboTa-nbinecoca Ha gucnnee
oToBbpaKaeTCs UHAMKATOP 3arpy3Ku.
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4 Korpa akkymynsaTop 6yaeT NonHOCTbIO 3apsikeH, kHonka «CtapT/cTon»
HayHeT CBETUTLCH, HEe MUras.

ABTOMaTHYeECKas 3apdaKka Bo BpemMs y60pK|/|

1 To 3aBepLueHun y6opKM Unu koraa B akkyMynsiTope ocTanoch Tonbko 15 %
3apsiga, poboT-MblNecoc aBTOMaTUYECKN ULLET AOK-CTaHLMIO ANs
noasapsiakv. Bo Bpemsi novicka AOK-CTaHLMM NOACBETKA KHOMK
«CTapT/cTon» CTaHOBUTCS OPaHXEBOWA.

2 Korpga akkymynsitop 6yeT NonHOCTbIO 3apsikeH, kHomnka «CTapT/cTon»
HayHeT CBETUTLCSH, HEe MUrasi.

Mepen BknoyeHnem poboTa-nbinecoca ybepuTe ¢ nona Bce He3akpenmneHHbIe 1
XpYrKve NpeaMeThbl, a Takke kaGenu, NpoBoAa U LWHYPSI.

JkcnnyaTtaumnsa poboTta-nbinecoca

Ha4yano n okoH4YaHue paboTbl
1 VYcraHoBuTe nepeknoyatens NUTaHNS Ha 6okoBoK YacTu poboTa-nbinecoca B
nonoxexue «Onx» (Bkn.).
2 Haxmute kHonky «CTapTt/cTon».
- MoxHo ucnonb3oBaTb kHomnky «CTapT/cTon» Ha kopnyce poboTa-
nbinecoca.

- UMW Ha NynbTe AUCTAHLUMOHHOIO YNPaBMEHWS.
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3 KHonka «CTapT/cTon» 3aroputcs, v poBoT-Mblfecoc HauHeT YOOpPKY.

4 Y6opka 6yaeT BbINOMHATLCA B aBTOMaTUYECKOM pexnume 40 Tex nop, noka
akkymynaTop poboTa-neinecoca He pa3psanTcs. B aBTomaTuyeckom pexvme
y6opku poboT-nblnecoc NoBTOpseT NocneaoBaTeNbHOCTb NporpamMmm y6opku:
Z-nporpammy, Npon3BoSIbHY0 Nporpammy, nporpammy «Baonb CTeH» n
nporpammy «[I1o cnupanm».
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MprmeyaHue. YTobbl BbIOpaTh OTAENBHBIA PEXUM, HAXMUTE
COOTBETCTBYHOLLYYIO KHOMKY Ha MynbTe ANCTAHLMOHHOIO YNpaBeHns.
[lononHuTenbHble cBeAeHNs cM. B pasaene «Bbibop pexuma yoopku».

5 Korga akkymynsitTop paspsikeH, kHonka «CtapT/cTony» CTaHOBUTCSI OpaHKeBOW
1 pobOT-NbINECOC MLLET AOK-CTaHLMIO A5 NOA3aPAAKM.

6 HaxaTtuem kHonku «CTapT/cTony» Takke MOXHO NPUOCTaHOBUTL MK
MONHOCTbIO MpeKpaTTb YOopKy. ECnn npu NOBTOPHOM HaXaTumn KHOMKK
«CTapT/cTon» ypoBeHb 3apsiaa akkyMynsTopa A4OCTaTOYHO BbICOK, po6oT-
MbINecoc NpoaomkaeT yOopky B aBTOMaTUHECKOM pexume.

7 YT06bl POGOT-NbINIECOC BEPHYIICA Ha AOK-CTaHLMIO NpexXae, YeM paspsauTcs
aKKyMYnSTOP, HAXMWUTE KHOMKY NOAKITIOYEHUS K AOK-CTaHLMK Ha nynbTe
AUCTaHLUMOHHOrO ynpasnexus. Ha aucnnee poboTta-nbinecoca 3aroputcsi
3HAYOK NOAKITIYEHNS K JOK-CTaHLuK, @ po6oT-NblNecoc BEPHETCS Ha AOK-
CTaHLMI0.
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Bbibop pexuma ybopkm

[MoMMmMO aBTOMaTMYECKOrO pexnuma yOOopKu AaHHbIN poboT-nblnecoc
noaaepXvBaeT YeTbipe OTAENbHbIX PeXUMa YOOPKU, Kaxabl U3 KOTOPbIX MOXXHO
aKTUBMPOBAaTb COOTBETCTBYIOLLEN KHOMKOWM Ha MynbTe AUCTAHLUMOHHOIO
ynpaBneHus.

Mpumeyanue. Mporpamma, BbiGpaHHas BPYUHYHO, BEIMOMHAETCA TONbKO
HecKomnbko MUHYT. 3aTtemM pobOT-NbliNecoc nepekntoyaeTcs 06paTHo B
aBTOMaTMYECKUIA pexxuM ybopku.

Z-nporpamma
Mpw paboTe no Z-nporpamMmmMme poboT-NbINEcoC BbINONHAET 3Ur3aroobpasHbie
nepemeLleHusi. 3ta nporpamma achekTMBHA A1 yOOopKu 6ONbLUMX NOMELLEHWIA.

Mpoun3sBonbHas nporpaMmMa

B aToM pexume po6oT-nbiiecoc Npom3soanT YGOpKY NoOMeLLeHUs, coBepLuas
MPOM3BOSIbHBIE NEPEMELLEHNS MO NPSIMOIA U KPECT-HAKPECT.

Mporpamma «Baoonb cTeH»

B aToMm pexume poboT-nbinecoc nepeasuraeTcs BOONb CTeH, obecnevmBas
6onee TwaTenbHy YOOpKY A4aHHOIO yyacTka NoMeLLEHNS!.

Mporpamma «[o cnnpanun»

B aToM pexume po6oT-nbinecoc nepeasuraeTcsi No cnmpany Ans OYUCTKM
HeGonbLUoro yyactka. Ecnu gatumk o6HapyXeHus nbinv oGHapyxuT
3arpsisHeHue, BEHTUNATOp poboTa-nbinecoca aBTOMaTUYECKUN NepekIounTcs B
Typbopexum.
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Py4yHoe ynpasneHue
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[Ons ynpaBneHusi nepeaBMXEHNEM PoBOTa-Tblniecoca No NoMeLLeHUIo
MCnonb3ynTe KHOMKW CO CTpenkamu BBEPX, BHU3, BNEBO W BMNPaBO PsifioM C
KHomkol «CTapT/CcTon» Ha NynbTe AUCTAHLMOHHOIO YNPaBMEeHMsI.

MpumeyaHue. CobnioaaiiTe OCTOPOXHOCTb, KOrAa ynpaensieTe po6oTom-
MbINECOCOM BPY4HYHO PSAOM C Nepenagamu BbICOT U NECTHULLAMM.

I'IpwmeanMe. d)yHKLWIFI nbinecoca 1 6okoBble LeTkn pa60Ta+0T, TONbKO Korga
pOGOT—I’IbIJ‘IECOC efeT Bnepea. KHonku nepemMeLleHna BneBo, BNpaBso 1 Hasan
npegHasHa4eHbl UCKMKYNTENbHO AN HaBuraumn.

icnonb3oBaHMe KHOMOK BpeMeHn yoopku

.
=

Mo ymonyaHuio ybopka 6yaeT BbIMOMHATLCS B aBTOMAaTUYECKOM PeXUMeE 00
Tex nop, noka akkymynsatop pobota-nbinecoca He paspsgutcs. 3atem poboT-
Mnblfiecoc aBTOMaTUYECKN BEPHETCS Ha AOK-CTaHumto. Ecnu 6bin BbIGpaH oguH
13 OpYyrux BapnaHToB BPEMEHN YOOPKM (CM. HUXE), MOXHO NEPEKIIoYnTb
poboT-nbinecoc 0bpaTHO Ha PeXMM MO YMOMYaHWIo, HaxkaB KHOMKY
MaKcuMarbHOro BpeMeHu y6opku Ha nynbTe AUCTaHLMOHHOIO YNpaBneHus.

[pyrve kHoMkn BpeMeHn ybopkn Ha nynbTe ANCTaHLMOHHOIO ynpaBneHust
NoO3BOMNSIOT U3MEHUTb NPOJOMKUTENBHOCTL paboTbl poboTa-nbinecoca Ha 60,
45 unn 30 MUHYT COOTBETCTBEHHO. 10 3aBepLUEHN 3a4aHHOMO BpEMEHN
ybopku poboT-nbinecoc BepHeTCA Ha AOK-CTaHumo. Ha aucnnee 3aroputcs
3HAYOK NOAKIMOYEHNS K [OK-CTaHLMM.

Ecnu Bo3BpalleHne poboTa-nbiniecoca Ha AOK-CTaHLuo nocne yoopku He
TpebyeTcs, ABaXAbl HAXMUTE KHOMKY BpeMeHN y6opku. 3Ha4oK nogknioyeHus
K [OK-CTaHuuu Gonblue He ByaeT oTobpaxaTtbes Ha gucnnee. Mo okoH4YaHWUu
BpeMeHu y6opku poboT-NbIfIecoc OCTaHOBUTCS.

YnpaBneHue OOK-CTaHuuen

YcTaHoBKka BpeMeEHN Ha Yacax n AHA HeJenun

Ansa ucnonb3oBaHusi nporpamm y6opku HE06X0AMMO YCTaHOBUTL BPEMS U AeHb
Hefenuv Ha gvcnnee AOK-CTaHLuu.

MpumeyaHue. M3o6paxeHust k iaram, NnepeyncrieHHbIM HUXe, NpUBEAeHb! Ha
oBpaTHOV CTOPOHE AAaHHOTO PYKOBOACTBA.

1

HaxmunTe Ha KHOMKy yCTaHOBKM. HauHyT Myrate MHAMKaTOpbl yCTaHOBKM
pexvma v BpemMeHu.

HaxmunTe Ha kHoMKy Bbibopa ofnH pa3. HayHeT muratb MHAMKaUMS 3HaYeHns
Yaca.

[Insi HaCTPOVKM 3HaYEHUSI Yaca NCMONb3YNTE KHOMKM «+» N «-» Ha OOK-
cTaHummn. 3HavyeHne Yaca NosBUTCA Ha aucnnee.

HaxmuTe kHOMKy BbiGOpa Anst NOATBEPXAEHWS yCTaHOBKM YacoB. HayHeT
MUraTb MHAVKaLUMSA 3HAYEHUS MUHYT.
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Mporpamma

5 [N HaCTPOWKN 3HAYEHUS MVHYT UCMOMb3YNTE KHOMKM «+» U «-» Ha [OK-
cTaHuyun. Ha amncnnee otobpasntcs 3afgaHHOEe 3HaYeHNe MUHYT.

6 HaxmuTe KHOMKy BbIOOpa AN NOATBEPXAEHNSA YCTaHOBKN MUHYT. HauHeT
MUraTb MHOMKaUMA 3HAYeHUs OHA Heenn — «Su» ANt BOCKPEeCeHbs.

7 C NOMOLLBIO KHOMOK «+» W «-» Ha [OK-CTaHLMK BbiOEpUTe TEKYLLWA AeHb
Hepenu.

8 [Ina noaTBepXaeHUs AHA HeJeny HaxmuTe KHOMKY Belibopa.

9 [1ns noATBepXXAEHUS 3HAYEHNS BPEMEHW U [HS HeAeNN HaOXXMUTE KHOMKY
yCTaHOBKM. VIHAVKaTOPbI yCTAHOBKM PEXUMa U BpEMEHW NepecTaHyT Muratb v
HaYHyT ropeTb POBHBIM CBETOM.

MporpammmnpoBaHne NPOACIMKUTENBLHOCTM NpoLecca y6opku

Mocre ycTaHOBKM 3HAYEHWsi BpEMEHM U OHA Hedenu Ans poboTa-nbinecoca Ha
[avcnnee AOoK-CTaHLUMM MOXHO 3anporpaMmMUpoBaTh NPOOOIKUTENbHOCTb
npouecca yGopku.

Mpumeyarmne. MisobpaxeHus K Lwaram, nepevncrieHHbIM HUXe, NpUBEAeHb! Ha
obpaTHON CTOPOHE AaHHOrO PYKOBOACTBA.

JoCTynHbI cneayoLme napameTpbl NPOrpaMMMpOBaHUs.

VHavkaums Ha gucnnee

ExxegHeBHas ybopka

[opAT uHAMKaTopbl BCex AHen Heaenu

Y6opka B 6yaHu

[opAT uHamkatopbl «Mo»—«Fri» (C noHegenbHWKa NO NATHULY)

Y6opka B Te4eHue 2 fHen noapsia [opAT uHamkaTopbl Ans ABYX AHEW, Hanpumep «Fri» n «Sa»

(nsTHMLA u cy66oTa)

Y6opka 1 pa3 B Hegento

FopWUT MHAMKATOP BbIGPAHHOIO AHS

1 HaxmMuTte Ha KHOMKY yCTaHOBKWU. HauyHyT MuraTe MHAMKaTOPbl yCTaHOBKM
pexvma v nporpaMmmbl y6opKu.

2 HaxmuTe Ha KHOMKy Bbibopa oavH pas. Ha4yHeT Muratb MHAVKaLNS 3HaYeHns
Yaca.

3 [Ins HacTPOWKN 3HAaYEHUS Yaca UCMONb3YNTE KHOMKM «+» U «-» Ha OOK-
cTaHummn. 3HavyeHne Yaca NosBUTCA Ha Aucnnee.

4 HaxmuTte kHOMKy Bblibopa Ansi NOATBEPXOEHUSI yCTAHOBKM YacoB. HauHeT
MUraTb MHAVKaLUMSA 3HAYEHUS MUHYT.

5 [1ns HACTPOWKN 3HAYEHUS MUHYT UCMOMb3YNTE KHOMKM «+» U «-» Ha [OK-
cTaHumun. Ha gucnnee otobpasnTcs 3agaHHOE 3Ha4YeHUEe MUHYT.

6 HaxmuTe kHOMKY BbIGOpa ANS NOATBEPXAEHUS YCTAHOBKM MUHYT. HauHeT
MUraTe MHAUKALMA 3HAYEHUSt OHA Heaenn — «Su» ANt BOCKPECEHbS.

7 [nsa nepeknoyeHns Mexay nporpammamMu yoopKku MComnb3ynTe KHOMKK «+» 1
«-» Ha AOK-CTaHUuuM (JOCTYMNHblE NapaMeTpbl HACTPOWKK cM. B Tabnuue
BblLlLE).

8 HaxmuTe KHOMKY BbIGOpa ANs NOATBEPX/AEHNS Beibopa nporpammbl.

9 [nsa nogTBepxaeHus 3anporpaMMMpOBaHHON HACTPOMKN HaXXMUTE KHOMKY
yCTaHoBKMW. IHAMKaTOPbl yCTaHOBKM peXxuma 1 nporpamMmMbl y6opku
nepecTaHyT MUraTb U Ha4HYT rOPeTb POBHBLIM CBETOM.
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10 lNocne BbIGoOpa pexvmMa yoopku Ha gucnnee 3aropuTcs UHAMKATop
nporpaMmMbl Y6OpKM 1 MOSIBATCS MHAMKALMS BbiOpaHHbIX AHEV NPOBEAEHUS
y6opku. Ecnv poboT-nbinecoc HaxoamTCsi B peXMME OXnAaHus, a ero
aKKyMynaTOp MOJIHOCTBIO 3apshkeH, ybopka HaYHETCS B yka3aHHOE BPEMS U
AeHb Hepenw.

0dsl @ @ KHomnku BbIGopa CKOPOCTU BEHTUNATOPA

.,S?,S KHorku Bbl60pa CKOPOCTU BEHTUNATOPA UCNONb3YOTCA OANA NepeKntoyYeHna
% @ BEHTUNATOpPa B Typ60pe>|<MM 1 Ana OTKNKYeHna BEHTUNATopa. Mo ymon4aHuto
[@XCXCXC] BKNKO4YeHa HopMarnbHasa CKOPOCTb BEHTUNATOPA.

Haxmute OTY KHOMKY AnA OTKNKYEeHUA BEHTUNATOPa

© @ 2 HaxmuTe 3Ty KHOMKY, YTOObI BKMIOYNTL BEHTUNATOP HA HOPMaIibHOW
CKOPOCTH.

3 KHonka TypbopexvmMa BEHTMNSTOpa yBENMYMBaET CKOPOCTb PaboThl
BEHTUNATOpPA.

lepaBneHme C NOMOLLbK XJ10NKa

YnpasneHve ¢ NOMOLLbIO XJI0MKa akTUBMPYETCS, Koraa poboT-nblnecoc
nepexoauT B CMIALLMIA PEXUM B CMEAYOLLMX CUTYaLmAX:

- ecnu ybopka ocTaHoBreHa 1M3-3a oLnbku;

- eCnv 3anporpaMmmyMpoBaHO KOPOTKOE Bpems YOOpKY;

- eCnu eMy He yaaeTCsl HalTu CBOK AOK-CTaHLUMio B TedeHne 20 MUHyT
Ecnu Bbl He BUAMTE pobOT-MbINECcOC, ero MOXHO HaWTW, XMOMHYB B NaAOLUN.
Po6oT-nbinecoc 0TBETUT 3BYKOBLIM CUTHANOM W MOACBETKOW BCEX 3HAYKOB Ha
avcnnee.

Mcnonb3oBaHne Hacaaku ans candpeTok

Hacapaka ans caneTok no3BonsieT ounLaTh TBepable HanornbHbIe NOKPLITUS C
MOMOLLbH0 candeTok 4 Cyxoii yGOopKu.

Mpumeyanue. Mpu ncnonb3oBaHUM Hacaaku Ans candgeTok y poboTa-nbinecoca
MOTYT BO3HUKHYTb 3aTPyAHEHNUSA NPU NEPECEYEHNN NOPOroB U Nepexoae Ha
KOBpbI.

lMoaroToBka Hacagku Ansa candeTok K UCNOoNb30BaHUI0
1 [epeBepHute poboT-nNbiNecoc n NoCTaBbTe €ro Ha Nos UK Ha CTon.

2 TlonoxwuTe Ha cTon candpeTky, a Hacaaky Ans candeTok NOMecTUTe CBepXy
Tak, YTobbl hukcaTopbl ObINM HanpaBneHbl B Bally CTOPOHY.
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3arHute 06a koHua candeTku 1 3adMKCUPYITe UX Ha HacagKke, BCTaBUB
chuKcaTopbl B yriyGrneHms.

BcraBbTe oavH 13 BbICTYNOB Ha Hacaake Ansi candeTok B 0TBEpCTUE 3a
KONecom Ha naHenu poboTa-nbinecoca n HaXkMUTE Ha HacadKy Ao LWwenyka.
MoBTOpUTE TE XEe QENCTBUA AN OPYroro BbiCTyna.

MNepeBepHUTE POOOT-MNbINECOC U NOCTaBbTE €ro Ha Non Tak, YTobbl Hacaaka
Ans candeTok kacanach rnona.

Mcnonb3oBaHue poboTa-nbinecoca ¢ Hacagkonm ansa candeTok

Pob6oT-nbinecoc ¢ ycTaHoOBNEHHON Hacaakon Ans candeTok MoxXeT
1cnonb3oBaTbCs B NOOOM pexvme Ha Niobbix TUNax TBepAbIX HanomnbHbIX
NoKpbITUIA. He ncnonb3ynte Hacagky Ans candeTok Ha KoBpax 1 KOBPOBbIX
MOKPbITUSAX.

V3BneveHne Hacagku ons Caﬂ(beTOK

W3BnekaiiTe Hacaaky Ans candeTok cpasy nocne O4UcTk nona.
MepeBepHUTE POBOT-MbINECOC 1 NOCTaBbTe €ro Ha Mosl UK Ha CTON.
HapaBuTte Ha Hacagky Ans candgeTok U NepeaBuHbLTE ee B CTOPOHY Koneca Ha
NPOTMBOMOIOXHON CTOPOHE poGoTa-nbinecoca. 3aTeM CHUMUTE HAacagKy ¢
poGoTa-nbinecoca.

Ncnonb3oBaHue orpaHnumnTens gsmxkeHus (FC8822)

YctaHoBKa 6aTapel7| B OrpaHunynTesnb ABUXEHUA
OrpaHunumnTens asuxeHns paboTaeT oT YeTbipex 6aTtapei Tuna AA.

Haxmute Ha aBa hmkcaTopa B HXKHEW YacTu 3agHen Kpbiwku (1), nOTAHUTE
3aJHIOI0 KPbILLKY BBEPX U CHUMUTE ee C orpaHnuntens (2).
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2 Usenekute YeTbipe HOBbIe 6aTape|7|K|/| AA n3 YNakoBK/ U BCTaBbTeE UX B OTCEK
ana 6aTape17| orpaHunynTena aBMmxeHua.

Mpumeyarme. Mpu yctaHoBKe 6aTapen cobnogante NOASAPHOCTb (K+» U «-»)

3 YcrtaHoBuTe O6paTHO 3a4HIOK0 KPbILWKY OrpaHnU4nuTensa ABUXEeHUA.

YcTaHoBKa orpaHUynTENst ABUXKEHUS], MPENATCTBYHOLLErO

nepemeLLeHuio poboTta-nbinecoca
orpaHI/ILII/lTeJ'Ib AOBWXEeHNA NpenaTcTByeT nepemMeLleHnto pO60Ta*|'|bIJ'|eCOC3 B
onpegerieHHoe nomelleHne nnm Ha onpe,qeneHHbuZ Yy4acToK.

1 YcraHoBUTE OrpaHUunTENb B TOUKE, NMHUIO OT KOTOPOK POGOT-NbLINECOC HE
[OIKEH NepecekaTb, HAaNPUMEpP PSIAOM C OTKPLITON ABEPBIO B APYTyO KOMHATY
Unv nepes NecTHULEN.

2 Bxknounte orpaHMYMTEnNb ABWXEHUS C MOMOLLBIO NepeKnoYvaTens B BEpXHeN
4YacTn Moayns.
3 3anyctute poboT-nbinecoc.

4 Tpu npubnmkeHnn poboTa-nbinecoca K orpaHUYUTENIO ABKEHUS MHAMKATOP
Ha OrpaHNYMTENE HAYHET MUraTh, M OrPaHUYNTENb HAYHET M3NyYaTb
MHPaKpacHbI nyy. ATOT Ny4 MEHSIET KypC ABWKEHUS poBoTa-nbinecoca.
Mbinecoc HayHeT ABUraTbCs B APYTYH0 CTOPOHY.

MpumeyaHue. Mpyn MCNoNbL30BaHNN OrPaHNYUTENS ABUKEHNS PETYTSIPHO
npoBepsAiTe, 4OCTAaTOYEH N 3apaa ero 6atapeii. ITO MOXHO MPOBEPUTH,
BbIKIIOUMB M BKIIOYMB OrpaHuumnTenb OBvkeHns. Ecnv sapag 6artapeii
[0CTaTOYeH, CBETOAVO/, Ha OrpaHNYMTENe ABUKEHVS HEHAI0MIO 3aropuTCs.
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Ounctka n yxopq

OuuncTtka poboTta-nbinecoca

YT06bI NOAAEPXKMBATL KAYECTBO YOOPKN Ha [OMKHOM YPOBHE, HEOOX0AMMO

BPEMS OT BPEMEHM ouuLLaTh AaTUYvKu nepenana BbICOT, koneca, 6OKOBbIE LLETKM

1 BCacbIBaloLLiee OTBepCTHE.

1 MonoxwTe poboT-nbinecoc BBEPX AHOM Ha POBHYH NOBEPXHOCTb.

2 LlleTkon c MSITKOW LLeTUHON (HanpumMep, 3yOHOW LLETKOM) CMaxHUTE Nbifb UNn
BOPC C AaT4YMKOB Nnepenaga BbICOT.

Mpumevanve. JaTumku nepenaga BbICOT HEOBXOAMMO OUNLLATEL PErynsipHO.
M3-3a rpasu Ha gaTymkax nepenaga BbICOT pOBOT-MNbINIECOC MOXKET He
0GHapYXUTb Nepenag, BbICOT UIN NIECTHULLY.

3 [Ansa ouncTku nepeaHero 1 BOKoBbIX KONEC OT BOPCUMHOK W FPsi3n UCMONb3ynTe
LLIETKY C MSArKOW LLEeTUHON (Hanpumep, 3yOHyto LWeTKy).

4 D,J'IH O4UCTKN BOKOBBIX LLIETOK BO3bMUTECH 3a WETUHKN N NOTAHUTE LWETKN C
Banos.

5 C NoMOLUbIO LLIETKM C MATKOM LWEeTUHON (Hanpyumep, 3yO6HON LLEeTKN) K TKaHu
yAanuTe rpssb 1 Nbiflb ¢ Bana n 60KoBOM LLETKU.

6 YbepuTtechb, 4TO Ha GOKOBbLIX LLIETKAX U Ha HYDKHEN naHenn poboTta-neinecoca
HET OCTpbIX NPEAMETOB, KOTOPbIE MOTYT MOBPEAUTL MO
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7 OrtkpowTe cdukcaTopbl conna TriActive XL. [Ins aToro BCTaBbTe Nasnblpl B
MecTa, yka3aHHble CTpenkamu, u cHumute conno TriActive ¢ poboTa-
nbinecoca.

8 Msrkon LieTkol (Hanpumep, 3yGHOI) OYNCTUTE BCacbiBaloLLEE OTBEPCTHE.

9 VYpanute BCe BuAUMbIe 3arpsi3HeHns ¢ conna TriActive.

10 BcTaBbTe doukcaTopbl conna TriActive B OTBEPCTUS HA HUXKHER YacTu
poboTta-nbinecoca. 3aasuHbTe conno TriActive B kopnyc. Ybegutech B ToM,
4YTO COMMO CBOGOAHO ABUXKETCSI HA HECKOMBKO MUMIIMMETPOB BBEPX U BHU3.

11 YcraHoBuTe 06paTHO BOKOBbLIE LLETKN Ha Barslbl B HWKHEN YacTn poboTa-
nbinecoca.
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y,El,aJ'IeHI/Ie MyCopa 1 O4YUCTKa I'IbIJ'IeCGOpHVIKa

Ecnu nHgnkatop 3anonHeHus nblnecbopHrKa NOCTOSAHHO CBETUTCS,
NbinecbopHUK HE0BXO0AMMO OMOPOXHUTL U OYUCTUTD.

1 Y6eauTech, YTO BbIKNOYATENb NMTAHUSA YCTAHOBIEH B MOMNOXEHNE «BbIkm.».
2 CHUMWTE KPbILLKY.

3 ToTsHWTe BBEPX PYYUKY KPbILLKW NbINECOOPHUKA U M3BMNEKUTE NbINECOOPHUK U3
oTAEeneHns Ans nbinec6opHuka.

Mpumeyanune. VisBnekas nnv yctaHaBnveas nbinecbopHuk, byapTe
OCTOPOXHbI, HE MOBPEAUTE NIONACTN BEHTUNATOPA.

4 OCTOPOXHO CHUMUTE KPbILLKY C NblnecbopHuka (1) u nssnekute ounbtp (2).

5 BbITpsicuTe NblNecbopHWK Hafd MyCopHbIM BeapoM. Ounctute ounbTp 1
BHYTPEHHIOIO NOBEPXHOCTb OTCEKa ANSA MbIN TKaHbO NN 3yBHOW LLETKON C
MSrKOW LLLEeTUHOM. TakkKe OYNCTUTE BCAcbIiBaKLLEe OTBEPCTUNE B HUXKHEN YacTu
nbinecbopHyka.

BHumMaHue! MNbinecGopHUK 1 hUnbTP Hemb3s OYMLLaTh C MOMOLLbIO BOAbI UK
MbITb B MOCYJOMOEYHO MaLLVHE.
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6 CHoBa yctaHoBuTe unbTp B NbinecbopHuk (1). 3aTtem 3akpovite
NbINecOOpPHMK (2) KPbILLKOA.

7 YcTtaHoBuTe NbiNecbopHUK B OTAENEHWE ANA NbinecbopHUKa, 3akponTte
pOoGOT-NbINECOC BEPXHEW KPbILLKOWA.

BHumaHue! Cnegute 3a TeM, 4To6bI B NblnecbopHuKe Bceraa obin
ycTaHoBneH dunbTtp. Micnonbays poboT-nbinecoc 6e3 punbTpa B
NblNec6opHUKE, MOXXHO NOBPEANTL ABUraTeslb.

3akas akceccyapoB

3ameHa

3ameHa ounbTpa

YT06bI NprobpecTyn akceccyapbl UK 3anacHbIe YacTu, noceTute Be6-caT
www.shop.philips.com/service unm obpaTutecb B MECTHYIO TOProBYyHO
opraHusayumto Philips. MoxHo Takke CBSI3aTbCsl C LLEHTPOM NOAAEPKKM
notpebuteneri Philips B Balen ctpaHe (KOHTaKTHas nHgopmMaums npuseaeHa B
rapaHTUNHOM TasnoHe).

Ecnu ¢ounnbTp cunbHO 3arpsisHeH unv noBpexaeH, 3ameHuTe ero. Ytobbl
3aka3aTb HOBBbI Habop UNLTPOB, UcnonbayliTe Homep FC8066. MHCTpyKuum no
n3BneveHuo unbTpa us nbinecbopHuka u yctaHoBke 06paTHO B MblNecbopHUK
CM. B pasgene «YaaneHue mycopa n o4mcTka nbinecbopHukas rnaebl «O4nctka un
yxoo».

3ameHa 60KOBbIX LLETOK

[ns nogaepxaHnsa onTumarbHbIX pe3ynbTaToB yOopku G0KOBbIE LLETKM
HeobxoaMMO 3aMeHsTb Yepes HEKOTOPOE BPEMS MOCHE Hayana UCrnosib3oBaHUS.
Mpu nio6bIX NpU3Hakax U3Hoca Unu noepexaeHnst 6okoBble LWeTku cneayeT
3aMeHuTb. Mbl Takke pekoMeHayeM 3aMeHsATb 06e DOKOBbIE LLIETKM
0oAHOBpeMeHHO. 3anacHble 60KOBbIE LLIETKM MOXHO 3aka3aTb B Habope no
Homepy 3aka3a FC8068. Habop Takke BkntoyaeT ABa unbTpa 1 Tpu candeTku
ans cyxon y6opku.

1 Y6eamtech, YTO BbIKMOYATENb NUTAHWS YCTAHOBMEH B NONOXeHUe «BbIkm.».
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2 Y100bI 32aMeHUTL BOKOBbIE LLEeTKN, BO3bMUTECH 3a LWETUHKN U NOTAHUTE LLEeTKN
C Barnos.

3 YcraHoBMTE HOBbIE GOKOBbIE LLeTKM Ha Banbl.

3ameHa candeTok Ansi Cyxon yoopKu
MoxHO 3aka3aTb HOBble candeTku Ansi cyxoi ybopku. VI3 MOXHO 3akasaTtb B
Habope no Homepy 3aka3a FC8068. JToT Habop Takke BknoYaeT ABe 6okoBble
LeTkn 1 asa uneTpa.

3ameHa 6aTtapeu nynbTa QUCTAHUMOHHOIO YrpaBneHus

B nynbTe AucTaHUMOHHOrO ynpaBneHusi ycTaHoBMEHa kpyrnas nnockasi 6atapes

CR2025. Ecnu poboT-nbinecoc nepecran pearMpoBaTb Ha HaXatne KHOMoK

nynbTa ANCTAaHLUMOHHOTO yrpaBreHus, 3ameHuTe 6atapeto.

1 MNepeBepHuTE NYNbLT AMCTAHLMOHHOIO yrpasneHus. Haxmute KHOMKy
durkcaummn Ha aepxatene 6atapen 1 OQHOBPEMEHHO CABUHBTE AepxaTerb
6aTtapeu ¢ nynbTa AUCTaHLMOHHOrO YNpaBneHus.

2 WsBnekuTe ceBLyto 6GaTapeto U3 aepxaTens u BCTaBbTe HOBYto GaTapeto.
CHoBa ycTaHOBUTE AepKaTenb 6aTapeun Ha NynbT AUCTaHLMOHHOMO
ynpaBneHusi.
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3ameHa akkymynsaTopa

YTtunnsayusa

3ameHa akkyMmynsaTopa poboTa-nbifiecoca MOXeT ObiTb BbINOMHEHa TOSbKO
KBanMuULMpoBaHHLIM CEPBUCHBLIM MHXEHepoM. [locTaBbTe poboT-NbiNecoc B
aBTOPU30BaHHbIV CePBUCHBIN LLeHTP Philips Ans 3ameHbl akkymynsitopa, ecnu
ero bonblue He yaaeTcs 3apsavTb U OH BbICTpo paspsixkaeTcs. MoXHO HanTu
Ha rapaHTUAHOM TanoHe KOHTaKTHYI0 MHOpMaLMIo LieHTpa NoAAepPXKN
notpebuteneli Philips B Balen cTpaHe.

- OTOT CMMBOM 03HAYaEeT, YTO NPOAYKT HE MOXET ObITb YyTUNN3NPOBaH BMECTE C
6bIToBBIMKM OTX0A4amm (2012/19/EC).

- OTOT CMMBON O3HAYaeT, YTO B AaHHOM U3[ENuN codepXaTcs BCTPOEHHbIE
aKKyMyNATOPbI, KOTOPbIE HE AOMKHbBI YTUNN3NPOBATLCA BMECTE C ObITOBLIMM
oTtxopgamu (2006/66/EC). HacToaTensHo pekoMeHayeTcsl OTHOCUTL n3genue
B CreLuanvM3npoBaHHbIi MyHKT cbopa unu cepBucHbIv LieHTp Philips, roe Bam
MOMOTYT U3BNEYb akKyMynaTop.

- Cobnogaite npaBuna cBoen cTpaHbl N0 pa3aenbHOMY cO0opy aneKTpUYecknx
1 3MEKTPOHHBIX U3OENNIA, a Takke akkymynsTopoB. [paBunbHas yTunusauus
NMOMOXeT NpeaoTBPaTUTL HEraTUBHOE BO3AEVCTBME Ha OKPYXaloLLyto cpeay M
3[10pOBbE YenoBekKa.

N3BneyeHne akkymynstopa

MpenynpexaeHne! CnegyeTt n3Bnekatb akkyMynsaTOpHble 6aTtapeun
TONbKO Nepea ytunusaumen npubopa. Nepen n3eneveHnem 6arapen
ybeanTech, YTO OHa NOMHOCTLIO Pa3psKeHa.

U706kl U3BNEYL aKKyMynsTOp, CNeayiTe MHCTPYKUMAM, NPUBEAEHHBIM Hke. [Ans

U3BIEYEHUs1 aKKyMynsaTopa MOXHO Takke 40CTaBUTb pobGoT-Mblnecoc B

cepBuCHbIl LeHTp Philips. Obpatutech B LEHTP Nogaepkkn notpebutenen

Philips B Bawwei cTpaHe, 4Tobbl y3HaTb agpec bnuxaiillero ceEpBUCHONO LiEHTpa.

1 3anyctute poboT-NbIIEcoc He OT AOK-CTaHLMK, @ U3 ApYroro Mecrta B
KOMHaTe.

2 [lepeq nsBneveHnem v yTunusauymen akkymynsartopa BKounTe poboTt-
MbINECOC N OCTaBbTE €ro BKIIYEHHBIM A0 MOMHOWM pa3psaaku akkymynsTopa.
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3 OTBUHTUTE BMHTbI HA KpbILLKe OTCeKa ana 6aTape|7| N CHUMUTE KPbILLUKY.

4 TMogHUMUTE akKyMynsiTop U OTCOeAVHUTE ero.
5 [octaBbTe pobOT-MbINECOC U aKKyMynaTop B MyHKT cbopa 0TX040B
3MEKTPUYECKOr0 1 3NEKTPOHHOro obopyaoBaHuUS.

[TonCK 1 ycTpaHeHMe HeucnpaBHOCTEN

[aHHbIn pa3gen nocesileH Hanbonee pacnpocTpaHeHHbIM npobnemam, ¢
KOTOPbIMW Bbl MOXETE CTONKHYTbCS NpU Ucnonb3oBaHum npubopa. Ecnu He
yAaeTcs CaMOCTOATENbHO CNPaBUTLCS C BO3HMKLIMMU Npobrnemamu, CM. OTBETbI
Ha YacTo 3agaBaeMble Bonpockl Ha Beb-cante www.philips.com/support nnu
obpaTuTech B LLEHTP NOAAEPKKM NOTPebuTenen B BalLel CcTpaHe.

[Monck n ycTpaHeHne HencnpaBHOCTEN

Mpobnema BoamoxHas npuymHa

CnocoObl pelleHus

PoGoT-nbinecoc He AKKYMYNSTOP Pas3psikeH.
npucTynaet K y6opke,

3apsanTe akkymynsaTop (cMm. rnaey
«lMoaroToBka npubopa k paboTe»).

KOTZja Al HaXVMaro KHOMKY
«CTapt/cTon. ManeHbkuii lTekep aganTepa

NOAKITOYEH K po6oTy-
nbliecocy.

Po6oT-nbinecoc He MOXeT paboTaTb,
nonyyasi nuTaHue ot anektpocetTn. OH
paboTaeT, ToNbKOo Koraa nonyyaeTt nuTaHue
oT akkymynsitopa. lNoatomy npexae yem
“cnonb3oBaTh PoGOT-MblNecoc, Heo6XoANMO
0TCOeaVHUTL agjanTep.

Bbikntoyartens He yCTaHOBMEH B
nonoxexue «BkntoyeHo» (1).

HaxmuTe BblknovaTens. HaxmmTe kHonky
«CtapT/cTon» Ha poboTe-nbinecoce unm
nynbTe AUCTAaHLMOHHOIO YrpaBneHus, YToobl
HauaTtb yOOpKy.
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Cnocobbl pelueHus

BbicTpo muraet
npegynpexaatoLnii
nHAMKaTop.

3aknuMHuno ogHo unmn oba
Koneca.

MepeBeanTe BbIKMOYaTEND B MONOXEHNE
«BblknoyeHo». YganuTte Bopc, BOMNOCHI,
HWUTKW UN1 NPOBOZ C NOABECKM Koreca.

3aknuHuo ogHy unm obe
BGOKOBbIE LLETKU.

OuuncTnTe GOKOBbIE LLETKM (CM. FNaBy
«OuucTka 1 yxoao»).

BepxHsas Kpblwka OTCyTCTBYET
nnu yctaHoBneHa
HenpaBuIibHO.

Ecnu BepxHsAs Kpbiwka OTCYTCTBYET Unu
YyCTaHoOBNeHa HenpaBubHO, pO6OT—I'IbIJ'IeCOC
He MOXeT paGOTaTb. MpaBunbHO ycTaHoBuUTe
BEPXHIOK KPbILKY Ha pO6OT—I‘IbIJ‘IeCOC.

3aknuHuno Gamnep.

HaxmuTe kHonky «CTapT/cTon». MogHumnTe
po6oT-nklnecoc, YTobbl BbICBOGOAUTL
6amnep. PaamecTnTe poGoT-nbinecoc Ha
HEKOTOPOM PacCTOSAHUM OT NPENSATCTBUA 1
HaxxmuTe KHonky «CTapT/cTon», 4ToObl
BO306HOBUTbL YGOPKY.

Bbl nogHsinu paGoTatoLymi
po6oT-nkinecoc.

HaxmuTe kHonky «CTapT/cTony». MNocTaBbTe
pOGOT-NbINECOC Ha MOM U HAXMUTE KHOMKY
«CTapT/cTon», 4To6bl OH BO306HOBWI
ybopky.
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Mpobnema

BosmoxHas npuumHa

Cnocobbl pelueHus

Po6oT-nbinecoc youpaet
Hea(pheKTUBHO.

LLleTnHa Ha ogHoM nnu obenx
BGOKOBbIX LLETKaX
nedopmumpoBaHa.

MorpyauTte ogHy unu o6e LLETKN B TEMNYHO
BOAY M OCTaBbTE Ha HEKOTOopoe Bpems. Ecnu
LeTMHa He BOCCTAHOBUT hOPMY, 3aMEHUTE
GokoBble LLeTKK (CM. rnaBy «3ameHa).

dunbTp B NbinecbopHuke
3arpsisHeH.

Ounctute hunbTP 1 BHYTPEHHIOKD
NOBEPXHOCTb NbINeCOopPHMKa TKaHbIO UK
3yGHOM LLETKOW C MArKOW WEeTUHOW. PunbTp 1
NbINEeCOOPHMK TaKKe MOXHO OYUCTUTL
00bIYHBIM MbINECOCOM B PEXMME HU3KOW
WHTEHCUBHOCTY BCAChIBaHUS.

Ecnn counbTp He yAanocb OUYMCTUTL LeTKaMm
UMK MbINEcoCoM, 3aMmeHuTe ero. PunbTp
PEeKOMeHAYeTCs 3aMeHsATb Kak MUHUMYM pa3
B rog.

3abnok1MpoBaHo BcacblBaloLLee
OTBEpCTME B HUXHEi Yyactu
nblnecbopHuka.

OuncTuTe BcackiBatolLee oTBepcTue (CM.
rnaBy «OuncTKa n yxog»).

B nepenHee koneco nonanu
BOJIOCbl UIN TPA3b.

OuuncTnTe nepeaHee Koneco (CM. rnasy
«OuucTka n yxoa»).

Po6oT-nbinecoc BeINOMHSET
yBOpKY O4€Hb TEMHOTO U
GnecTALLEero NokpbITUS.
MoaTomy 3anyckarTcs AaTYMKu
nepenaga BbICOT, 1 poGOT-
Mblfiecoc UcnonbayeT
HecTaHAapTHYIO Nporpammy
y6opku.

HaxmuTte kHonky «CTtapT/cTon», a 3aTem
nepemectuTe poboT-nkinecoc Ha 6onee
CBEeTIbIV y4acTok nona. Ecnu npobnema
BO3HMKaET 1 Ha Gosiee CBET/bIX Nonax,
nepenanTe Ha Be6-caiT
www.philips.com/support nnm obpatutecb
B LIEHTP noadepxku noTpeduteneri B Ballen
cTpaHe.

Po6oT-nbinecoc yéupaet non,
Ha KOTOPOM SIPKO OTpaxaeTcs
COMnHeYHbIN cBeT. OTpaxeHue
cBeTa Melaet pabote
[aT4MKoB nepenaga BbICOT, U
po6OT-NbINECOC NCMOMNb3yeT
HeobbI4HYI0 NporpaMmy
y6opku.

3akpoiiTe WTopbl, 4TOGLI NPENATCTBOBATL
nonagaHuio COSIHEYHOro cBeTa B
nomelleHve. MoXHO Takxe HayaTb YyGOopKy
npu MeHee SAPKOM COJHLE.

AkkymynsTop Gonblue He
3apSHKAETCA UMW CIIULLIKOM
ObICTPO paspsikaeTcs.

3aKoHuMmCs CPoK CryXObl
akkymynsTopa.

3ameHnTe akkymynsaTop (CM. rmaBy
«3ameHa»).

Barapes nyneta
ANCTaHLMOHHOrO
ynpaeneHus paspshxkaetcs
0YeHb BbICTPO.

Bo3moxHoO, yCTaHOBIeHa
6aTapeﬂ HenpasuiibHOro Tuna.

[nsa nynbTa AMCTaHLMOHHOrO yrnpaBreHus
HeobxoAuMa kpyrnas nrnockas 6atapes
CR2025. Ecnu npobnema He ycTpaHeHa,
nepenauTe Ha Be6-cainT
www.philips.com/support nnm obpatutecb
B LIEHTP NOAAEPXKKM NOTpebuTeneii B BalLen
CTpaHe.
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Cnocobbl pelueHus

Po6oT-nbinecoc

nepemeLLaeTcs Kpyramu.

Po6oT-nbinecoc pabotaet B

peXunMe TOYEYHOWN YOOPKU.

Ero noBeneHve ctaHgapTHO. Pexum y6opku
«[Mo cnupanu» MOXHO UCMOoNb30BaTb, ECAN
Ha onpeneneHHOM y4YacTke nomna ckonunock
MHOrO rpsi3u 1 ee HeobxoAMMO TLLATENBHO
ybpaTtb. Kpome Toro, aToT pexum siBnsetcs
YacTblo aBTOMaTUYECKOrO pexuma yoopKu.
MprmepHo Yepe3 MUHYTY poboT-MbINecoc
BO30OHOBUT BbINOMHEHWE CTaHAaPTHOWM
nporpammbl y6opku. Pexum ybopku «IMNo
Cnmpanuy» Takke MOXHO BbIKITIOUYNTb, BbIOpaB
OPYron pexum yoopku Ha nyneTe
OVCTaHLMOHHOrO ynpaBneHus.

Po6oTy-nbinecocy He
yAaeTcs HavTu JoK-
cTaHuuo.

Po6oTy-nbinecocy He xBaTaet
MecTa, 4To6bl JobpaTbCs 40

AOK-CTaHUUNn.

[MonbiTarTeck HanTK gpyroe MecTo Ans
pa3melLeHust ok-cTaHuun. Cm. pasgen
«YcTaHoBKa OK-CTaHLUMW rnasbl
«MoaroToBka npubopa k pabotex.

Po6oT-nbinecoc npopomkaet
AKTUMBHO UCKaTb OOK-CTaHLUMIO.

MopoxanTe okono 20 MUHYT, U poboT-
MblNECOC BEPHETCS Ha A0K-CTaHUMIO.

Po6oT-nbinecoc 6bin 3anyLueH

He OT JOK-CTaHUun.

YTo6bl po6OT-MbINECOC BEPHYNCA Ha AOK-
cTaHumIo nocne y6opku, 3anycTuTe ero ot
[OK-CTaHLuu.

Korga poGoT-nbinecoc
HaxoauTCs Ha OOK-
cTaHuun, OH n3aaet
3BYKOBOW CurHar.

Bbl nbiTaeTech 3apsaguTb
pOﬁOT—I‘IbIJ‘IeCOC, Korga

BblKNno4aTenb nepeseeH B

nosnoxeHue «BbIkn.».

Bkntounte pO6OT—I‘IbIJ‘IeCOC, HaXxaB Ha
nepekn4yartesib NIuTaHuA.

Koabl oinbok

Koga owwmnbkm BosmoxHasa npuumHa  Cnocobbl pelueHns

E1 Bnokuposka konec YcTpaHuTe NpensiTcTBME Ha nyTn poboTa-
nbiniecoca, Ans BO306HOBNEHNS npoLiecca yoopku
HaXXmuTe KHonky «CTtapT/cTon.

E2 BepxHsas Kpblwka nnm MpaBunbHO ycTaHoBUTE MblnecbopHuK B poboT-
NbiNnec6opHUK MbINECOC U BEPXHIO KPbILLKY Ha poBoT-nbinecoc.
yCTaHOBMEHbI Mocne aToro koA OWMGOKN aBTOMaTUYECKM
HenpaBuibHO ncyesHeT ¢ gucnnes.

E3 Brokuposka 6amnepa YcTpaHuTe NpensiTcTBMe Ha nyTn poboTa-
neinecoca. Mocne aToro koA oWWGKN
aBTOMaTMYeCKN NCHE3HET C AnCnnes.

E4 Po6oT-nbinecoc notepsn  Ytobbl nHANKATOP OWMOKN UCYE3 C Ancnes,

KOHTaKT C MOBEPXHOCTbIO  MOCTaBbTe POBOT-MbIIECOC Ha Mo
nona
E5 Cnuwkom TemHble nonbl  Mepemectute poboT-nbinecoc Ha 6onee ceeTnyto

NOBEPXHOCTb. OumncTnTe gaTymkm nepenaga
BbICOT.
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Koga owwmnbku BosmoxHasa npuumHa  Cnocobbl pelueHns

E6 3OnemeHT NuTaHus O3HaKoMbTeCb C MHCTPYKUMAMW B pasgene
YCTaHOBIEH HEMpPaBUNbHO «YCTaHOBKa akKyMynsTopa B poboT-nblnecocy
rnasbl «lepep nepBbIM UCMONb30BaHNEMY.

Owwubka npu 3apsake Y6enutech, YTO NpY NOAKIYEHUN poboTa-
rblriecoca K 4oK-CTaHLUumn nepeknoyvaTesb
NUTaHUs YCTaHOBIEH B nomnoxexue «Ony (Bkn.).

Po6oT-nbinecoc

WM3rotosutens: “dununc KoHcbiomep Jlandcrarin b.B.", TyccengueneH 4, 9206
AL, OpaxTteH, Hnaoepnangpl

MmnopTep Ha Tepputoputo Poccum n TamoxkeHHoro Cotoza: OO0 "OUITUMNC",
Poccuiickas depepauumsn, 123022 r. Mocksa, yn. Cepresi MakeeBa, a.13, Ten. +7
495 961-1111

Brok nutanusa: GQ30-240100-AG

Bxog: 100-240B; 50/60rIy; 1,0A
Bbixoa: 24B; 1,0A

Knacc Il [g]

FC8822, FC8812

BcTpoeHHbIn akkymynsatop Li-ion: 14,8 B
[ns 6bITOBbLIX HYXA,

CpenaHo B Kntae

Ycnosus XxpaHeHus, sKkcnnyaTtaymm

Temnepatypa 0°C - +50°C

OTHOCUTENbHAas BNAXHOCTb 20% - 95%

ATtmocdepHoe AaBneHvie 85 - 109 kPa
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BiTaemo Bac i3 nokynkoto Ta nackaeo npocumo go kny6y Philips! LLlo6 cnoeHa
cKopucTaTucs MigTPUMKOL, Ky MPOMNoHye koMnaHrisa Philips, 3apeecTpyiiTte cBii
npucTpin Ha Be6-caliti www.philips.com/welcome.

3aranbHum onuc

1 Pyu4ka KpuWLLKM KOHTErHepa ans nuny
Kpuiika koHTenHepa ans nuny
DinbTp

KoHTenHep ansa nuny

BepxHs kpuwwka

Tabnuus kogis NOMUMIOK
BeHTtunsitop

Bamnep

[aTtymk gok-craHuji

10 lMepemumkay XMBAEHHS

11 TMepeaHe koneco

12 Banu 60koBUX LLiTOK

13 [aTtymkn nagiHHs

14 Koneca

15 OTBip BCMOKTYBaHHSI

16 Hacagka notpiviHoi gii XL

17 BiyHi WiTkn

18 Bnoku gikcauii Ansi Cyxmx raH4ipok
19 Tpumay Cyxmx raH4vipok

20 Cyxi ranvipku

21 Tpumau 6atapei

22 lNMynbT AUCTaHLUINHOIO KepyBaHHSA
23 bnok "HeBuamnma cTiHa" (FC8822)
24 [ok-cTaHuis

25 ApanTtep

26 Mana swurnka
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Advcnnen i nynbT OUCTaHUINHOIO KepyBaHH4A

[ucnnen poboTa

7o 909
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IHaVKaTop pexuMy NpubUpaHHsi 3a CXeMOK pyxXy Mo cnipani
IHOvKaTOp pexumMy NpMbupaHHsa 3a CXemMoto pyxXy B3[0BX CTiH
IHAVKaTOp pexuMy NpUbUpaHHs 3a 3uraarornogibHo CXeMoto
IHAVKaTop pexumMy NpubupaHHs 3a AOBINbLHOK CXEMOIO

Yac ynieHHs

3Ha4yoK CTUKYBaHHSA

IHAMKaTOp WBMAKOCTI BEHTUNsATOpa

IHAMKaTOp 3anOBHEHHS MilLKa AN nuny

[aTtyumk 3ByKy

10 KHonka BuGopy pexumy

11 KHonka noyatky/3ynuHeHHsI

12 KHonka WBMAKOCTi BEHTURATOpa

OCoOo~NOOULTAN WN —

YkpaiHcbka
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[MynbT QUCTaHUINHOrO KepyBaHHS

1 HagirauiiHi kHonkM Ta "3anyck/3ynnMHeHHs"
@ 2 KHonku yacy npubupaHHs
@ © O 3 KHOMKK pexumis npubupaHHs

® 4 KHOMKM LWBNOKOCTi BEHTUNATOPa
shies 5 KHomka CTuKyBaHHSA

RO)

@O O R

@@ @

[MaHenb KepyBaHHS 4OK-CTaHU,l
1 Owucnnein 3 ingukauisMun vacy, HSA 1 nporpamu
2 KHONKM HanawwTyBaHHS i BCTAHOBIIEHHS

Ak npauytoe Baw po6boT

LLlo unctntb Baw poboT

Liboro po6ota o6nagHaHo dyHKUisSIMK, siKi poBNSTh Oro NpuaaTHUM Ans
npubupanHs nignorv y Bawin oceni.

Po6oT ocobnueo nigxoauTb Ans npubupaHHsa TBepaoi nignorv — oepes’sHol,
KaxenbHoi abo niHoneymHoi. MoxyTb BUHMKATN NPOBNEMM 3 YULLEHHSIM M’SIKMX
NMOBEPXOHb, HanpuKnag KUnMvis abo KUNMMoBUX NOKPUTTIB. AKLLO Bu
BUKOpUCTOBYETE poboTa Ha Kunmmi abo KMnMMOBOMY MOKPUTTI, Mif Yac nepLuoro
BMKOPWCTaHHS 3anuwiainTecst nopy i3 HAM, LWob nobaumtu, Yn poboT 3mMoxe
BrnopaTtucs i3 LM TMnom nignorn. Harnsa 3a poboTom Takox NoTpibeH nig vac
BMKOPWCTaHHS 10ro Ha AyXe TeMHili abo 6nuckydin TBepaiv nignosi.

Ak Baw po6oT unctutb nignory

Cuctema npmbupaHHs

Po6oT mae 3-eTtanHy cuctemy npubrpaHHs Ans e(PeKTUBHONO OYULLLEHHS
nignoru.
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- [Bi GiyHi Witk gonomaraTb poboTy NpubrpaTh B KyTKax i B3AOBX CTiH. BoHu
TakoX gonomararoTb BUAanaT1 6pya i3 nianoru in npocysaTtu MOro A0 0TBOPY
BCMOKTYBaHHS.

- MoTyXHicTb BCMOKTyBaHHS1 poboTa BMOBMIOE YAaCTUHKK Bpyay Ta nepeHocUTb
X Yepes OTBip BCMOKTYBaHHS! B KOHTEWHEP ANs nuny.

- Pobot noctayaeTbesa 3 TpMMaveM Cyxmx raHyipok, Lo A03BOMSE 3 iX
[A0MOMOro YACTUTW TBEpAY NIANOry Lie peTernbHille.

Cxemu pyxy nig yac npubmnpaHHs

Y pexvmi aBTOMaTU4HOro npubrpaHHsi poboT BUKOPUCTOBYE aBTOMATUYHY
MOCNiAOBHICTb CXEM PyXy ANt ONTUMAnbHOro NPpMBUpPaHHS KOXHOT AiNsHKA
KiMHaTW. BiH BUKOPUCTOBYE Taki CXemun pyxy:

1 Z-nopibHa abo 3ursaronopibHa cxema

2 [poBinbHa cxema

3 cxema pyxy B34OBX CTiH
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4 cnipanbHa cxema
Y pexxumi aBToMaTU4HOro npubmnpaHHsa poboT BUKOPUCTOBYE Lii CXEMU Y
(hikcoBaHilt NOCNiAOBHOCTI: Z-NOAIGHY, AOBINbHY, B3OOBX CTiH i CripanbHy CXxemy.

Konun poboT 3aBepLunTh Lito NOCMIAOBHICTb CXEM, BiH 3HOBY MOYHE pyxaTucs 3a Z-
noaibHoto cxemoto. PoGOT NpoAoBXKye BUKOPUCTOBYBATM L0 MOCHIAOBHICTb CXEM
ONns NpUbMpaHHst KIMHaTW, IOKN HE PO3psaUTLCS akymynsiTopHa 6atapesi, abo
[OKM NOr0 HEe BUMKHYTb BPYUHY.

Akwo nig vac uukny npubrpaHHs poboT BUSIBUTE 0COBNMBO 3a6pyaHEHY AiNsiHKY,
BiH Mepeiifie B pexum pyxy no cnipani i yBiMKHe TypOOLIBUAKICTb BEHTUNSTOPA,
o6 3abe3neunTy peTenbHe BuaaneHHs 6pyay.

MpumiTka. MoxHa TakoX CaMOCTINHO BUOPATU KOXKEH PexXunmM okpemo. [ns Lboro
Tpeba HaTUCHYTW BiANOBIAHY KHOMKy Ha nynbTi [K. Pexvumn, obpaHi Bpy4yHy,
aKTMBYIOTBCS MULLIE HA Kinbka XBUMKUH. Micns Lporo poboT nepeMnkaeTbes B
pPeXvM aBTOMaTUYHOrO NPUBMPaHHS.

[oknagHiwy iHcpopmauito ynTarite B nigpo3aini "Pexvmn npubrpanHa" po3giny
"BukopucTtaHHs pobota’.

Ak Baw poboT yHuKae nepenagis BUCOTU

Ha pHi poboTa po3TtalloBaHo Tpu gaTyvky nagiHHs. BiH BUKOPUCTOBYE Ui AaT4uku
nagiHHs ANst BUSIBNEHHSI Ta YHUKHEHHS NepenaaiB BUCOTU, Hanpuknag cXoais.

MpumiTka. Akwo poboT nepecyBaeTbCs AeLL0 Haf KpaeM MiABULLEHHS, Lie
HopManbHO, agyke Moro NepeaHiv AaTyvk NagiHHa 3HaxoaMTbCA 3a 6amMnepom.

YBara! Y geskux Bunagkax gaTunku nagiHHA MOXYTb HE BUSBINSATUA CXOAMN YN iHLUI
nepenagun BUCOTU BYacHO. ToOMy YBaXXHO CTEXTe 3a po6OTOM NPOTAroM NEPLUNX
pasiB BUKOPUCTAHHS, i KONK BiH npaLtoe 6ins cxodis abo iHWOi AinsiHkK 3
pi3HULEt0 BUCOTU. BaxknMBo perynsipHo YMCTUTY AaTYMKKU NagiHHS, Wob po6oT mir
i Hagani NpaBUbHO BU3HAYMTU NEPEXOAN BUCOTM (IHCTPYKLIi AMB. y po3aini
"UnwienHs Ta gornsg').

MNepen nepwnm BUKOPUCTAHHAM

BcTaHoBneHHsa Gi4YHUX LLITOK

1 PosnakyinTte GiyHi WiTkm Ta noctasTe poboTa Aoropu AHOM Ha cToni abo
nianosi.
2 [lpocyHbTe GiyHi LWiTKM Ha cnelianbHi Banu, Lo 3HaxoasTbCs Ha AHi poboTa.

Mpumitka. MepeBipTe, YM HANEXHUM YMHOM Mif’€AHAHO GiYHI LLTKM.
BcraHosnionTe ix Ha Banu Ao dikcauii 3 KnauaHHSaM.
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BupaneHHs eTukeTku 3 nynbTa ,ElMCT&HLliVIHOFO KepyBaHHA

MynbT AnMcTaHLiiHOrO KepyBaHHs nNpautoe Bif 6aTapei TabneTkoBoro Tuny

CR2025. Lto 6aTapeto 3axuLLeHo creLianbHoK eTUKETKOL, SIKy nepes

BMKOPUCTaHHSIM NOTPIGHO 3HATU.

1 3HiMiTb 3aXUCHY eTuKeTKy 3 BiaaineHHs ansa 6atapei nynbTa gUCTaHuinHoro
KepyBaHHs1. Tenep MoXHa BUKOPUCTOBYBATMW MyNbT AUCTAHLINHOMO KepyBaHHS.

[ligroToBKa 4O BUKOPUCTAHHS

BcTtaHoBneHHs Ha OOK-CTaHLito

3apsigKaHHA

1 BcrasTe many Bunky agantepa B po3’eM Ha gok-ctaHuii (1). BctaBTe Bunky-
apanTep y po3eTky Ha CTiHi (2).
- 3'\ABUTbCA AUCNNen AoK-CTaHuil.

2 [locTaBTe AOK-CTaHLit0 Ha ropuU3oHTarnbHy, PiBHY Mignory 6ins cTiHu.

MpumiTka. MNepekoHariTecs y BiACYTHOCTI nepeLukog abo nepenagis BUCOTU Ha
BiacTaHi 80 cm nonepeay, 30 cm npaBopyd i 100 cm niBopy Big AOK-CTaHL;I.

Mopapa. LLlo6 pok-craHuis 3annwanacs Ha BubpaHoMy MicLji, NpUKpiniTe i 4o
CTiHM 3@ JOMOMOrO0 FBUHTIB @b0 ABOX LUMATKIB ABOCTOPOHHBOI KIERKOoT
CTPIYKM.

Mig yac nepLioro 3apsimxaHHsA 1 KON akymynsitopHa 6atapesi pobota
po3paanTbCS, NPoLEeC 3apsaXKaHHSA TpMBaTUMeE YOTUPU FOAUHM.
Baworo po6ota moxHa 3apsimpkatv y ABa cnocobu:

- Ha Jok-cTaHUii (Bpy4Hy abo aBTOMaTUYHO Mif, Yac BUKOPUCTaHHS);
- nig’egHaBLumn poboTa 6e3nocepeHbO 40 MEPEXi XKUBIMEHHS.

MpumiTka. Konn akymynsitopHa 6atapesi NOBHICTIO 3apsanTLCS, poboT 3mMoxe
npubupaTy NpmbnunsHo Npotsirom 120 XBUNKH.
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3apsigkaHHsa Ha OOK-CTaHUii
1 HaTtucHiTb nepemukay XuBneHHs, Wwob yBiMKHyTH poboTa.

2 [locTtaBTe poboTa Ha nig’'eaHaHy A0 Mepexi XUBMEHHS [OK-CTaHLito.

3 KHonka noyatky/3yn1HEHHs1 NoYnHae GnmmaTu.

MpumiTka. Ockinbkv poboT 3apsAXaeTbCsa BnepLue, Ha gucnnei poboTa
BiJOOpaXaeTbCH iHANKATOP 3aBAHTAKEHHS.

4 Konwv 6aTtapesi NOBHICTIO 3apsifkeHa, KHOMKa NovaTKy/3ynMHEHHS
©e3nepepBHO CBITUTLCS.

ABTOMATUYHE 3apAaaKaHHA nig vyac BUKOPUCTaAHHA

1 Konwu po6oT 3akiHunTb Npubupati, abo konu sanuwmntbes nuwe 15 % eHeprii
6arapei, BiH aBTOMaTU4HO LUyKaTMe AOK-CTaHLito Ans 3apsmkaHHs. Konn
po6oT LyKae [OK-CTaHLto, iIHAUKaTOP Ha KHOMLj no4aTKy/3ynMHEHHS
CBiTUTbCS OpaHXEBUM.

2 Konu 6atapes NOBHICTIO 3apsgKeHa, KHOMKa noyaTtky,/3ynUHEHHs!
6e3nepepBHO CBITUTLCS.
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[MigrotoBka KiMHaTV 00 LMKy NpubnpaHHs

Mepen TUM sk BMUKaTV poboTa Ans 3AIMCHEHHS LKy NnpubupaHHs
nepeKkoHamnTecs, Lo Ha Nianosi HemMae KpUXKKX i Nerkux npegmeTiB. Takox
npubepiTb i3 nignoru Bci kabeni i gpoTu.

BukopuctaHHa poboTa

3anyck i 3ynumHka

1 YcTaHOoBITb NepemmKay XMBMEHHS, Lo 3HaxoauTbLCs 360Ky poboTa, y
NOMOXEHHS "yBiMK.".

2 HaTtucHIiTb KHOMKY NoYaTKy/3yMUHEHHS.
= MoxxHa HaTUCHYTM KHOMKY NoYaTKy/3ynuHeHHs Ha poboTi.

- TaKoX MOXHa HaTUCHYTU KHOTKY NMoYaTKy,/3ynMHEHHS Ha NynbTi
OVCTaHLiHOTO KepyBaHHS.
3 KHonka noyatky/3ynUHEHHsI MOCTIAHO 3HAXOAUTLCS B YBIMKHEHOMY
MONOXeEHHI, | poboT NnounHae npubupaTw.

4 Po6oT npubnpae B pexxumi aBTOMaTUYHOro nNpubrpaHHs, AOKU He
po3psauTbes 6atapes. Y pexvMi aBToMaTUyHOro NpubupaHHs BiH LMKMIYHO
pyxaeTbCs 3a Z-nofibHo, A0BINBHOK CXEMOL0, B3[JOBX CTiH i 3a cnipanbHO
CXEMOH0.

Mpumitka. LLlo6 BuGpaTy BnacHuii pexxvm npubupaHHs, HaTUCHITL OAHY 3
KHOMoK pexumy Ha nynbTi OK. JoknagHiwe ynTante B po3aini "Bubip pexxumis
npuénpaHHs".
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5 Konu 6atapes po3psauTbCs, KHOMKa NoYaTKy,/3yNMHEHHS 3aCBITUTBLCA
opaHXeBUM, a pobOT LLyKaTUMe AOK-CTaHLito ANA 3apsaKaHHs.

6 Takox MOXHa HaTUCHYTW KHOMKY MoYaTKy/3ynMHeHHs, wob nepepeaTtu abo
3YMUHUTY LMK NpUBMpaHHSA. AKLLO HATUCHYTW KHOMKY NOYaTKy/3yNNHEHHS Lwe
pas, konu akymynatopHa 6atapes MicTUTUME LLie 4OCTaTHBO eHeprii, poboT
NPOAOBXUTb POBOTY B PEXMMi aBTOMaTUYHOrO MPUBNPaHHS.

7 LUWo6 noBepHyTV poboTa Ha AOK-CTaHLjil0 Nepes TUM, K aKyMynsaTopHa
6aTapesi po3paanUTLCS, HATUCHITb KHOMKY CTUKYBaHHS Ha nynbTi AK. 3Hayok
CTMKyBaHHS Ha avcnnei poboTa 3acBiTUTbCS, | pO6OT NOBEPHETLCS HA JOK-
CTaHLito.

Bubip pexumy npnbmnpaHHa

Kpim aBTOMaTU4HOro NpubupanHs, e poboT Mae YoTMPU OKPEMI pEXUMU
npubupaHHs, SKi MOXKHa aKkTVMBYBaTW BiAMOBIAHOI KHOMKOK Ha MynbTi
OUCTaHUINHOIo KepyBaHHS.

MpumiTka. Pexumu, ob6paHi BpyyHy, akTUBYIOTLCS NULLE Ha Kinbka XBUNWH. Micns
LIbOro poboT NEPEMUKAETLCA B PEXMM aBTOMAaTUYHOrO NPUBUPaHHS.

N I ,,@ Pexvm npnbupanHs 3a Z-noaibHo cxemoto

= NP Y pexumi npubupaHHs 3a Z-nogibHok cXxeMoto pyxy poboT YnMcTuTb nignory,
I BMKOHYOUYM Z-NoAibHI neTni no kiMHaTi ANs YNLLEHHS BEMNMKMX MOLL,.

@ Pexum npnbupaHHs 3a J0BiNbHOK CXEMO

Y ubomy pexumi poboT Npubupae KimHaTy 3a 3MiLLaHOK CXEMOIO PyXy No NpsiMili

YN HaBXpecT.
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@ Pexum I'IpI/I6I/lpaHHF| 3a CXEeMOHK0 pyXxy B34OBX CTiH

Y ybomy pexumi poboT pyxaeTbCsa B3AOBX CTiH KiMHaTK A4nA 4OAATKOBOro
npubupaHHa OiNsSHOK Nopsig 3i CTiHaMK.

@ Pexvm npnburpaHHsa 3a cxemoto pyxy no cnipani

Y uboMy pexumi poboT pyxaeTbcs no cnipani, wob npubupat HeBENUKI AiNsHKN.
Ao aaTunk Nuny BusBnsie 3abpyaHeHHs, poboT aBTOMaTUYHO BMUKaE
TypboLUBMAKICTL BEHTUNATOPA.

Pyu4He kepyBaHH#

‘ o 1 3a gonomoroto KHOMOK 3i CTPinkaMu Bropy, BHU3, MpaBopy i NiBOpyY Big
Fog?« OQ KHOMKM "NoYaTKy/3ynuMHeHHs" Ha nynbTi JK MoXHa KepyBaTu nepecyBaHHAM
4 t poboTa no KimHari.
@« O
8882 Mpumitka. ByabTe 06epexHi, Komu Mig Yac pyYHOro KepyBaHHs po6oT

3HaxXoANUTLCA BNN3LKO 4O NMepenagy BUCOTU aBo CXOAIB.

MpumiTka. PyHKLiS BCMOKTYBaHHS Ta BiyHi LLiTK1 NpaLooTb TinbKv TOAi, Konu
poboT pyxaeTbcs Bnepea. KHonky pyxy niBopyd, npaBopyy abo Hasaz
npu3HayeHi Tinbku Anst MaHeBpyBaHHS poboTa.

BukopucTaHHsa kKHoMoK Yacy npnubnpaHHs

@ - 3a 3amoBuyBaHHAM poboT NpMbrpae B pexxmMmi aBTOMaTUHHOrO NPMBUpPaHHs,
®,%\® @ [OKN He po3psamnTbCA akymynsitopHa 6atapes. Togi BiH aBToMaTU4HO
g@g noBepTaeTbCs A0 A0K-CTaHLii. Ao Bu obpanu iHWWi pexum npmbrpaHHs

0009 (aMB. HWXKYE), LWOG NOBEPHYTUCS B aBTOMATUYHUIA PEXUM, HATUCHITb KHOMKY
MaKcKMasibHOro Yacy npubupaHHsa Ha nynbTi AUCTaHUIHOrO KepyBaHHS.
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IHLWI KHOMKKM Yacy NpubupaHHA Ha NynbTi 403BONSATL POOOTY NpauoBaT
npotsarom 60, 45 i 30 xBunuH BignosigHo. Konu 4yac cnnvee, po6oT
NMOBEPHETLCA Ha JOK-CTaHLilo Ans 3apsmkaHHa. Ha gucnnei 3'sBMTbCst 3Ha40K
CTUKYBaHHS1.

Akwo Bu He xoyeTe, Wo6 po6GoT noBepTaBcsa 40 AOK-CTaHLUii nicns
3aBEPLUEHHSI LMKy NPUOUpaHHsI, ABiYi HATUCHITb KHOMKY Yacy NpubupaHHs.
3Ha4oK CTUKYBaHHS 3HUKHE 3 aucnnes. LLlorHo cnnmBe Yac npubupaHHs,
po6OT 3yNNHUTLCS.

PobGoTa 3 AoK-CTaHLUiet

BcTtaHoBneHHs Yacy roamHHuKa T1a gHqa

Axwo Bu 6axaeTe BUKOPMCTOBYBATU Nporpamu NpubupaHHs, noTpibHoO cnoyaTtky
HanawTyBaT! Yac roguHHUKA Ta AeHb TWXKHSA Ha AMCNIei JOK-CTaHLii.

MpumiTka. 306paxeHHs, SKi BiANOBiAa0Tb ONNMCAHUM HUXKYE KpoKaM, MOXHa
nepernsHyT! Ha CTOPIHKax Y KiHLi nocibHuKa.

1

HaTuWCHITb KHOMKY BCTAHOBNEHHS. [HAMKATOPW peXNMY BCTAHOBMEHHS Ta vacy
roAVMHHUKA NOYHYTb GnnmaTtu.

HaTuCHITb KHOMKY BCTAHOBNEHHSA oAWH pas. [oyHe 6numaTy iHavkauisa
FOANHW.

3a gonomoroto KHomnok "+" Ta "-" Ha [OK-CTaHLii BCTAHOBITb rOAVHY.
YcTaHoBneHa rognHa Bigobpasutbcs Ha gucnnei.

HatucHiTb kHonKy B1OOpY, Wob niaTBepAUTM BCTAHOBMEHY roauHy. MNMoyHe
6numaTtu iHAMKaList XBUMUH.

3a gonomoroto kHomnok "+" Ta Ha AOK-CTaHUil BCTAHOBITb XBUIIVHMU.
BcTaHoBneHi xBuUnuHu BigobpasaTbcst Ha gucnnei.

HaTucHiTb kKHoMKy BMGOPY, Wo6 niaTBepAMTM BCTaHOBNEHI XBUNUHW. [oyHe
6numaTu ingukauis "Su”, Wwo o3Havae Heainto.

3a 4onoMOror KHonok "+" Ta "-" Ha [OK-CTaHLii BCTAHOBITb NOTOYHUIA AeHb
TUKHS.

HaTuCcHITb KHOMKY BUOOPY ANS NiATBEPAXEHHS LIbOro AHS TUXKHS.

HaTuCHiTb KHOMKY BCTAHOBMNEHHS, W6 NiATBEPAUTM HaNaLITyBaHHS Yacy
rogvHHMKa Ta aHA TwkHA. Obuasa iHOMKaTOPW PEeXUMY BCTAHOBIEHHS Ta yacy
roAVHHUKa NepecTaHyTb GnMmMaTty i CBITUTUMYTbCS NOCTINHO.

n_n
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MporpamyBaHHsA YacToTh NpnbnpaHHA

Axwo Bu BCTaHOBMNM Yac i AeHb TWKHA Ha gucnnei AoK-CTaHuji, MOXHa
3anporpamMyBaTtui 4YacToTy npubupaHHsa ans poboTa.

MpumiTka. 306pakeHHs, ki BiANOBiAaOTb ONMCAHUM HUXKYE KpOKaM, MOXHa
nepernsHyTH Ha CTOPIHKax Y KiHLi nocibHuka.

Moxnusi Taki BapiaHT\ NporpamyBaHHs:

Mporpama IHgukauii Ha gucnnei

MpubupanHa WwoaHs CBiTATbCA iHAMKALIT BCiX AHIB

MpunbupaHHs B ByaHI aHi CaiTaTbCA iHAMKaUii Big "Mo" (noHeainok) go "Fri" (m'sTHUUA)

MpubnpanHs 2 gHi nocninb CaiTaTbCA iHAUKaLii 2 gHiB, Hanpuknag "Fri" (MaTtHuya) i "Sa"
(cyboTa)

MpubnpaHHsa 1 geHb Ha TUXKOEHb CBiTUTbCA iHAMKaLis BMGpaHoro aHs

1 HaTuCHITb KHOMKY BCTAHOBMNEHHS. [HONKaTOPKN pexnMy BCTaHOBIIEHHA Ta
nporpamu npubmnpaHHsa NoYHyTb GnmaTtu.

2 HaTucHiTb KHOMKY BCTaHOBMEHHsI oauH pa3. MoyHe 6nvmatu iHgukauis
rogvHU.

3 3a gonomoroto kHomnok "+" Ta "-" Ha AOK-CTaHLjii BCTAHOBITb FO4MHN.
BcraHoBneHa roavHa Bigobpasutbest Ha gucnnei.

4 HaTtucHiTb KHOMKy BMOOpY, WOo6 NiaTBEPAUTM BCTAHOBIEHY roauHy. MoyHe
6nmmaTy iHgukauist XBUnuH.

5 3a ponomoroto KHOMoK "+" Ta "-" Ha AOK-CTaHLjii BCTAHOBITb XBUIINHU.
BcTaHoBneHi XBUNMHK BigobpassTbcst Ha gucnnei.

6 HatucHiTb kHOMKy BUBOPY, LWO6 NigTBEPANTN BCTAHOBMNEHI XBUMMHW. [ToYvHe
6numaTy ingukauis "Su", Wwo o3Havae Heginto.

7 3a ponomororo KHoMok "+" Ta "-" Ha [OK-CTaHUii MOXHa nepemukaTi

nporpamu npubupaHHs ([OCTYNHI BapiaHTW NporpamMyBaHHS AvB. y Tabnuui

BULLE).

HaTucHiTb KHOMKY BMGOPY ANSA NiATBEPAXXEHHS BUOpaHoi nporpamu.

9 HaTWCHITb KHOMKY BCTAHOBIEHHS, Wo6 niaTBepanTM nporpamysaHHs. Obuasa
iHOMKaTOPU PEXUMY BCTAHOBIIEHHS! Ta NMPorpaMm npubupaHHsi nepecTaHyTb
6nnmaTtu i CBITUTUMYTBCS NOCTINHO.

10 Konwu Bu BcTaHoBUTE Nporpamy npubupaHHs, Ha aucnnei Binobpasutbest
iHOvKaTop Nporpamun NpubupaHHsa Ta BubpaHuin AeHb abo AHi. Axwo Bu
3anuwnTe poboTa B peXXnMmi OdikyBaHHS 3 NOBHICTIO 3apsigXKeHO
aKyMynsiTopHoto 6aTapeeto, BiH No4He npubupaTy B 3anporpamoBaHuii Yac y
3anporpaMoBaHuii AeHb abo AHi.

©

KHONKW LWBMAKOCTI BEHTUNATOpa

® @ 3a JoMOMOror KHOMOK LUBUAKOCTI BEHTUNATOPA MOXHA 36iNbLUyBaT WBMAKICT
® % ® obepTaHHsA BeHTUNATOpa Ao TypbowsumakocTti abo B3arani BUMMUKATH MOrO.
HanalwTyBaHHSA 32 3aMOBYYBaHHAM — 3BMUYaliHa LWBUAOKICTb 0GepTaHHS
M Y A P
©008| (3 @ BEHTUNSATOPA.
©e0® 1 HaTUCHITb L0 KHOMKY, W06 BUMKHYTW BEHTUNATOP.

LIBWAKOCTI.

2 HaTWCHITb L0 KHOMKY, W06 YBIMKHYTW BEHTUINSATOP Y PEXUMI 3BUYANHOT
: 3 KHonka "Typ60" 36inbLuye WBMAKICTE 00epTaHHS BEHTUNSTOpA.
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Peakuist Ha nneckaHHs

Peakujis Ha nneckaHHsA aKkTUBYETLCS, KOM POBOT NEPEXOANTL Y PEXUM CHY B
Takux cuTyauisx:

- Pob6oT npunnHnB NpMbnpaHHs Yepes NOMWUIIKY.

- KopuctyBay ycTaHOBMB 3aKOPOTKMWIA Nepiod NpubupaHHs.

- Pob6oT He MOXe 3HalTV JOK-CTaHLjito NpoTAarom 20 XBUMKWH.

Axwo Bu BTpaTnnm poboTta 3 nonsi 30py, MOXeTe 3HaWTU MOro, MNeCHyBLUW B
[ONOoHI 0anH pa3. Po6oT BigNoBICTb 3BYKOBUM CUIHAMNOM i MiACBITUTD YCi
niKTorpamum Ha CBOEMY Aucnner.

BI/IKOpI/ICTaHHFl NPUCTOCYBAHHA OJ1A4 CYyXUX FaH‘-IipOK

MpucTocyBaHHA AN Cyxux raHyipok — Le yHKLis, WO A03BonAe npubnpatn
TBEpAy NiAnory 3 BUKOPUCTAHHAM CyXMX FraH4ipoK.

MpumiTka. AKLLO BUKOPMCTOBYBATW MPUCTOCYBAHHS AN CYXMX FraHYipokK, MOXYTb
BUHWUKHYTW Npobnemu 3 NepeTMHOM NOpory Ta YNLLEHHAM KUTMMIB.

lMigroToBka NpUCTOCYBaHHA ANS CYyXMX raH4ipoK Ao

BUKOPUCTAHHA

1 TlepeBepHiTb poboTa 4oropy AHOM i MOCTaBTe MOro Ha nianosi abo Ha cToni.

2 T[loknagiTb Cyxy raH4ipKy Ha CTOni, @ MPUCTOCYBaHHS AN CYXMX raH4ipok
noknagitb 3Bepxy, o6 rioro s13nyku ans dikcauii 6ynun noBepHyTMu go Bac.

3 3arHiTb 061aBa KiHLi CyX0i raH4ipkyM HaBKOJIO MPUCTOCYBaHHS Ta 3adikcyinTe
CyXy FraH4ipky Ha HbOMy, MPOLLTOBXYHOYM Bnoku dikcauii y BUIMKN.

4 BcTaBTe A3140K Ans dikcaLii NpUCTOCyBaHHSA Asi CyXMX raHuipok B OTBIp
ofpasy 3a Konecom 3 ogHoro 6oky poboTa Ta npocyHbTe A0 dikcauii, 4OKM He
nponyHae knauaHHs. [NoTim noBTOpITH Ui Aii 3 iHWOoro 6oky.

5 [oBepHiTb poboTa i NoCcTaBTe MOro Ha Nignory Ha korneca, o6
NPUCTOCYBaHHS i3 CYXO0 raH4ipKkolo Topkanocs nianoru.




YkpaiHcbka 161

BMKOpI/ICTaHHﬂ po60Ta 3 MPUCTOCYBaHHAM ONA CyXUX l'aH‘-IipOK
Konwv BcTaHOBNEHO NpUCTOCYBaHHA AN CyXMX raHYyipok, poboTa MoXHa
BMKOPUCTOBYBATU B Byab-SKOMY pPEeXUMi Ta Ha BCiX TMnax TBepaoi nignoru. He
BVIKOPVCTOBYWTE NPUCTOCYBAHHS AN CYXMX FaHyipoK Ha Kunvmax abo KunmmoBwmx
NOKPUTTSX.

3HiMaHHSA NPUCTOCYBaHHS i3 CyXOH0 raH4YipKoo

3HiMiTb MPUCTOCYBaHHS i3 CyXOl0 raHuipKoLo, SK TiNbKW 3aBepLUMTe BUTUpaTh
nignory.

2 [lepeBepHiTb poboTa Oropu AHOM i MOCTaBTE MOro Ha Mianosi abo Ha cToni.
3 TlocyHbTe OAUH KiHeLb NPUCTOCYBaHHSA Afsi CyXMX FaHYipoK Yy HanpsMKy 40

Koneca 3 NpoTUnexHoro 6oky poboTa Ans po3bnokyBaHHs. MNoTiM 3HIMITb
npucTocyBaHHs 3 poboTa.

BukopuctaHHsa 6noka "Hesnauma crtiHa" (FC8822)

BcraHoBneHHs 6aTtapen y 6nok "HeBngmma crtiHa"
Brok "HeBuauma cTiHa" XXMBUTLCA Big YOTUPbOX GaTapei AA.

1 HartucHiTe aBa Baxkeni po3brnokyBaHHA BHU3Y Ha 3aAHin kpuwdi (1) i nocyHbTe
3aJHI0 KpULLIKY Aoropw, Wwob 3HATH ii 3 6roka "HeBuamma cTiHa" (2).

2 BisbMiTb YoTUpKM HOBI BaTapei TMNy AA 3 ynakoBku Ta BCTaBTe iX Y
OaTapenHui Biacik 6noka "HeBuaMma cTiHa".

Mpumitka. MepeBipTe NpaBUnbHICTL po3TallyBaHHA nontocis "+" i "-" 6aTapen.

3 BcTaBTe 3aaHI0 KpULLKY Ha Micue Ha 6roui "HeBuauma criHa'".
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PosTawysaHHs 6noka "HeBuguma cTiHa" ans 3ynuHeHHst pobota

Bnok "HeBmMauma cTiHa" MOXHa BMKOPUCTOBYBaTK, W06 3anobiratv Bxogy pobota
B KIMHaTY Yu Ha iHLWWY AiNsHKY, Kyan oMy He noTpibHo 3axoanTw.

1 TloctaBTe 6nOK y MicLi, 3a Mexi ikoro poboTy 3abopoHEHO 3ax0anTn
(Hanpuknag, 6insa BigKpPUTUX ABEpPen y KiMHaTy, e po6oTy 3a6OpPOHEHO
pocTyn).

2 YBIiMKHITb 610K "HeBMAMMA CTiHA" 32 4ONOMOro nepemunkaya "yBiMK./BUMK."
Ha BEPXHil YaCTWHI NPUCTPOIO.
3 3anycritb poboTa.

4 Konu poborT nigiline 3aHagTo 6nm3bko Ao 6noka "HeBuaMMa CTiHa", iHaukaTop
Ha 6roui noyHe 6GnnmaTy 1 GNoK NOYHEe BUMPOMIHIOBATH MY4OK
iHdpayepBOHMX NpOMeHiIB. Lier ny4ok iHdpauyepBOHUX NPOMEHIB 3MyCUTb
poGoTa 3MiHWTK MapLUpYT i BigiinTK nogani Big 6noka "HeBuamuMa cTiHa".

Mpumitka. Axwo By BukopuctoByeTe 610k "HeBMaMMa CTiHa", perynsipHo
nepeBipsaiTe, Y JOCTaTHLO 3apsakeHi 6aTtapei. Lie moxHa 3pobuTti, BUMKHYBLUM
Ta BBIMKHYBLUM BnOK "HEBMAMMa CTiHa" 3HOBY. AKLLO 3apsay 6aTapen 4OCTaTHBO,
Ha 6noui "HeBuAaMMa CTiHA" Ha KOPOTKWUIA Yac 3acBITUTLCS CBITIIO4IOAHNIA
iHgukaTop.

UnweHHsa Ta gornsag

YnweHHa poboTa

Ons edekTnBHOrO NpubrpaHHsa HeOBXIAHO Yac Bif Yacy YACTUTU SATUUKK

nagiHHs, koneca, GiYHi WiTKM Ta OTBIP BCMOKTYBaHHS.

1 TloctaBTe poboTa goropy 4HOM Ha PiBHY MOBEPXHIO

2 3a JonoMoroto LWiTKM 3 M’SIKMM BOPCOM (Hanpwuknag, 3yOHoi LWiTk1) novncTbTe
AaTynKun NagiHHA Big nuny abo nyxy.

MpumiTka. BaxxnvBo perynsapHo YUCTUTV AATYMKM NaAiHHSA. AKLLO AaTHMKKM
napiHHA 6pyaHi, poboT MoXe He BU3HaYUTV 3MiHY BUCOTU ab0 CXOAMNHKM.
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3 3a 4onoMoroto LiTKM 3 M’AKMM BOPCOM (Hanpuknag, 3yOHoi LWiTK1) NnoYncTbTe
nepefHe Ta 3afHi koneca Big nuny abo nyxy.

4 W06 noumcTnTH GiYHi LWiTKK, Bi3bMIiTb iX 3a LWETWHY 1 3HIMITb i3 BaniB.

5 Bwupganite nyx, BONOCCS Ta HATKK 3 BariB i GiYHUX LLITOK 32 OMOMOro M’ SIKOi
LLiTKW (Hanpuknag, 3yOHOI LWiTkn) abo TKaHUHW.

6 [MepeBipTe, UM Ha BiYHMX LITKAX i HWKHIN YaCTWHI po6oTa HEMAE XOAHUX
rocTpyX NpeaMeTiB, SKi MOXYTb MOLUKOAWUTY NiANory.

7 Big’epnanTte Hacagky noTpinHOI Aii XL: BCTaBTe nanbLji B OTBOPU, MO3HAYEHI
CTpinkamu, i 3HiMiTb HacagKy NoTpiriHOI Aii 3 poboTa.

8 TlouncTbTe OTBIp BCMOKTYBaHHS M’SIKOIO LLiTKOK (Hanpuknag, 3yGHOI LLITKOH).
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9 BwupaaniTte yci Buaumi 3abpyaHeHHS 3 Hacaaku NoTpiviHOI Aii.

10 BcTaBTe ravkun-cikcatopu Hacagku noTpiiHoI Aji B 0TBOpM Ha AHi poboTa.
HatucHiTb Ha Hacagky noTpinHoI aii Ao dikcadii. NMepekoHanTecs, Wo Hacagka
MOXe BiflbHO pyXxaTuCs Ha Kinbka MiniMeTpiB yBepX i BHU3.

' 11 3HoBY BCTaHOBITb GiYHi LLiTKM Ha cnevljianbHi Banu, Lo 3HaxoasTbCsA Ha AHi
poborTa.

CI'IOpO)KHeHHFI Ta YN EHHA KOHTeIZHepa anda nuny

CMOpPOXHITb | NOYNCTBTE KOHTEWHEP ANSA MUY, KONW iIHAMKaTOP 3anoBHEHHS
KOHTerHepa Ans nuny NocTiNHO CBITUTLCA.

1 TlMepekoHaiiTecs, WO NepeMmKaY XXUBMEHHS 3HAXOAUTLCS B NOMOXEHHI "BUMK.".
2 3HIMITb KPULLIKY.
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MigHIMITE pYYKy KPULLKM KOHTEMHepa AN Ny Ta BUTATHITL KOHTEWHep Ans
nuny 3 KOro BiAAiINeHHs.

Mpumitka. Buiimatoun abo BCTaHOBMIOWYM KOHTENHEP ANns nuiy, byasTte
obepexHi, o6 He NoLKoAWTM nonaTi BEHTUNSTOpa ABUTYHA.

O6epexHo NigHIMITE KPULLKY KOHTeHepa ans nuny (1) Ta BUAMITbL dinbTp (2).

BuTpyciTb BMICT KOHTENHEPa ANa NIy Ha4 CMITHUKOM, LLO6 CMOPOXHUTM
noro. MNouynctbTe PINbTP | BHYTPILLHIO YaCTUHY KOHTEHepa Ans nuny
raH4ipkoto abo 3y6GHOH LLITKOK 3 M'siIKUM BOPCOM. [To4nCTbTe Takox OTBIip
BCMOKTYBaHHS Ha [Hi KOHTenHepa Ans nuny.

YBara! He muiiTe KoHTEHEpP Anst Nuny Ta inbTp Bogoko abo B NOCYAOMUIAHIN
MaLLWHi.

BcraBTe dhinbTp Hasag y koHTenHep ans nuny (1). MoTiMm BCTaHOBITb KPULLKY
Ha KOHTelHep ans nuny (2).

[MocTaBTe KOHTEeVHep AN NUNy Hasag Yy BiAAiNeHHA ANna KOHTenHepa i
BCTaHOBITb BEPXHIO KPULLIKY Ha poboTa.

YBara! 3aBxau nepesipsnTe, Y BCTaBNEHO BCEPEAMHI KOHTEHepa Ans nuny
dinbTp. AKWO BUKOPUCTOBYBaTU poboTa 6e3 inbTpa B KOHTEMHEPI ANs nuny,
OBUryH Byae NOLIKOAXKEHO.
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3amoBneHHs npunaaas

LLlo6 npuabaTtn npunagas um 3anacHi YacTuHW, BiaBiaanTe BeG-canT
www.shop.philips.com/service abo 3BepHiTbcst Ao gunepa Philips. By Takox
MoxeTe 3BepHyTUCs Ao LieHTpy o6cnyroByBaHHs knieHTiB Philips y cBoili kpaiHi
(KOHTaKTHY iHbopMaLlito LLyKaTe B rapaHTinHOMY TaroHi).

3amiHa

3amiHa ginbTpa
3amiHanTe inbTp, KON BiH Ayxe 6pyaHnii abo nowkoaxeHuin. Hosuii Habip
inbTpiB MOXHa 3aMOBUTH 3a HOMepoM apTukyny FC8066. Bkasisku wodo
BUIMaHHA inbTpa 3 KOHTEHepa AN1s MUy Ta Woro BCTAHOBIIEHHS B KOHTEWHEP
ONs nuny YutanTe B Nigpo3aini "CrnopoxHeHHs 1 YWLLIEHHS KOHTeiHepa Anst
nuny" po3giny "YnwexHsa Ta gornsaa”.

3amiHa Bi4YHMX WiTOK

3 Yyacom 3aMmiHiTb BiYHI LWLiTKM AN 3a6e3neyYeHHs HanexHUX pe3ynbTaTis

npubupaHHs.

3aBxau 3amiHonTe GiYHI LWiTKK, KONU NOMITUTE HA HUX O3HAKU 3HOLLEHHS YK

NOLUKOAXKEHHSI. TakoX pagmMmMo 3amiHioBaTh 0g4HOYACHO 06MABI GidHi LiTKK.

3anacHi GiYHi LWiTKM MOXHA 3aMOBUTM SIK YacTUHY 3anacHoro Habopy FC8068.

Llen Habip Takox MIiCTUTb ABa hinbTpa 1 TPU CYyXMX raHyipKu.

1 TllepekoHanTecs, WO NeEpPEMUKAY XMUBNEHHA 3HAXOAUTLCSA B NMONOXEHHI "BUMK.".

2 LLo6 3amiHWTK BiYHi WiTKK, Bi3bMiTb CTapi OiYHi WiTKK 3a LLETUHY Ta 3HIMITb iX
i3 BaniB.

3 BcrtaBTe HoBI 6iYHi LiTKM Ha Banu.

3amiHa Cyxux raH4ipok

Tenep MOXHa 3aMOBRATU HOBI CyXi raH4ipku. BoHn BxogsATb 40 cknagy 3anacHoro
Habopy FC8068, Akuii Takox MICTUTb ABi BiYHi WiTkvn 1 ABa dinbTpa.
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3amiHa b6aTapel nynbTa ANCTaHLUIMHOIo KepyBaHHSA

MynbT AMCcTaHLiHOrO KepyBaHHs npautoe Bif 6aTapei TabneTkosoro Tuny

CR2025. 3amiHtonTe baTapeto, konm poboT NnepectaHe pearyBat Ha HaTUCHEHHS

KHOMOK Ha NynbTi UCTaHLUINHOIO KepyBaHHS.

1 TpwvmaiiTe NynbT AUCTaHLiHOTO KePYBaHHSA [Oropy AHOM. HaTUCHITE KHOMKY
po36nokyBaHHSA Ha Tpumadi 6aTapei Ta ofHO4YacHO BUAMITL Tpumad 6aTtapei 3
nynbTa AUCTaHLINHOIO KepyBaHHS.

2 BuiimiTb po3psiaxeHy 6aTapeto 3 TpyMada Ta BCTaBTe B TpYMay HOBY
6arapeto. MoTim 3aaBrHbTE TpMay 6aTtapei B MynbT AUCTaHLiNHOIO
KepyBaHHS.

3amiHa aKyMYIATOPHOI 6aTape|
3amiHy akymynsiTopHux 6atapein po6ota MOXyTb 34iCHIOBaTH NULLE
kBanidikoBaHi chaxisuj. MprBesiTe poboTa 4O aBTOPM30BAHOTO CEPBICHOrO
ueHTpy Philips, wob 3amiHnTK akymynsiTopHy 6atapeto, SKLWo BOHa He
3apsaxkaeTbesa abo LWBUAKO Po3psamKaeTbes. Bu Takox MoxeTe 3BEpHYTUCS A0
LleHTpy obcnyroByBaHHS knieHTiB Philips y cBOI KpaiHi (KoHTaKTHY iHbopmaLito
OVB. y rapaHTinHOMY TaroHi).

YTunisauig
- Llen cumBon o3Hauvae, Lo NOTOYHMI BUPIO He nignsrae ytunisauii 3i
3BMYaiiHMMm nobyToBMMU Bigxogamm (3rigHo 3 ampektusoto €C 2012/19/EU).
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- Llen cumBon o3Havae, o Bupi6 MicTUTbL BOygOBaHy akymynsiTopHy 6artapeto,
SIKYy He MOXHa yTunisyBaTu 3i 3BU4aiHUM1 NoGyTOBMMU Biaxoaamm
(Ompektuea 2006/66/EC). Mn Hanonernueo pagumo Bam BigHecTu Bupi6 B
OohiLiHWIA NYHKT NpUIioMy 4mn [0 cepsicHoro LeHTpy Philips, wob cnewjianictu
BUHANN 3 HBOTO aKyMynsiTopHy 6aTtapeto.

- [oTpumyiTecs npasun po3AinbHOro 36opy enekTpuYHNX i eNeKTPOHHNX
NPUCTPOIB, a TAKOX 3BUYAHUX | akyMynsaTopHux 6aTtapein y Bawwili kpaiHi.
HanexHa yTunisauisi fonomoxe 3anobirt HeraTMBHOMY BMAUBY Ha
HaBKOMULLUHE CepeoBuLLE Ta 300POB’A NIOAEN.

BuimaHHs akymynaTopHoi 6aTtapel

[MonepenxeHHs. BuimarTte akymynsiTopHy 6atapeto, nuiie sKwo
XoyeTe yTunidyBaTu NpucTpin. MepLu HixX BUMHSATU GaTapeto, nepesipTe,
YM BOHA MOBHICTHO pO3psaKeHa.

LLlo6 BUitHATK akyMynsiTOpHy GaTapeto, BUKOHANTE HAaBEAEHI HKYE KPOKM.

MpuBesiTe pob6oTa [0 aBTOPM3OBAHOrO cepBicHOro LeHTpy Philips, o6 3HaTh

akymynsiTopHy 6atapeto. 3BepHiTbcs oo LieHTpy obcnyroByBaHHs knieHTiB Philips

y CBOIW KpaiHi, o6 oTpumaTy agpecy Hanbnu4oro CepBiCHOIO LIEHTPY.

1 3anycTiTe poboTa He 3 4OK-CTaHLii, a 3 iHLLIOro MicLsa B KiMHATI.

2 [lepL HixX BUAHSITY Ta yTUNi3yBaTu akymynaTopHy 6aTapeto, gante poboty
ronpawoBaTy, NMoku akymynsiTopHa 6atapest He po3psANTLCS NMOBHICTIO.

3 BUKpyTiTb rBUHTY Ta 3HIMITb KPULLKY GaTapeiHoro Bigciky.

4 MigHimMiTb akyMmynsaTopHy 6atapeto Ta Big egHanTe ii.
5 3parite poboTta Ta akyMynsTopHy 6atapeto B oiLliiHWI NyHKT Npuiiomy
€NeKTPUYHOrO Ta ENEKTPOHHOIO 0BnafHaHHS.

YCyHeHHs HecrnpaBHOCTEN

Y uboMy po3aini po3rnsaatoTbCs OCHOBHI NPOGnemu, siki MOXYTb BUHUKHYTU Nig
4Yac BMKOPUCTaHHSA npuctpoto. AkLio By He B 3mM03i BUpiumTy npobnemy 3a
[0MOMOroK NoaaHoi HUXKYe iHdopMaluii, BiaBiaanTe Be6-cant
www.philips.com/support i 03HallomTecs 3i cnnckom YacTux 3anutaHb abo
3BepHITbCA A0 LieHTpy 06cnyroByBaHHS KMiEHTIB Y CBOIN KpaiHi.
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Mpo6nema

Moxnuea npnymHa
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BupiweHHs

[Ticns HATUCHEHHSA KHOMKK
noyaTky,/3ynnHeHHst poboT
He noymHae npubupatu.

AKYMynaTop po3psamnBecs.

3apsagiTe akymynsTopHy 6atapeto (auB.
po3ain "lMigrotToBKa [0 BUKOPUCTAHHSA").

Many Bunky Bce Le nig’egHaHo
00 po3’emMy Ha poborTi.

Po6oT He npautoe Big enektpomMepexi. BiH
npauoe nuiie Bif akyMynaTopHoi 6aTtapei.
Tomy nepep BUKOPUCTaHHAM 3aBXau
Bif’eOHynTe aganTep Big poboTa 1 Bif,
enexkTpomMepexi.

Mepemukay XUBMNEHHS He
3HaxXoOWTLCS B NOMNOXEHHI
"yBimK." (1).

HaTtucHiTb nepemukay xusneHHa. HaTUCHITL
KHOMKy noYaTKy/3ynmHeHHs Ha poboTi abo
NynbTi AUCTaHUIAHOTO KepyBaHHS, 06
noyaTu NpubUpaHHs.

IHoVKaTop NonepemKeHHs
wBuako 6numae.

OpHe un gBa koneca
3abnokoBaHo.

BcTaHoBITE NnepemuKay X1BNEHHs B
nonoXeHHs "BMMK.". Buganite nyx, sonoccs,
HUTKM abo ApiT, L0 HAKOMUYUNWCH HABKOMO
niaBickn Koric.

OpHy um ABi GiYHi WiTKM
3abnokoBaHo.

MoyncTbTe BivHi WiTkn (amB. po3gin
"YuweHHs Ta gornsaa”).

BepxHbOi kpuLLKM Hemae abo ii
He 3aKpUTO HaNeXHUM YUHOM.

Konu BepxHbOI KpuLLKM Hemae, abo ii He
3aKPUTO HaNeXHNM YMHOM, POBOT He MpaLiioe.
BcTaHoBITb BEpXHIO KpULLKY Ha poboTa
HanexHVM YMHOM.

Bamnep 3abnokoBaHo.

HaTuCHITb KHOMKY noYaTKy/3ynMHEHHS.
MigHimiTe poboTa Tak, LWob 3BiNbHUTK
6amnep. MocTtaBTe poboTa Ha Aesikili BiacTaHi
Bifl NepeLLKoAN N HaTUCHITb KHOMKY
noyaTtky/3ynMHeHHs, Wwob poboT BiAHOBMB
npubupaHHs.

Po6oTa nigHsnu nig yac
npubupaHHs.

HaTuCHITb KHOMKY no4aTKy/3ynMHEHHS.
MocTaBTe poboTa Ha nignory. MoTim
HaTWCHITb KHOMKY NOYaTKy/3yNMHEHHS, 100
po6oT BiAHOBMB NPUOMpPaHHS.
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Mpobnema

Moxnusa npuynHa

BupiweHHs

Po6oT He npubupae
HaNeXHUM YNHOM.

LLleTnHa ogHiei abo aBox GiYHUX
LiTOK BUKpMBMNacs abo
3irHynacs.

3amouiTh LiTKy abo LWEeTUHY Ha sIKUIRCb Yac y
Tennin BoAi. AKWo ue He BiAHOBUTb HanexHoi
hOpMM LLETUHU, 3aMiHITb GiYHi LWiTKM (OUB.
po3gin "3amiHa").

DinbTp y KOHTENHEepi Ans nuny
GpyaHUIA.

MouncTtbTe inbTP KOHTENHEpa Ans Nuy
raH4ipkoto abo 3yGHO LLITKOH i3 M'SIKUM
BOPCOM. TakoX MOXHa NOYUCTUTU PINbTp i
KOHTeWHep ANs nuny 3a J4OMOMOro
nMnococa Ha HU3bKOMY PiBHI MOTY>KHOCTI
BCMOKTYBaHHS.

AKLWO YNLEHHS (inbTpa LWiToYko abo
NMI0COCOM He JOMNOMOXeE, 3aMiHiTb inbTp
Ha HOBUW. PekoMeHayeTbCs 3aMiHATU InbTP
LLIOHaMEHLLIE OOUH pa3 Ha piK.

OTBIip BCMOKTYBaHHS Ha OHi
KOHTElHepa ans nuny 3abuscsi.

[MouncTbTe OTBIp BCMOKTYBaHHS (AMB. po3ain
"YuweHHs Ta gornsa”).

MepenHe koneco 3abnokoBaHo
Bonoccam abo iHwnm 6pyaom.

[MouncTbTe NepegHe koneco (aue. po3ain
"YuweHHs Ta gornsa”).

Po6oT npnbupae ayxe TeMHy
abo 6rnmckydy NoBepxHio, sika
aKTMBYE AaTyvku nagiHHs. Le
crnpuymHse pyx pobota 3a
He3BMYaliHOK CXEeMOH0.

HaTucHiTb KHOMKY noYaTKy/3ynuHEHHS, a
noTimM nepemMicTiTe poboTa Ha AinaHKy nianoru
CBITMILWOro Konbopy. AKwo npobnemy He
6yae BMpiLLEHO Ha MOBEPXHi CBITNILOro
KOnbopy, BiABiganTe CTOPIHKY
www.philips.com/support abo 3BepHiTbCs
0o LleHTpy o6cnyroByBaHHS KNIiEHTIB y CBOIA
KpaiHi.

Po6oT npnbupae nignory, sika
OyXe cunbHo Bigbueae
COHsI4He cBiTno. Lle aktuBye
[aTUYNKN NagiHHA Ta CPUYMHSE
pyx po6oTa 3a He3BuYaiHO
CXEMOI0.

3aTArHiTb WTOPMK, W06 COHSIUHE CBITNO He
noTpanmnsano Ao KimHaTh. Takok MoxHa
noyaTn NPMBMPaHHS, KON COHSIYHE CBITNO
CTaHe MEeHLU SICKpaBuM.

AkymynsTopHa 6atapes
Ginblue He 3apsamKaeTbCs
abo ayxe WBUAKO
pPO3psaKaETLCS.

MoxnuBo, 3akiH4MBCA TEPMIH
ekcnnyaTauii akyMynsTopHoi
GaTapei.

3amiHiTb akymynsiTopHy 6aTtapeto (auB.
po3ain "3amiHa").

Barapes nyneta
ANCTaHUINHOIo KepyBaHHS
HaATo WBMAKO
pO3psAKaETLCS.

Moxnueo, Bu BcTaHoBUNM
6artapeto HenNpaBUMLHOrO TUMY.

[ns nynbTa AUCTaHUINHOIo KepyBaHHSA
noTpibHa 6aTapes TabneTkoBOro TMny
CR2025. Akwo npobnema BUHUKAE 1 Hagani,
BiABiAanTe CTOPiHKY
www.philips.com/support abo 3BepHiTbCA
0o LleHTpy obcnyroByBaHHS KNIiEHTIB y CBOIWA
KpaiHi.
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Po6oT pyxaeTbcsi no kony.

Po6oT npautoe B pexumi
BUBEAEHHS MNAM.

Lle HopmanbHo. Pexwum pyxy no cnipani
MOXHa aKTMBYBaTW, KONW Ha Nignosi
BusiBNeHo 6arato 6pyay i noTpibHe
peTenbHe NpubupaHHs. Takox Le YacTuHa
pexumy aBTOMaTU4YHOro NPUBUPaHHS.
Mpn6nunsHo Yepes oaHy XBUMUHY poboT
BiAHOBIIOE HOPMarbHYy CXeMy NpMbupaHHs
MoxxHa TakoX NpunMHUTM NpUbUpaHHs B
pexuMi pyxy no cripani, o6pasLum iHLWWIA
pexumM npubupanHs Ha nynbTi JK.

Po6oT He moxe 3HalkTH
OOK-CTaHLi10.

Y KiMHaTi HeQoCTaTHBLO Micus,
o6 poboT nepecyBaBcs 40

OOK-CTaHUii.

3HangiTb iHWe Micue Ans gok-cTaHuii. Aue

nigpo3gin "BcTaHOBNEHHst Ha JOK-CTaHLil" B

po3aini "MigrotoBka 4O BUKOPUCTaHHA".

PoGot NpoAOBXY€E aKTUBHO
wykaTtu OOK-CTaHLjto.

Haite poboTy npmbnuaHo 20 XBUNWH, W06
BiH NOBEPHYBCS 40 AOK-CTaHLil.

Po6oT noyaB poboTy He 3 fOK-

cTaHu;ji.

OOK-CTaHUiT nicns 3aBepLUeHHS LKy
npubupaHHs, 3anycTiTb NOro 3 AOK-CTaHLji.

SAkwo By xoyete, 106 po6oT nosepHyBcsa 40

[Mpn BCTaHOBNEHHI Ha OOK-
cTaHUito po6oT noaae
3BYKOBWIA CUTHan.

Bu HamaraeTecs 3apsagxatu

po6oTa, konu nepemmkay
KVUBIEHHS 3HAaX0AUTLCS B
NOSIOXKEHHI "BUMK.".

HaTuCHITb nepemMukay XUBneHHs, wob
yBiMKHYTM po6oTa.

Koaun nomunok

Kog nomunku

Moxnvea npuynHa

BupileHHs

E1 Koneca 3a6nokoBaHo 3abepitb poboTa Bif nepeLLkoau Ta HAaTUCHITb
KHOMKY "novaTtky/3ynuHeHHs", o6 BigHOBUTK
npubmpaHHs.

E2 BepxHto kpuLuky abo BcTaBTe KOHTelriHep ANnsi Ny Ta BCTaHOBITb

KOHTEeMHep Anst Nuny He BEPXHI0 KpULLIKY Ha poboTa HanexHum YuHoM. Kog
BCTaHOBIEHO HANEXHUM  MOMMIIKM @aBTOMATUYHO 3HWUKHE 3 AuCrnes.
YYHOM

E3 Bamnep 3abnokoBaHo 3abepitb poboTa Big nepelukoan. Kog nomunku
aBTOMATW4HO 3HWKHE 3 Ancrres.

E4 Po6ota nigHanu 3 nignorn lMocTaBTe po6oTa Hasaa Ha nignory, Wwob 3HuK
KOA, NMOMMITKN.

E5 Konip nignorn Hagto MoctaBTe poboTa Ha cBiTnily nignory.

TEMHUI

MouncTbTe AaTUMKK NagiHHN.
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Kog nomunku

Moxnuea npuynHa

BupileHHs

E6

Bartapei He BCcTaBneHo
HanexH1M YHOM

YunTariTe BkasiBkv B Nigpo3aini "BcTaHOBNEHHSA
akymynsiTopHoi 6aTapei B poboTa’ B po3aini
"Mepea nepLuMm BUKOPUCTaHHAM" .

Momunka 3apsimxaHHs

[MepeBipTe, UM NepemMuKay XXUBMEHHS
3Haxo4WTbCSH B MOJNOXEHHI "yBiMK.", konu poboT
nepebyBae Ha AOK-CTaHLil.
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Ocbl 3aTThl caTbin anyblHbI36EH KyTTbIKTalMbI3 xaHe Philips komnaHnscbiHa KOLL
kengiHi3! Philips ycbiHaTbIH Kongayabl TONbIK NakaanaHy yiwiH eHiMai
www.philips.com/welcome TopabbiHaa TipkeHi3.

YKannbl cunatrama

1 LWaH koHTelHepi kaknaFbIHbIH cabbl
LLlaH KOHTENHepi Kaknarbl

Cyari

LLlaH, KOHTeNHepi

YCTiHri Kaknak

KaTe kogTapbIHbIH KecTeci
XenpgeTtkiw

Bydep

KoHablpMa CTaHUMACIHbIH 4aTuuri
10 KyaT KOoCKpiLLbI

1 AngblHfFbl eHrenek

12 By#ipnik weTka Ginikrepi

13 Kynay gatumkrepi

14 OeHrenekTtep

15 Copy caHbinaybl

16 TriActive XL cantamacsl

17 Bywipnik weTkanap

18 Kyprak cypTkiluTepre apHarnfaH 6ekiTy 6rnokrapbl
19 Kypfak cypTKiluTep yCTafblLLbl

20 Kypfak cypTkilutep

21 bartapes ycrafbliLbl

22 KawbiktaH 6ackapy Kypanbl

23 KepiHGeliTiH kabbipra (FC8822)
24 KoHablpma cTaHuus

25 ApanTtep

26 WafblH TbiFbIH

OoONOUTAN WN

[ucnnen xxeHe KalblkTaH 6ackapy Kypansl

Pob6oT aucnneni

7o 909

EELEEEXXE]

NS

Cnvpanbfi pexum kepceTKiLli

Kabbipra GobIMEH XXYpY PEXUMI KepceTkilli
3ursar ynrici peXXumiHiH kepceTKiLli
Kespencok pexum kepceTkilui

Taszanay yakplTbl

KoHablpma cTaHuusFa Koto benrilleci
YKengeTkil xbingamablFbl KOpceTKiLli

LLlaH cebeTi TonFaHbIH BinaipeTiH kepceTkiw
[biGbic gaTyuri

10 Pexum TaHgay TyMmeci

11 Bacray/Tokraty Tyimeci

12 2KengeTkiw xblngamablFbl TYRMeci

OCoOo~NOOULTAN WN —

Kasakwa
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KalblkTaH Gackapy Kypansbl

1 LWapnay Tyimenepi xaHe icke Kocy/TokTaTy
@ 2 Tasanay yakplTbl TyiMmenepi
@ © O 3 Tasanay pexuMiHin Tyimenepi
® 4 XenpeTkiw xbingamablFbl Tyumenepi
pHwips 5 KoHAablpMa cTaHuusFa Ko TyMMeCi

iﬁ
o®
o
9
©OE

KoHablpma cTaHuusiHbIH 6ackapy TakTachl

1 YakpIT, KyH xxeHe Gargapnamanay kepceTkiTepi 6ap gucnnen
2 PeTtTey xaHe opHaTy Tynmenepi

PoboT Kanaw xymbIC icTenai

Pob6oT HeHi Tazananabl

Byn poborT yiiHisgeri eneHaepai Tasanayra KeMeKTECETIH bIHFalnbl Tazanay
MYMKiHAIKTEpIMEH abablKTanFaH.

PoboT araw, nnutkanap TecenreH Hemece NMHoONeyM efeHaep CUSKTbI KaTTbl
efeHaepai Tazanayra acipece Konarnbl. OHblH KOBPONWH HeEMece Kinemaep
CUSKTbI )XyMCak efeHaepai Tasanayaa KubiHAabIkka Tan 6onybsl MymkiH. Erep
po6oTThI Kinemae naganaHcanbl3, po6OTThIH OCbl €4eH TYPIHAE KYMbIC icTeln
anaTblHbIH Kepy YLUIH, anfallbiHAa XaHblHAa TypbiHbi3. CoHpaii-ak, poboTThl Kapa
XOHe XbINThIp KaTTbl eAeHAepAe naviaanaHFaHaa kagaranay Kaxer.

PoboT Kanain Tazanangpl

Tasanay xyueci
Po6oTtTa eaeHpepai TviMai Tasanayra apHanFaH 3 ke3eHai Tasanay xyiieci 6ap.



Kasakwa 175

- Eki 6ynipnik weTka poboTTeIH GypbiluTapabl )eHe kabblpranapablH 60MbIH
TasanayblHa kemekTecegi. CoHan-ak, onap efeHaeri Kipai Tasanayfa xeHe
OHbI COpPY CaHblNayblHa Kapai XbIHKbITYFa KeMeKTecei.

- Pob6oTTbIH copy KyaTbl 60C KipAi TapTbin anafbl )x8He OHbl COpPY CaHplnaybl
apKbifbl WaH KOHTEerHepiHe TacbiManganabl.

- PoboTTa KypFak CypTKiLULTEPMEH KaTTbl eAeHe Xakcbinan Tasanayra
MYMKIHZAIK GepeTiH KypFaK cypTKiluTep yCTarbllbl 6ap.

Tasanay ynrinepi

ABTO Tasanay pexumiHae poboT 6enmveHiH ap aymarbiH OHTalnbl Tasanay yLiH
Tasanay ynrinepiHiH aBTomaTTbl peTTiniriH nanganaHagpl. OfaH
narganaHbinaTblH Tazanay ynrinepi:

1 Z ynrici Hemece 3uraar ynrici

2 Kespgencok ynri

3 KabblpraHbl KaTananTbiH yri
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4 Cepinneni ynri

ABTO Tasanay pexvMiHge poboT GekiTinreH peTneH ockl ynrinepai
nariganaHagbl:z ynrici, apanac ynri, kabblpra GobIMEH XYPETIH YIFiCi XeHe
cnupanbAi ynrici.

Po6oT ochbl ynrinep peTTiniriH askraranga, kavitagaH Z ynriciveH Kosrana
6acTangbl. PoboT KaviTa 3apsaTanatbiH 6aTapes TaycbinFaHwa Hemece KOnMeH
ellipreHLe, 6enMeHi Tasanay yLUiH OCbl yNrinep peTTiniriH nanganaHyabl
Xanractblpagbl.

Erep pobort Tasanay 6argapnamacsl kesiHae epekiue nac aymakTbl aHblkTaca,
KIpAiI MYKUSIT KeTipyai kaMTaMachl3 eTy YLUiH cepinneni pexumre xaHe Typ6o
XenaeTKiLl XblngamaplFliHa aybicaabl.

Eckepty: CoHpali-ak, KalbikTaH 6ackapy KypanbliHaa TMICTi TyviMeHi 6acy
apKbInbl 9p PeXnMMAi xeke-xeke TaHaayra 6onaabl. KonmeH TaHaanatbiH
pexumaep bipHelle MUHYT KaHa 6enceHai 6onagebl. OgaH keniH po6oT aBTo
Tasanay pexvMiHe Kepi aybicagbl.

KocbiMwwa manimeTTep any ywiH «PoboTThl naviganaHy» TapaybiHaarbl « Tazanay
pexumaepi» 6enimiH kapaHpI3.

Po6oT BuikTikTeri anbipmalublfibiKTapAaH Kanaw aynak xypegi
Po6oTTbIH TYGiHAE yw Kynay gatyuri 6ap. On ocbl Kynay AaT4nKTepiH
b6acnangakrap cuAKTbl BUIKTIKTEri aribipMalLbINbIKTapAbl aHbIKTay XaHe aynak
XYPY YLWiH narnaanaHagbl.

Eckeptne: Po60oTTbIH GUiKTiK aiibipMaLLblIbIFbl )XUETHEH a3fan LbIFbIN Ko3Fanybl
KanbInTbl, BATKEHI anAblHFbl Kynay aatyuri 6ydepain apTeiHAa opHanackaH.

AbannaHbi3: Kenbip xafgannapaa Kynay gatuukrepi 6acnangakrapgpl Hemece
6acka BUiKTiK aiibipMaLUbINbIFbIH YaKbIThIIbl @aHbIKTamaybl MyMKiH. COHAbIKTaH
OipiHLWIi peT narganaHFaHga xeHe 6acnangaktapablH Hemece 6acka OuikTik
aviblpMaLLbInbIFbIHbIH XXaHblHAA NanganaHradaa, PoboTTel MyKUSIT 6akbinaHp!3.
Po6oT 6uikTik aribipMaLLbINbIKTapbIH AYPbIC aHbIKTaybIH XanFacTbIpybl YLLiH,
Kynay AaTYnKTepiH Xyieni TypAae Tasanan Typy MaHpi3gbl (Hyckaynapabl
«Tasanay xaHe KyTy» TapayblHaH kapayfa 6onagbl).
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BipiHWi peT narnganaHy angbiHAA

Bynipnik weTtkanapabl 6ekiTy
1 Byiipnik weTtkanapabl opaMbiHaH LblFapbIHbI3 XXaHe poboTThl ycTenae
Hemece efieHe ayaapbiHbI3.

2 bywipnik weTkanapabl poboT TybiHAeri biniktepre canbiHpbI3.

EckepTne: Bynipnik weTkanapgbl TiciHwe 6ekiTiHi3. Onap cbipT €Tin OpHbIHA
TYCKeHLUe, onapabl 6inikke kapan 6acbiHbl3.

KawbiktaH 6ackapy KypanbiHaH XancblpMaHbl any

Kawbiktan 6ackapy kypansl CR2025 TubIH nilwiHAi 6aTapesicbIMeH XyMbIC

ictenpi. byn 6aTapes nariganaHy angpiHaa any Kepek KopFay >kancblpMacbiMeH

KOpFanfaH.

1 barapes 6enimiHiH 6aTapesiHbl KOpFay XancblpMacblH KallblKTaH 6ackapy
KypanbiHbIH 6aTapes 6eniMiHeH WbiFapbiHbI3. KalwbikTaH 6ackapy Kypanbl eHgi
naviganaHyra gambiH.

[ManganaHyra gavbiHgay

KoHablpma CTaHUusHbI opHaTy

1 ApanTepgiH WaFblH awacbiH KOHABIPMa CTaHumnaaarbl yalwbikka (1) KiprisiHis,
celTin aganTtepai po3eTkara (2) KOCbIHbI3.
- KoHAblpMa CTaHUMSHBIH AUCNneii Kocbinaab!.

2 KoHablpma CcTaHumsHbI Kabblpra aHblHAa KenaeHeH, Teric efeHre KonbIHpI3.

Eckepty: Kegeprinep oK ekeHiH HemMece KOHAbIpMa CTaHLUMSHbIH anabiHaa
80 cMm, oH xafbiHaa 30 cM xaHe con xafblHaa 100 cm GuikTik
anblpMaLLbIIbIKTapbl )XOK EKEHIH TEKCEPIHi3.

KeHec: TanaanraH xepae 6epik Typybl YLUiH KOHABIPMA CTaHLUMSAHbI kabbipFara
6ypaHaanapMeH HeMece eKi XaKTbl eHTaHbIH eki xxonarbiMeH 6ekiTyre
6onagpl.
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3apsagray

BipiHwi peT 3apsaTaraHaa xaHe pobOoTThIH KaliTa 3apsaTanaTeliH 6aTtapescsl
TaycbinFaHaa, 3apsaTay yakbiTel TOPT carat 6onagb!.

Po6oTThl eki xxonmeH 3apsarTayFa 6onagabi:
- KoHapipma cTaHuusga nanganaHy KesiHae KonMeH Hemece aBToMaTTbl TYpAeE;
- PoboTThI Xenire Tikenen KOCy apKbinbl.

Eckeptne: Kaiita 3apsaranatbiH 6aTapes TonbiFbIMEH 3apsigTansaH 6onca,
po6oT 120 MUHYTKa AeiH Tasanal anagbl

KoHablpma cTtaHumsiga 3apsgray
1 Po60TTbI KOCY YLUiH KyaT KOCKbILLIbIH 6aCbIHbI3.

2 Po6oTTbl po3eTkara KOCbIIFaH KOHAbIPMA CTaHLMsIFa KOMbIHbIS.

3 Icke Kocy/TOKTaTy TYMMeECI XbinbinbikTan 6actangb.

Eckepty: Byn po6oTThl GipiHLui peT 3apsiaTay 6onFaHabiKTaH, po6oTTbIH,
AVICNNewi XXyKTey MHAVKaTOPbIH KepceTesi.

4 Kaiita sapsatanatbiH 6aTapes TonbiFbIMEH 3apaaTanFaHaa icke Kocy/ToKraTty
TYAMeCi y3aikci3 xxaHaabl.
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MarpanaHy kesiHOe aBToMaTThbl TypAae 3apsaray

1 Pob6ot Tasanaygbl askTaraHaa Hemece 6atapes KyaTblHbIH TeK 15%-bl
KanFaHaa, on 3apsigTay YLUiH KoHAbIpMa CTaHUMSICbIH aBTOMaTThbl TYpAe
isgengi. PoboT KoHAbIPMa CTaHUMACHIH i3aey KesiHae icke Kocy/TokTaTy
TYNMECIHIH Wambl KbI3FbINT Capbl TYCNEH XbIMNbINbIKTanabl.

2 Kaita 3apsigTanatbiH 6aTapest TonbiFbIMEH 3apsaTarnFaHga icke Kocy,/TokraTty
TYMMeCi y34iKCi3 XaHagpbl.

BenmeHi Tazanay 6argapnamacbiHa ganbiHgay

Po6oTTbIH Ta3anay 6argapnamachiH icke Kocnan Typbin, eaeHHeH Gykin 60c¢ xaHe
CbIHFbILL 3aTTapAbl anbiHbl3. COHbIMEH KaTap, eAeHHeH 6apnblk kabenbaepai,
cbiMAapAbl XeHe WHypnapab! anbiHbI3.

PoboT1Tbl nanganaHy

Icke KocCy XaHe ToKTaTy
1 PoGoTTbIH Gyiip XaFbiHAAFb! KyaT KOCKbILLbIH «KOCYIbI» KyWiHE OpHATbIHbI3.
2 Icke Kocy/TOKTaTy TYMMECiH 6acbIHbI3.

- PoboTTarbl icke Kocy/TokTaTy TyiiMeciH 6acyra 6onaapl.

- CoHpaii-ak, kalblkTaH backapy KypanblHAaFbl icke KOocy/TokTaTy TyWMeCiH
6acyra 6onagbl.

3 Icke Kocy/ToKTaTy TyMMeci y3AiKci3 Kocbinbin, poboT Tazanayabl 6actangbi.
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4 bartapes 3apsabl TeMeHaereHLwe poboT aBTo Ta3anay pexumMiHae Tasanaapl.
ABTO Tasanay pexvmiHge on Z ynrici, apanac, kabblpFa 60MbIMEH xaHe
cnupanbAi yarinepiHiy, KantanaHatblH PETTIMIKTEPIH OpblHAAWAbI.

. T2
s

Eckepty: XKeke pexvmai TaHaay YLWiH KallblkTaH 6ackapy KypanblHaarb!
pexum TyrimenepiHiH 6ipeyiH 6acbiHbI3. KocbiMLua ManimeTTep any yLuiH
«Tasanay pexxumiH Tangay» 6enimiH KapaHbI3.

5 barapes KyaTbl a3altraHga icke KoCy/ToKTaTy TYWMECH KbI3FbINT capbl TyCMeH
XbIMbINbIKTakabl )eHe poboT 3apsaTay YLLiH KOHAbIPMA CTaHUMSAHbI i30eingi.

6 CoHbIMeH kaTap, Tasanay CeaHCbIH yaKbITLLa HeMece TOrblK TOKTaTy YLUIH icke
Kocy/TokTaty TyimeciH 6acyra 6onaabl. Erep icke kocy/TokTaTy TyWMECiH
KarTagaH b6accaHbl3 XaHe kalTa 3apsaTanatbliH 6aTapesifa oni XXeTKinikTi
KyaT 6ap 6onca, poboT Tasanayabl aBTO Ta3anay pexumMiHae xanfactblpapl.

7 Pob6oTTbl KOHABIPMA CTaHUMSIFa KaliTa 3apsiaTanaTtbiH 6aTapes 3apsapl
asanman TypbIn KaWTapy YLiH KalwbikTaH 6ackapy KypanbiHAarbl KOHAbIpMA
CTaHUusiFa opHaTy TyiMeciH 6acbiHbI3. Po6oT avcnnewiHaeri KoHabIpMa
cTaHuua Genrileci Kocbinaapl xaHe poboT KOHAbIPMAa CTaHLUsiFa opanagbl.

Tasanay pexumin Tangay

ABTO Tasanay pexvMiHe Kkoca 6yn poboTTa apKancCbICbIH KalbIKTaH 6ackapy

KypanblHAa TuicTi TyrimeHi 6acy apkbinbl 6enceHgipyre 6onaTbiH TEpT xeke
Tasanay pexumi bap.

Eckeptne: KonmeH TaHaanatblH pexvmaep bipHelue MUHYT kaHa 6enceHai
6onagbl. OpaH keniH poboT aBTo Tasanay peXxumiHe Kepi aybicagbl.

@ Z yIrici pexxumi
(N |E_| e Z ynrici pexxvMinge poboT yrnkeH aymakTrapAbl Tasanay yuwiH 6enveae Z niwiHai
\‘ Y TyWbIKTapAbl )kacay apKplnbl Tasanangsl.
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Apanac pexum

Byn pexumae po6oT GenmveHi Tysy xeHe aikac KosranbiCTapablH apanac

ynriciveH Tasanangsbl.

Kabbipra 60bIMEH XYpY peXnmi

Byn pexxvmae poboT Kabbipra 6ovibiHAaFbl ayMaKTbl epekLle Ta3anay YLUiH

6ernmMeHiH KabblpranapblHbIH 6OMbIMEH Xypeai.

Cepinneni pexum

Ocbl pexxmae poboT KilLkeHTaln amakTbl Ta3anay YLiH cnupanbAi ynrire eteqi.
Erep waH, aHbiKTay gatyvri nangel aHbiktaca, poboT XengeTkilTi aBToMmaTTbl
TYpae Typ6o Xblngamablikka aybiCTbipaabl.

1

PoboTTbl 6enmene xyprisy yLiH KalbikTaH 6ackapy KypanbiHAarbl icke
KOCY/TOKTaTy TYMMECIHIH, YCTIHAET )XoHe acTbIHAAFbIl, 9pi COMN-OH,
XaKTapblHAaFbl KEPCETKi TyiMenepai nanganaHbiHpbI3.

Eckeptne: Po6oTThl 6MiKTiK alibipMallbinbiKTapbl MEH Hacnangakrapra xakblH
Xyprisy kesiHae aban 6onbIHbI3.

Eckeptne: Bakyympay dyHKuusicel xaHe Byripnik weTtkanap Tek poboT anfa
XKYPreH kesge xymbic icTeiai. Con xak, OH xak Hemece apTkbl Tyimenep Tek
po6oTThl BackapyFa apHanfaH.
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Tasanay yakbITbl TYUMenepiH nanganaHy

o) - Openki borblHIWA KanTa 3apsaTanatbiH 6atapes 3apsiabl TOMEHOEreHLue,
©8° po6oT aBTO Tasanay pexumiHge Tasanavgbl. OgaH keiiH poboT KoHAbIpMa
CTaHUusiFa aBToMaTTbl Typae opanagpl. Erep 6acka Taszanay apekeTTepiHiH,
6ipi TaHAanca (TeMeHHeH KapaHbi3), KalblKTaH 6ackapy KypanbiHaH

Makcumangbl Tasanay yakbiTbl TyMeciH 6acymeH afenki pexumre opana
anachbl3.

- KawblkTaH 6ackapy kypanbiHaarbl 6acka Tasanay yakbiTbl TYMMenepi cisre
poboTka caiikeciHwe 60, 45 xaHe 30 MUHYT B0oWbl XXyMbIC iCTETYre MyMKIHAiK
6epegai. Tazanay yakpiTbl asikTanfaHaa, poboT KOHAbIpMa CTaHuusFa opanagpl.
Ovcnnevige KoHAbIPMa CTaHUMsFa Koto benrilueci xxaHaabl.

- Erep poboTTbiH Ta3zanay yakblTbl asikTanraH kesfie KoHablpMa cTaHuusFa
opanyblH kanaMmacaHpl3, Ta3anay yakbiTbl TYIMECIH €Ki peT 6acbiHbI3.
[vcnnevigeH KOHAbIPMA CTaHLuMsFa Kot Genrieci )onbinagel. Tazanay
yakbITbl asikTanca, poboT ToKTanabi.

KoHablpma ctaHuusicbiH 6ackapy

Carart yaKbITbl MEH KyHAi opHaTy

Tasanay 6argapnamanapbiH naiAanaHfbIHeI3 Kence, anfabiMeH KoHabIpMa
CTaHUuMsA gucnneniHge caraTt yakblTbl MEH anTa KyHiH OpHaTy Kepek.

Eckeptne: TeMeHAeri kanampapra >kataTblH CypeTTep YLUiH OCbl HYCKAYIbIKTbIH,
apTbiHaarsl 6eTTepai kapaHbI3.

1 OpHaty TynmMeciH 6acbiHbi3. OpHaTbINFaH PEXUM MHAMKATOPbI XaHe caFaT
yaKbITbIHbIH MHAMKATOPbI XbINbINbIKTan 6actanabl.

2 TaHgay TyhmeciH 6ip peT 6ackiHbI3. CaFaT kepceTKilli XKbinbinblKTan
bacrangbl.

3 CaraTTbl OpHaTY YLUIH KOHABIPMa CTaHUMAAaFbl + KaHe - TYUMenepiH
OacbiHbI3. OpHaTbINFaH carat gucnnenge kepceTineai.

4 OpHaTblnFaH caFaTTbl pacTay YLWiH TaHaay TyMMeciH 6acbkiibi3. EHAI MuHYT
KepCeTKiLLi XbIMNbINbIKTan 6actaibl.

5 MuHyT OopHaTy YLUiH KOHObIPMA CTaHUNSAaFbl + XXaHe — TyMMenepiH
nanganatblHbI3. Jucnneiige opHaTbiiFaH MUHYT naiga 6onaabl.

6 OpHaTbinFaH MYHYTTBI pacTay YLiH Tangay TyrimeciH 6acbiHpi3. XKekceHbi
YLUIH «SU» KepceTkKiLi XbinbinblKTak 6acTtangpl.

7 AnTaHblH aFbiMAarbl KYHIH OpHaTY YLUiH KOHAbIPMA CTaHUMUSIAAFbI + )XaHEe -
TyNMenepiH nanganaHbiHbI3.

8 AnTa KyHiH pacTay yLiH TaHaay TyWMeciH 6acbiHpbI3.

9 AnTa napameTpiHiH caFaT yakbITbl NEH KyHAi pacTay YLiH opHaTy TYUMECIH
6acbliHbI3. OpHaTbINFaH PEXUM MHAMKATOPbI XXaHEe caFaT yaKbITbl
MNHAMKATOPbIHbIH, XbIMbIMbIKTaybl TOKTaN, TYPaKTbl )XaHaabl.
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Tasanay yakblTTapblH 6argapnamanay

Erep KoHAbIPMA CTaHLMs AUCnnemiHae anta KyHi MeH yakbITTbl OpHaTy kepek
Gorca, poboTTbIH Taszanay yaksiTeiH 6argapnavanait anacel3.

Eckeptne: TemeHaeri kagampaapra xataTblH CypeTTep YLUIH OCbl HYCKaynbIKTbIH,
apTblHAaFbl 6eTTepAi KapaHbI3.

KomxeTimai 6araapnamanay onuyusnapsi:

bargapnama

Oucnnerigeri kepceTkiwTep

KyH calibiH Tazanay

KyHi 6oribl nHQnKaTopnapb! KOCynbl

Kymbic kyHAepiHae Tasanay

[yviceHbi-xyma nHankaTopnapbl KOCcynbl

KaTtapblHaH 2 kyH Tasanay

2 KYH MHAMKaTopnapbl KOCyIbl, Mbicansl, FrixxeHe Sa

AnTacbiHa 1 kyH Ta3anay

TaHaanFaH KyHHiH MHAMKaTopbl KOCYMbI

OpHaTy TyiMeciH 6acbiHbI3. OpHaTbINFaH PeXUM UHAUKATOPbI XXeHe Ta3anay
GaFaapnamacbiHblH MHAMKATOPbI XbiMNbINbIKTan 6actanapl.

TaHaay TynmeciH 6ip peT 6acbiHbi3. CaraT kepCeTKiLLi XbINbInbIKTan
Gacraiigbl.

Carat opHaTy YLUiH KOHAbIPMa CTaHUMAAarbl + XXoHe — TyWMenepiH
nariganaHblHbI3. [lucnneige opHaTbinFaH carat nainga onaabl.
OpHaTtbinFaH caFaTTbl pacTay YLWiH TaHaay TyrMeciH 6acbiHbI3. EHAI MUHYT
KepCeTKiLi XbINbINbIKTan 6actanabl.

MwuHYT OopHaTy YLWiH KOHAbIPMA CTaHUMAAaFbl + XoHe — TyMMenepiH
nariganasbiHbI3. [lucnnenae opHaTbinFaH MUHYT nanga 6onaabl.
OpHaTbinFaH MUHYTTBI pacTay YLWiH Tangay TyWmeciH 6acbiHpl3. XKekceHbi
YLWIiH «SU» KepCeTKiLi XbINbInbiKTan bactangbl.

Tasanay 6argapnamanapbl apacbiHaa aybicy YLiH KOHAbIPMA CTaHUusiAarbl +
XeHe - TynmMenepiH 6acbiHbI3 (KomkeTimai 6araapnamanay onuusinapbiH
XOFapblaarbl KeCTeAEH KapaHbI3).

TanpanfaH 6argapnamanbl pacTay yLwiH TaHgay TyWMeciH 6acbiHpbI3.
Barpapnamanaygpl pactay yLiH opHaTy TyiMeciH 6acbkiHpbl3. OpHaTbFaH
pEeXUM UHANKATOPbI XaHe Tadanay 6araapnaMach! MHAMKaTOPbIHbIH
XbIMbINbIKTaYbl TOKTaMN, TYPaKTbl XXaHaabl.

10 Tasanay 6argapnamacsiH OpHaTKaHaa, AUCTnen Tasanay 6argapnamachiHblH,

VHAOVKaTOPbIH XeHe TaHAarnFaH KyHai Hemece KyHaepai kepceTeai. PoboTTbl
KYTY pexvMiHAe KanablpcaHbl3 XXaHe OHbIH KarTa 3apsaranaTtbiH 6atapeschl
TonMbIFbIMEH 3apsaTanFaH bonca, on 6argapnamanaHnFaH KyHi Hemece KyHaepi
6araapnavanaHFaH yakelTTa Tasanayapl 6actangbl.
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YKengeTkiw xblngamablFbl TyMmenepi

XKenpeTkiw xbinaaMmapiFbiH Typbo AeliH apTThipy HEMeCe XenaeTKilTi ewwipy
YLUIH XenaeTKil Xbingamaplfel TYAMenepiH naganadyra 6onagbl. 9genki
napameTp — KanbinTbl XXeNAETKILL XblnAamabIFbl.

1 XenpgeTkiwTi ewwipy yLUiH OCbl TYMMeHi 6acbiHpbI3
2 XenpeTKiWwTi KanbINTbl XbINAAMAbIKTa KOCY YLUIH OCbl TYMMEHI 6acbIHpbI3.
3 Typbo xenaeTkil TyMMeci XenaeTKill XbingamabiFbliH apTTbipabl.

KOﬂ wananakrayfra ayarn

PoboT keneci xargarinapaa yikpl pexvmiHe eTKeHAe KoM wananakrayfa xayan
Kocbinagbi:

- kaTere 6annaHbICTbl TOKTaFaH kesae

- KblCKa Tasanay yakbiTbiH 6aFdapnamanaraH kesae

- KOHAbIPMa cTaHuusicbiH 20 MUHYT ilWiHAe TannaraH kesae

Erep poboTThl kepMeCeHri3, KongapbiHbI3ab! WananakraymeH oHbl Tabyra
6onagbl. Po6oT AblbbICTbIK CUrHaNMEH xaHe aucnnenaeri 6apnbik 6enriwenepai
aHabIpyMeH xayan 6epegi.

Kypfak cypTKill canTamacblH nanganaHy

Kypfak cypTkil canTamacbkl — Cidre Kyprak CypTKiLUTEpPMEH KaTTbl egeHaepai
Tasanayra MyMKiHAIK 6epeTiH dyHKLUMS.

Eckeptne: Erep KypfFak cypTkill canTamachl naiganaHbinca, poboT LWeKTepaeH
eTepae Hemece Kinemaepre LblFapaa KMHanybl MyMKiH.

Kypfak cypTkill canTamacblH nanganadyra gansiHoay

1 Pob6oTTbl ayAapblHpbI3 XaHe efleHre Hemece YCTenre KovblHbI3.

2 Kypfak CypTKilITi ycTenre Konbln, KypFak CypTKiLl canTamachiH CypTKiLLKe
BeKiTy LbIFbIHKbI XeprepiH e3iHi3re kapaTtbin KOMbIHbI3.

3 KypFak CypTKiLLTiH, €Ki COHbIH KypFaK CypTKill canTamacbiHaa byrin, Kyprak
CYPTKILLTI B6ekiTy BnokTapbIH olibiKTapra UTepy apKpinbl cantamara GekiTiHi3.
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4 Kyprak CypTKill canTamacblHbIH OeKiTy LWbIFbIHKbI XepiH pOB6OTTbIH Gip
XaFblHAaFbl JOHrenek apTblHAarbl CaHbinaysa KiprisiHis, ConTin WeIpT eTin
OpHbIHA TYCKEHIH ecTireHwe 6acbiHbl3. CoaH KeliH ocbl 9peKkeTTepAi eKiHLLi
XaFblHa Aa KahTanaHbI3.

5 Po60oTTbl ayaapbIHbI3, COTIN A8HreneKkTepi MeH Kyprak CypTKill cantamach!
efeHre T1in TypaTbiHAAW KOMbIHbI3.

Kyprak cypTkilw canTamacbl 6ap poboTTbl NailganaHy

Kypfak cypTkil canTamachl xanfanraH 6onca, poGoTTbl Ke3 KenreH pexmmae
*aHe BapnblK kKaTTbl eAeHaepae naganaHyra 6onagpl. Kyprak cypTkil
cantamacblH Kinemae Hemece kinemaepae naviganaH6aHbI3.

Kypfak cypTkill cantamacblH any

1 EpeHai cypTyAi askTaraHda, KypFak CypTKilLl canTamachiH anbiHpbI3.

2 Po60oTTbl ayaapblHbI3 XoHe efeHre HeMece YCTenre KovblHpbI3.

3 bBocaty yLiH KypFak cypTKill canTtamacbiHblH 6ip COHbIH POGOTTbIH EKiHLUi
XaFblHAaFbl AeHrenekke kapan utepinis. CopgaH keliiH cantamaHbl poboTTaH
TapTbin anblHbI3.

KepiHbenTiH kabblpraHbl nariganany (FC8822)

Batapesinapabl kepiHOenTiH kabbipFaFa cany

KepiHGenTiH kabblipra TopT AA 6aTapesicbiHaH XYMbIC icTenai.

1 ApTKbl KaknakTbiH (1) TOMeHri XarFbliHAarbl eki 6bocaTty inmeriH 6acein, apTkpl
KaKnakTbl XXOFapbl kKapaw CbIpFbIThIN, KOPIHOENTIH KabbipFaaaH (2) LWbiFapbliHbI3.

2 OpamblHaH TepT xaHa AA 6aTapesiCbiH anbin, kKepiHOENTIH KabblpraHbIH,
6aTtapesinap 6enimiHe canblHpI3.

EckepTne: BatapeanapgblH + XaHe - XaKTapblH AyPbIC KapaTbin CarnbiHbI3.
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3 ApTKpl KaKnakTbl kepiHOenTiH kabbipFara KanTagaH ChIpFbIThIN KiprisiHi3.

Po6oTTbl TOKTaTY YLUiH KOPiHOENTIH KabblpFaHbl OpHaNacTbIpy
PoboTTbIH aynak ycTaFblHbI3 KeneTiH 6enmere Hemece aymakka KipyiH
6onabipmay YLiH kepiHOenTiH kabbipFaHbl naraanaHyra 6onaabl.

1 KypbInFbiHbl po0OT LbIKNAYbl KEPEK OPbIHFA KOMbIHbI3, MbiCarbl, POGOT YLLiH
LueKTeynepaeH acatbiH 66nMeHiH allblK eciriHiH, XaHbl.

2 KepiHGeNTiH KabblpraHbl KypbINFbIHbIH XKOFapFbl XaFblHAAFb! KOCY/eLwUipy
XKYTiPTKICIMEH KOCbIHbI3.
3 Pob6OoTTbI icke KOCbIHbI3.

J_l 4 Pob6ot kepiHbenTiH KabbipFara TbIM XaKblH Kence, kepiHOenTiH Kabblpragarbl
@ Lam XbinbinblkTan 6actangbl xxaHe kepiHOenTiH kabblpra NHGPaKbI3bIN Wam
== cayneciH WwelFapaabl. Byn nHgpakbI3bin xxapblk cayneci po6oTTbIH 6aFbIThbiH

] - e3repTesi xaHe KepiHOelTiH KabbipFagaH bacTtan Ko3Fanagpl.

) Eckeptne: Erep kepiHGeliTiH Kabblpra naiganaHbinca, 6atapesnapgarbl Kyat
,,/’ (=) XKETKINIKTi eKeHAIriH >Xyveni Typae TekcepiHis. ByHbl BupTyanapbl kabbipFaHbl
];I v m eLwUipin KocymeH Tekcepe anacbkl3. Erep 6atapesnap aHeprusicel )eTkinikTi 6onca,
KepiHOeWTiH Kabblpradarbl XapblK ANOAbI KbICKa YaKblTKa XaHagbl.

Tasanay xaHe KyTy

PoboT Tazanay

>Kakcbl Tazanay eHiMAINIriH cakTay YLWiH kenge Kynay AaTYnKTepiH,
neHrenekTepi xaHe Oynipnik WweTkanapabl XXaHe COpy caHbinayblH Tasanan Typy
Kepex.

1 Po6oTTbl eaeH 6eTiHe ayaapbiHbI3
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2 Kyrnay gatyvkTepiHeH KipAi Hemece MaMbIKTbl KETIPY YLUiH KblnAapbl XyMcay
LeTKaHbl (Mblcansl, TiC LeTKacklH) NanganaHbiHbI3.

EckepTy: Kynay gat4mkrepiH xxyneni Typae tasanay kepek. Kynay gatyukrepi
nac 6onca, poboT BuikTik ablpMaLLbIbIKTapbiH Hemece bacnangakTapabl
aHbIKTamaybl MYMKiH.

3 AngblHFbl eHrenekTeH xaHe Oyiipnik AeHrenekrepaeH Kipai Hemece
MaMbIKTbl KETIPY YLUIH Kblngapbl )XyMcak WeTkaHbl (Mbicarbl, Tic WeTKachkiH)
nanganaHbiHbI3.

4 Bbynipnik WeTKanapAbl Ta3anay YLiH KbifwakrapbiHaH yCTaHbI3 XXaHe
GinikTepAeH TapTbin anbiHbI3.

5 MaMmbIKTbI, LIALTbI XaHe XinTepai 6inikTeH >xaHe bynipnik WweTkagaH Xymcak
LieTkaMeH (Mbicansbl, TiC LeTKacbIMeH) Hemece LuyOepekneH KeTipiHi3.

6 bBywipnik weTkanapaa xaHe poboTTbiH TYGiHAE eaeHAi 3akbiMaaybl MyMKIH
YLUKip 3aTTapAblH 6ap->KOFbIH TEKCEPIHi3.

7 KepceTkinepmeH GenrineHreH opbiHaapFa caycak canymeH TriActive XL
canTamacbiHbIH 6arinaHbicTapblH y3in, TriActive cantamackiH po6oTTaH
TapTbin WbIFAPbIHbI3.
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8 Copy caHplnayblH )XyMmcak LeTkaMeH TasanaHbl3 (Mbicarbl, TiC LeTKachl).

9 TriActive cantamacbiHaH 6apnblK KepiHETIH KipAi >KOMbIHbI3.

10 TriActive canTamachblHbIH BekiTy inmekTepiH poboT TybiHAeri caHbinaynapra
canblHpI3. TriActive canTamachlH kepi OpHblHa 6ackiHbI3. CanTamaHblH
YKOFapbl )koHe TeMeH GipHeLle MUNMUMETPre XbUMKUTbIHbIH TEKCEPIHI3.

11 Byiipnik weTkanapabl poboT TybiHaeri GinikTepre karTa canblHbl3.

LLIaH KOHTelrHepiH BocaTy XaHe Tasanay
LLlaH KOHTeWHepiHiH Tonbl 6ony MHAMKATOPbI Y3AIKCI3 )KaHca, LWaH KOHTeNHepiH
6ocaTblHbI3 XXoHe TasanaHbI3.
1 KyaT KoCKpILbl «eLwipyni» KyHiHAE eKeHiH TEKCEPIHi3.
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2 KaknakTbl anblHbi3.

3 LaH koHTenHepi KaknarbIHbIH, CabblH XOFapbl TapThin, WaH KOHTEAHEPIH LWaH,
KOHTeWHepi 6enimMiHeH keTepin anbiHbI3.

Eckeptne: LaH koHTENHEPIH anFaHga Hemece KaiTta canFaHga, Ko3ranTKbiLu
XenaeTKilliHiH KanakTapblH 3aKsiMaan anvaHbi3.

4 LlaH koHTeliHepiHiH (1) KaKnaFblH aKbIPbIH KOTEPIHI3 XaHe CyariHi (2)
LUbIFapPbIHpI3.

5 LlaH koHTelHepiH 6ocaTy YLUiH OHbI KOKbIC LUeneri YCTiHeH CinkiHis. LLaH
KOHTEMHEPIHIH, iLWiH >xaHe cy3riHi WybepekneH Hemece Kbingapbl Xymcak Tic
LeTKacbiMeH Ta3anaHpbl3. CoOHbIMEH KaTap, LaH KOHTelHepiHiH TybiHaeri copy
CaHblnayblH TaszanaHbl3.

AbavinaHbi3: LLlaH koHTelnHepiH XaHe Cyabl CyMeH HEMeCE biabIC XYY
MalUMHacbiHAA Ta3anamaHbI3.

6 CyariHi kaiiTagaH waH koHTelHepiHe (1) canbiHbI3. CoaaH KeiH waH
KOHTEWHEPIH (2) KaKnakmneH >xabblHpI3.
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7 LUWaH KOHTelHepiH LaH KoHTerHepi 6enimMiHe KOWbIHbI3 )aHe pobOTTbIH, YCTiHri
KaKnaFbIH kaTa >kabblHbI3.

AbGavinaHbl3: OpkaluaH LiaH KOHTEMHEPIHIH ilWiHAe cy3ri 6ap eKeHiH TEKCEPIHi3.
Erep po6oTThl LaH KOHTEWHEPIHIH ilWiHAe cy3ri Gonvai nakganaHcaHbI3,
KO3FanTKbILL 3aKbiMAanybl MyMKiH.

Kocankpl KypblinFblinapra Tanceipbic 6epy

Kocankpl KypbinFsinap Hemece kocankel 6enwiekrep caTbin any yLi,
www.shop.philips.com/service caiTtbiHa KkipiHi3 Hemece Philips aunepiHe
6apbliHbI3. CoHbIMEH kaTap, eniHisgeri Philips TyTbiHyLWbINapFa Kel3aMeT kepceTy
opTanbiFbiHa xabapnacbiHbi3 (bainaHbic ManiMeTTEPIH AYHUEXY3inik keningik
napakLacbiHaH KapaHbl3).

AybICTbIpY

CyariHi aybICTbIpY

Erep eTe nactaHca Hemece 3akblMaarnca, Cy3riHi aybICTbIpbIHbI3. KaHa cyari
XuHarbliHa FC8066 Hemipi bonbiHLa Tanckipbic 6epyre 6onaabl. Cya3riHi wak,
KOHTEWHEpIHEH any >aHe LuaH KOHTeWHepiHe cany Typanbl Hyckaynapapl
«Tasanay »xaHe kyTy» TapayblHaarbl «LLlaH koHTelHepiH BocaTy xeHe Tazanay»
OenimiHeH kapayFa 6onagbl.

Bynipnik weTkanapgbl aybICTbIpY

TwicTi Tasanay HeTWxenepiH kKamTamachI3 eTy yLiH Byripnik weTtkanapab! 6ipas

yaKbITTaH KeRiH aybICTbIPbIHbI3.

Tosy Hemece 3akbiM 6enrinepiH bankaraHga, OGyripnik weTkanapgel MiHAETTI

Typae aybiCcTbipbiHbI3. CoHaan-ak, byiipnik weTkanapablH ekeyiH ae 6ip yakbiTTa

aybICTbIPY YCbiHbINaapbl. Kocankel 6yripnik wetkanapra FC8068

aybICTbIpbINAaThIH XUHaFbIHLIH GenLeri peTiHae Tancbipeic 6epyre 6onagsl.

CoHbIMeH kaTap, 6yIn XuHaKTa eki Cy3ri )aHe yLU Kyprak CypTkiw 6ap.

1 KyaT KOCKbILbI «eLwipyni» KyRiHae eKeHiH TEKCEPIHi3.

2 bByiiipnik WweTkanapabl aybICTbIPY YLUIH ecki Oyiipnik LWweTkanapapl
KblnAapblHaH ycTan, GinikrepiHeH TapTbin anbiHbI3.
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3 XaHa 6ywnipnik WweTkanapabl Giniktepre UTepiHis.

Kypfak cypTkiwTepai aybICTbIpy

YKaHa kyprak cypTkiwTepre Tanceipbic 6epyre 6onagbl. Onap FC8068 aybIcTbipy
XMHaFbIHbIH Geniri 6onbin Tabbinagbl. COHbIMEH KaTap, aybICTbIpY XUHaFbIHAA €Ki
OyMipnik WweTka MeH eki cyari 6ap.

KawbikTaH 6ackapy KypanbiHblH 0aTapesiCbiH aybICTbIpy

Kawbiktan 6ackapy kypanbsl CR2025 TubIH nilwiHAi 6aTapescbiMeH XyMbIC

icterigi. Po6oT KawbikTaH 6ackapy KypanbiHaarbl Tyimenepai 6acyra xxayan

b6epmece, baTapesiHbl aybICTbIPbIHbI3.

1 Kawbiktan 6ackapy KypanblH ayaapbin ycTaHbi3. batapes ycTarbilbIHAaFbI
bocarty TynmeciH 6acbiHbI3 )XoHe con yakpiTTa 6aTapes yCTarblllbIH KaLbIKTaH
Hackapy KypasblHaH CbIPFbITbIMN LbIFAPbIHbI3.

2 TaycbinFaH 6aTapesHbl 6aTapes ycTarbilbIHaH anbin, 6atapes ycTarbilwbiHa
*aHa 6aTtapesiHbl canbiHbi3. CofaH keniH 6aTapes yCTaFbllbIH KalUbIKTaH
6ackapy KypasblHa CbIpFbITbIHbI3.

KaliTa sapsaaTanaTbiH 6aTapesiHbl aybICTbIpy

Pob6oTTbIH KalTa 3apsaTanaTbiH 6aTapeschiH Tek GinikTi KbI3MeT nHxXeHepnepi
aybICTbIpYbl MyMKiH. EHAJ KaliTa 3apsigTay MymkiH 6onmaraHpaa Hemece KyaTbl
Xbingam Taycbina 6actaraHaa 6atapeschbiH aybICTbIpy YLiH pOBOTTbI OKINeTTi
Philips Kbl3meT opTanbiFbiHa anapbiHbI3. baninaHbic ManiMeTTepiH xanbikapanblk
Keningik napakwacbiHaH eniHisgeri Philips TyTbIHyLbINApFa Kbl3MET kepceTy
opTanbiFbiHaH Taba anachbi3.
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©Hpey

- Byn TaHb6a ocbl 8HIMAI KanbINTbl TYPMbICTbIK KanablkneH Gipre Tactayra
6onmaritbiHbIH 6ingipeai (2012/19/EU).

- byn TaH6a ocbl eHIMAE KanbINTbl TYPMbICTLIK kKanablk (2006/66/EC) peTiHae
TacTanbiH6anTbIH KipicTipinreH kaiTa 3aapsiaTanatbliH 6aTtapes 6ap. Kaiita
3apsigTanaTbiH 6aTapesiHbl Kacibn Typae anbin TacTay yLiH eHimai pecum
XWHay HykTeciHe Hemece Philips KbI3MeT kepceTy opTanblifbiHa anapyabl
YCbIHaMbI3.

- OneKTPOHABIK XXaHE 3MEeKTP eHiMAepi MeH kanTa 3apsaranaTbiH
6aTapesinapapl 6enek xuHay GovibIHLLA XeprinikTi epexenepAi opblHAAHbI3.
[ypbiC TacTay KopLuaraH opTaFra XaHe afaM AeHcaynbiFblHa Kepi acepiH
TUrisbeyre kemekrecesi.

KanTa 3apaaranatbiH 6aTapesnapgbl any

AbavinaHbl3: KypbiFblHbl TacTay kesiHae kanta 3apsaranatbiH
6aTapesiHbl FaHa anbin TacTaHbl3. batapesHsl anein Tactay angeiHaa
OHbIH TOJbIFbIMEH BOC eKEHAIriH TEKCEPIHi3.

KariTa 3apsaranaTbiH 6aTapesiHbl LWbiFapy YLUiH TOMeHAeri kagamaapaebl

opbiHAaHbI3. CoHbIMEH KaTap, kaiTa 3apsaTanaTbiH 6aTapesHsbl LWbiFapy YLUiH

po6oTThl ekineTTi Philips KbiameT opTanbiFbiHa anapbiHbI3. EniHisgeri xxakbiH

KbI3MET opTanblfbl MeKeHxavbl YLiH Philips TyTbIHyLIbINapFa KeI3MeT KepceTy

opTanbifblHa xabapnacbIHpI3.

1 Po6GoTTbl KOHABIPMa CTaHUMsCBIHAH emMec Benmeaeri OpbIHHaH iCKe KOCbIHbI3.

2 Any xaHe KOKbICKa NakTblpy angbiHaa 3apsablHbiH TOMNbIFLIMEH TayCbinybl
yLiH poboTTbl GaTapes TaycbinFaHLa XyYMbIC iCTETIHi3.

3 barapes 6enimiHiH 6ypaHaanapbiH 6ocaTbiMn, KaknaFbiH LELLiHi3.
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4 Kanta 3apsgranatbiH 6aTapesiHbl KeTepin, OHbl aXblpaTbIHbI3.
5 Po6oT neH KaliTa 3apsiaTanatbiH 6aTapesiHbl 9NeKTPiK )XaHe 3NeKTPOHAbIK
KanablK XWHay OpHbIHA anapblHbI3.

AKaynblKTapAbl >0t

Byn Tapayaa Kypbinfbiga xui kesgeceTiH Macenenep atanbin etegi. Temengeri
aKnapaTTblH KeMEriMeH MacerneHi LeLle aniMacaHbl3, XXui KonbinaTbiH cypakTap
Ti3iMiH kepy ywiH www.philips.com/support caiTbiHa KipiHi3 Hemece eniHizaeri
TyTbIHyLWbINApAb! KONAay opTanbiFbiHa XabapnachkiHbI3.

AkaynbIKTapabl Ot

Macene

blkTman ceGen

Lewwim

Icke Kocy/TokTaTy TymeciH
GackaHaa, po6oT
Tasanayapbl 6actamarigpl.

Kavita 3apsigtanatblH 6atapes
TaycblIFaH.

Kavita 3apsigtanatblH 6atapesiHbl
3apsaTaHbi3 («lMaiganaHyra gabiHoay»
TapayblH KapaHpi3).

LafbIH ThIFbIH pOGOTTanI
poseTkaFa ani KOCbIfFaH.

Po6oT anekTp kesiHeH Xymbic icTemeniai. On
TEK ©3iHiH KarTa 3apsaTanatbiH
GaTapesicbiHaH XyMblic icTeligi. CoHabIKTaH,
nanpganaHy angbliHaa apkallaH agantepgi
pOo6OTTaH XaHe XeniaeH axblpaTbiHbI3.

KyaT Kockpiwwbl «kocy» (I)
KyWiHe opHaTbINMaraH.

KyaT KockpllwbIH 6acbiHpbi3. Tazanayapl
6acTay ywiH KawblkTaH 6ackapy
KypanblHaaFbl Hemece poboTTarbl icke
KOCy/TOKTaTy TyiMeciH 6acbiHpI3.




194 KasakLwa

Macene

blktuman ce6en

Lewim

EckepTy nHgnkatopbl

Kblngam )Kbll'lbl]'lblKTaI?l,D,bl.

HeHrenekTepaiH Gipeyi Hemece
ekeyi ge TypbIn KanfaH.

KyaT KOCKbILbIH «8LUipyni» KyhiHe KOWbIHbI3.
[eHrenek acnacblHbIH aHanacbliHaa
yCTanbIn KanfFaH MamblKTbl, LWALWTHI, XiNTepAi
Hemece cbiMaapabl KeTIpiHi3.

Bywipnik weTtkanapapiH 6ipeyi

Hemece ekeyi fie TypbIn KasnFaH.

Bywipnik weTtkanapagbl Tazananpi3 («Tasanay
XOHe KyTy» TapayblH KapaHbi3).

YCTiHri Kaknak oK Hemece
OypbIC xabblnmaraH.

YCTiHri Kaknak oK Hemece ypbIC
XabblnMaraH Gorca, poboT XyMbIC icTemelnai.
Po6oTKa YCTiHri KaknakTbl OypbiC KOMbIHbI3.

Bydep Typbin kKanabl.

Icke Kocy/TokTaTy TYWMECIH 6acbIHpbI3.
BydepiH 6ocaTy yLiH poboTTbI KeTepiHi3.
Po6oTThl kegeprigeH Gipas KawbIKTbIKTa
KOMbIN, Tazanayabl XanfacTblpy YLUiH icke
KOCy/TOKTaTy TyiMeciH 6acbiHpI3.

Po6oTt Ta3zanay kesiHae
KeTepinai.

Icke Kocy/TokTaTy TYWMECIH 6acbIHpbI3.
Po60oTThl eaeHre KoiblHbi3. OfgaH keliiH poGoT
Tasanayapl XanfacTblpybl YLUiH icke
KOCy/TOKTaTy TyiMeciH 6acbiHpI3.
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Lewim

Po6oT aypbictan
Taszanamanabi.

Bip Hemece eki Byiipnik
LeTkanapablH KblnwbIKTapb!
MaWbICKaH.

LLleTkaHbl Hemece LeTkanapabl 6ipas
yakbITka CyFa canbin KolbiHbl3. Erep 6yn
TanwbIKTapablH ypbIc NilliHiH KannbiHa
kenTtipmece, Gyiipnik WeTkanapapl
aybICTbIPbIHBI3 («AybICTbIPY» TapayblH
KapaHbl3).

LLlaH koHTenHepiHAeri cy3ri nac.

LLlaH KoHTeWHepiHAeri cy3riHi WwybepekneH
Hemece Kblngapbl XXymcak Tic LeTkacbiMeH
TasanaHpl3. CoHbIMEH KaTap, TOMeH copy
KyaTbl napameTpiHAe >Xyneni LWaHCopFbILLNeH
LIaH KOHTEWHEePIH XaHe Cy3riHi Tasanayra
bonagbl.

Erep wieTkameH Tasanay Hemece Bakyymaay
Cy3riHi Tazanayfa kemekTtecnece, Cy3riHi
aHacblHa aybICTbIpbIHpbI3. Cy3riHi XbinblHa
kemiHge 6ip peT aybICTbIpyFa keHec 6epemis.

LLlaH, kOHTeHepiHiH TYGiHaeri
copy caHbinaybl bitenreH.

Copy caHbinayblH TasanaHpl3 («Tasanay
XoHe KyTy» TapayblH KapaHbi3).

AnablHFbl AeHrenekTe watl
HeMece 6acka Kip KenTesnreH.

AngblHFbl AeHrenekTi TasanaHpl3 («Tasanay
XaHe KyTy» TapayblH kapaHpi3).

PoboT eTe kapa Hemece aLublK
efeHi Tazanayaa, 6yn kynay
[aTYMKTEpIH icke Kocaabl. byn
po6OTTbIH 84ETTEH ThIC YNriMEH
KOo3FanyblHa akeneg,.

Icke Kocy/TokTaTy TylimeciH 6acbin, ogaH
KeliH poboTTbl eeHHiH awbIk TyCTi GeniriHe
XbIMKbITbIHbBI3. Erep awwbik TycTi eqeHaepae
Macerne KavTanaHca,
www.philips.com/support caiTbiHa eTiHi3
Hemece eniHisgeri TYTbIHyLWbIFa KyTiM
KepceTy opTanbifbiHa xabapnacbiHbI3.

Po6oT kyH cayneci wamarnsl
KenTey TyceTiH egeHgi
Taszanaypa. byn kynaynax
KOpFay AaT4MKTepiH icke Kocbin,
po6oT 8AeTTeH ThIC YNriMeH
Kosranagpl.

KyH >xapbifbl 6envere Tycneyi yLiH
nepaenepgi xabbiHbi3. CoHbIMEH KaTap, KyH
cayneci Wamarnbl alwblk kesge Tazanayapl
6acrayra 6onagbl.

KanTa sapaaranatbliH
H6aTapesHbl 3apsaTay
MYMKiH eMec Hemece KyaTbl
eTe Te3 Taycbinagbl.

KanTa sapsgranatbiH
6aTapesHblH nanganaHy
Mep3imMi askTangbl.

Kavita 3apsigTanatbiH 6aTapesiHbl
aybICTbIPbIHbI3 («AYbICTBIPY» TapayblH
KapaHbl3).

KawwbiktaH 6ackapy kypanbi
GaTapesicbiHbIH 3apsabl
TbIM Te3 Taycbinagbl.

[ypbic 6aTapes TypiH
canvaraH LbIFapchbl3.

KawbikTaH 6ackapy Kypanbl yLiH cisre
CR2025 TublH niwiHai 6aTapesicbl KaxeT.
Erep macene xanfacca,
www.philips.com/support 6eTiHe eTiHi3
Hemece Ci3fiH enaeri TyTbIHyLWbINapab!
Kongay opTtanbifbiHa xabapnacbiHpi3.
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Lewim

Po6oT weHbepnepaeH
eTen.

Po6GoT fak Taszanay pexumiHge.

Byn — kanbinTbl apekeT. EQeHai TonbiFbiMeH
TasanaraHHaH KeuiH ken Kip aHblKTanca,
cnupanbAi pexumai 6enceHaipyre 6onaapl.
CoHbIMeH kaTap, byn - aBTo Tasanay
pexuMiHiH, 6eniri. LlamameH 6ip MUHYTTaH
KeniH poboT KanbINTbl Tasanay YnriciH
xanfacTblpagbl. COHbIMEH KaTap, KallbIKTaH
Gackapy kypanbiHaa 6acka Tazanay pexuMi
TaHgayMmeH cnvpanbi pexumai TokTaTybl
MYMKiH.

Po6oT KoHabIpma

CTaHUMsiHbI Taba anmangei.

Po6oTTbIH KOHABIPMA

CTaHUMACbIHA OTYiHe XeTKIiniKTi

Gernme oK.

KoHablpma CTaHUMACkIHBIH 6acka OpHbIH
TabyFa apekeT xacaHbI3. «[MaiganaHyra
JavibiHgay» TapayblHaH «KoHablpma
CTaHUMSCLIH OpHaTy» GenimiH KepiHi3.

Po6oT ani ge 6enceHpj isgeyae.

Po6oTTbIH KOHABIPMa CTaHUMsAChIHA
opanyblHa wamameH 20 MUHYT 6epiHi3.

Po6oT KoHAbIpMa

CTaHUMACbIHaH 6acranvagsbl.

Erep Tasanay ceaHcblHaH keliH poGoTThbl
KOHAbIpMa CTaHUMsICbIHA KanTapy Kepek
6onca, KOHAbIpMa CTaHUMSIAaH iCKe KOCbIHbI3.

Po6oT KoHabipma

Owipyni kyigeri kyat

Po60TTbI KOCY YLUiH KyaT KOCKbILLIbIH

CcTaHUuusicbiHAA AbIObICTbIK  KOCKbILLbIMEH pOBOTTbI 6acbIHbI3.
curHan welFapagpl. 3apsiaTayFa apekeT )acangpl.
KaTte koatapsl
KaTte koabl blkTuman ceben Lewim
E1 [eHrenekTep TypbIn Po6GoTThl kKefeprifeH anbiHpI3, COUTIN Taszanayabl
KanfaH XarnfacTblpy YLUiH icke Kocy/ToKTaTy TyWMeciH
6acblHbI3.
E2 YKoraprbl kaknak Hemece  Po6GoTka YCTiHri KaKnakTbl )aHe LaH KOHTENHepiH
LaH, KOHTenHepi AypbIC aypbIc canblHbI3. ucnnenaeH kate kogpl
KoMbINMaraH aBTOMaTThl TypA4e Xonbinaabl.
E3 Bydep TypbIn KanFaH Po6oTTbl kKegeprineH anbiHpl3. JucnneiaeH kate
KoAbl aBTOMATTbl TYPAE XoWblnaabl.
E4 Po6oT eaeHHeH KaTe kogpl keTyi yLiH poboTTbl eAeHre karTagaH
KeTepinreH KOWbIHbI3.
E5 EpneHHiH Tyci TbiM KyHFipT ~ POGOTTHI €4EHHIH allblKTay aymaFblHa KOMbIHbI3.
Kynay gaTymkTepiH TazanaHbi3.
E6 Batapes aypbic «BipiHWi peT nanganaHy angpiHga» TapayblHAaFb!
canblHGaraH «Kavita 3apsigTanaTbiH 6aTapesiibl poboTka

cany» 6eniMiHaeri HyckaynapApbl OKblHbI3.

3apsigTay karteci

Po6oT KkoHapIpMa cTaHuusiaa TypraHaa, Kyat
KOCKbILLbl «KOCYIbl» KYNiHOE €KEHIH TeKCEPiHi3.
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Po6oT LwaH coprbiLw

Ongipywi: “®ununc KoHcetomep Naridcrarin B.B.", TycceHauenen 4, 9206 All,
OpaxteH, Huaepnangpl

Peceii xoHe Kenenaik Opak TepputopusicbiHa nmnoptrayibl: "OUTMUMNC" XKLLK,
Pecen ®epepaumsicbl, 123022 Mackey kanacel, Ceprein Makees kelueci, 13-y,
Ten. +7 495 961-1111

Tamakrany: GQ30-240100-AG

Kipy: 100-240B; 50/60ry; 1,0A
WeiFy: 24B; 1,0A

II- knacc [g]

FC8822, FC8812

KipikTipinreH 6atapes Li-ion: 14,8 B
TyPMBICTBIK Ka>KeTTiNiKkTepre apHarnfaH
KbiTainga xxacanfaH

Cakray WwapTTapbl, naiganaHy

Temnepatypa 0°C - +50°C

CanbicTbipMans! binFanapinbk 20% - 95%

ATmocdepanbiK KplCbiM 85 - 109 kPa
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